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Abstract 
           A dc chopper can be used as a dc transformer to step up 
or step down a fixed dc voltage. The chopper can also be used 
for switching mode voltage regulators and for transferring 
energy between two dc sources. However, harmonics are 
generated in the input and load side of the chopper and these 
harmonics can be reduced by input and output filter. A chopper 
can operate on either constant frequency or variable frequency. 
A variable- frequency chopper generate harmonic of a variable 
frequencies and filter design becomes difficult. A fixed-
frequency chopper is normally used to reduce the sizes of filter 
and to lower the load ripple current, the chopping frequency 
should be high. Thyrister choppers require extra circuitry to turn 
off the main thyristor, and as a result the chopping frequency 
and minimum on-time are limited.  
          This work covers the types of dc motor and the speed 
control method in a dc motor. 
          A pulse width modulation controller and control of buck 
converters are designed to control the speed of a d.c motor. 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 

 
 
 

 
 
 

  مستخلص
  

مقطع التیار المباشѧر یمكѧن اسѧتخدامھ كمحѧول للتیѧار المباشѧر، لرفѧع         
طѧѧع أیضѧѧا فѧѧي ویمكѧѧن اسѧѧتخدام المق. وخفѧѧض الجھѧѧد الثابѧѧت للتیѧѧار المباشѧѧر

منظمѧѧات الجھѧѧد لعملیѧѧة الفѧѧتح والغلѧѧق، ویسѧѧتخدم فѧѧي تحویѧѧل الطاقѧѧة بѧѧین 
حیثما تتولد التوافقیات في الدخل والحمѧل الجѧانبي . مصدرین للتیار المباشر

. وھѧѧذه التوافقیѧѧات یمكѧѧن إزالتھѧѧا بواسѧѧطة مرشѧѧح الѧѧدخل والخѧѧرج. للمقطѧѧع
  .متغیروالمقطع یمكن أن یعمل في التردد الثابت أو التردد ال

المقطع ذو التردد المتغیر یولد التردد المتغیر التوافقي و یصعب فیھ تصمیم 
المرشح أما المقطع ذو التѧردد الثابѧت عѧادة یسѧتخدم لإزالѧة إحجѧام المرشѧح 

  .لتقلیل تموج التیار و بالتالي التردد المتقطع سیكون عالیا
ائѧѧѧرة تحتѧѧѧاج إلѧѧѧى د" Thyristor chopper"مقطعѧѧѧات الثایرسѧѧѧتور      

إضافیة لفتح الثایرستور الرئیسѧي، ونتیجѧة لѧذلك فѧان التѧردد المتقطѧع واقѧل 
  .زمن للتشغیل یصبح محدودا

ھѧذا العمѧل یغطѧى أنѧواع محركѧات التیѧار المباشѧر وطریقѧة الѧتحكم فѧѧي      
  .سرعة محرك التیار المباشر

 Buck"مѧѧتحكم تعѧѧدیل عѧѧرض النبضѧѧة والѧѧتحكم فѧѧي مقطعѧѧات بѧѧك      
converters " وھى مصممة للتحكم في سرعة محرك التیار المباشر       .  
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