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                                         ABSTRACT 

   Simplified and accurate methods of analysis are required for quick, repetitive and 

low cost analysis of tall buildings. 

   In this work a new simplified analysis method called the "Moment Transformation 

Method" is developed and used to analyze two and three dimensional tall buildings 

subjected to vertical and horizontal loads. A computer program "MTProg" is 

developed and implemented for the method. Several different two and three 

dimensional problems are analyzed by using the program and the results obtained are 

verified by comparison with the published results.  

   A case study of a fifteen floors multi-storey building subjected to non-symmetrical 

lateral loading is analyzed by using the three dimensional option of the program. The 

accuracy of the results is verified by using the structural analysis packages ETABS 

and STAADPro.  

   The results used for verification are:  

(i) The lateral displacements and the twist rotations of the joints at each floor level.  

(ii) Bending moments, shear forces, torsion moments and axial loads induced in the 

vertical members. (iii) The contour of the moments and shear stresses induced in the 

floor slabs. 

     The comparison shows, clearly, that the results are in good agreement, thus 

verifying the accuracy of the proposed method. 
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  : خلصمست

  
  . العاليةمباني لالسريع والمتكرر وقليل التكلفة ل تحليلللِ دقيقة و ةمبسط   هنالك حاجة لطرائق 

 "Moment,نقـل العـزوم   طريقـة   هـي  جديـدة  وطريقـة تحليـل مبـسطة    بحث تم تطوير في هذا ال

Transformation  Method "د والثلاثي الأبعاد للمباني العالية الثنائي الأبعالتَحليل ل ه الطريقةذهستخدام إ و
  .المعرضة لأحمال أفقية ورأسية في وقت واحد

  .  وتطبيقه المقترحةلطريقةل "MTProg"حاسوب البرنامج تطوير  تم 
مـع النَتـائِج    تم التحقق من النتـائج بمقارنتهـا        بإستعمال البرنامج و   الأبعادسائل ثنائية وثلاثية    معدة  حللت  

  .المنْشُورة
جانبيِ غيـر    تحميل ل أخضعتْ اًطابقخمسة عشر   مكونة من   طوابق  الة  بناية متعدد حالة تم تحليل    دراسة  ي  فو

بالمقارنـة مـع النتـائج      دقةَ النَتـائِج    تم التحقق من    .  الخيار الثلاثي الأبعاد للبرنامج   ستخدام  إلك ب ذومتماثل  
  . STAADPro  وETABS نشائي الإالتحليلخدام برنامجي بإستالمتحصل عليها 

المستخدمة للتحقق شملت النَتائِج :  
i)( ياتمستوالالمفاصلِ في كُل    زاحات الجانبية والدورانات في     الإ .)ii(  عـزوم    و  قوى القص  ثني و عزوم ال 
  .في البلاطاتالقص ات جهادإلعزوم و خطوط الكنتور ل(iii). لتواء والقوى المحورية في الأعضاء الرأسيةالإ

  .     أن هنالك توافقاً جيداً بين النتائج ، مما يؤكد دقة الطريقة المقترحةكل واضحبش ات تؤكد والمقارن
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