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Abstract 

      This research  is explain to develop the automatic control system to 

control the water losses in distribution system during flow to costumers. 

It depends  upon microcontroller and pressure sensors  .The  ASK module 

to send data from distribution  system  to PC.  

         Proteus software  and programming language CodeVisionAVR is 

used to design the simulation circuit . Microcontroller will take the 

correct action using the information provided from pressure Sensor. This 

research is enables to build a fully Automatic Detection of water losses in 

valves and the status is monitored and transmitted using a wireless 

communication system. 

        An encouraged results have been obtained which show that an 

excellent the system can be used in controlling and detecting the water 

loss in pipes. 
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لصستخم   

رة للسيط لآليتطوير نظام التحكم ا يوضح لبحث ا اهذ  

 المياهشبكة  توزيع على الفاقد من المياه في نظام

 حساس  و دقيق تحكمبستخدام مإلى الزبائن. هاخلال تدفق

 . الماء لضغط

ربط ال  نظ  ام ال  تحكم ق  اد  عل  ى تك  و   ثي  بح 

 جه    از الكمبي    وتر. و المي    اه محط    ة ب    ين

محاك   اة بروتي   وس ولغ   ة  ن   ام اس   تخدام برب  

م     تحكم  ثي     بح. (CodeVisionAVR)البرمج     ة 

م  ن  وا دةالمللوم  اا ال   تحك  مف  ي   دقي  ق يلم   

   رس      البيان    ااوي . المي    اه  ض    غطحس    اس 

. (ASK)ح   دة الت   ردداا اللاس   لكية وباس   تخدام  

 فق   دا كش      ف   ي ةله   ا الق   د  ال   دائرة هه   ذ

إ س  ال  المي  اه ف  ي الا  ماماا وي  تم  و  د حال  ة و  

باس     تخدام نظ     ام ا تا     ا ا  البيان     اا

 .(ASK)اللاس                                    لكية

عل   ي لنت   ائ  تش   جع  وو     البح   ثوق   د ت    

النظ  ام ف  ي الس  يطرة والكش    ع  ن  ه  ذا اس  تخدام

 فقدا  المياه في الأنابيب.

. 
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