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Abstract

The distributed  control  systems (DCS) are  increasingly  being 
used by control engineers to achieve tighter controls of processes in 
various industries.

Each  DCS application  is  unique  in  the  sense,  that  the  DCS 
system  configuration  depends  on  the  process  flow  and  equipment 
specific to the plant and specific needs of the plant in terms of control 
strategies,  operator  displays  logging  and  reporting,  and  alarm 
management system…etc.

The objective of  this  research is  to study the integral  role  of 
DCS and measurement devices to protect  Sudanese petroleum pipe 
lines company (SPPC), and I dedicated my study in ATBARA pump 
station.                                                                                           
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صصصصصص

لي           إ صول للو وذلك الصناعات مختلف في الموزع التحكم نظام إستخدام  كثر
. التحكم   درجات أقصى

لي           ع ًا ماد إعت ها تهيئت تم ي عة الموز كم التح مة أنظ قات تطبي كل أن  ونجد
سمى          ي ما ب جاته واحتيا بالحقل الخاصة للمعدات ًا وفق المطلوبة المعالجات  نوعية

. إلخ         ... الإنذار، أنظمة إدارة التقارير، العرض، شاشات وتشمل التحكم، إستراتيجية

لجهزة             المتكامل الدور دراسة منها والغرض عطبرة الضخ بمحطة الدراسة هذه  تمت
طوط          لخ سودانية ال شركة بال ضخ ال طات مح ية لحما موزع ال كم التح ظام ون  القياس

البترول  . أنابيب
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