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Abstract 

 

 
 

 

 

The aim of this project is to design a controller to control power to the 

compressor such that it stops the compressor from sapping engine power when 

going up hills or during overtaking by using PIC microcontroller 16F877. The 

Mikro C software will be used to write C code for PIC 16F877 microcontroller. 

The hexadecimal code generate from Mikro C compiler will be downloaded in 

microcontroller memory by programmer (PICH FLASH). Proteus software have 

been used to simulate the controller performance before implementing the 

controller practically on test board and Printed Circuit Board (PCB).   
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الملخـــــــــص 

  

 

ٌف فً يكثاهنظام لسٍطشة على ه هن هزا الوششوع هى حصوٍن وحذة ححنن  الاساسً  الهذف        

 حٍث ٌخن إٌقاف النظام  فً حالت صعىد السٍاسة الً هنطقت هشحفعت أو صٌادة الضغط علً السٍاسة

حوج بشهجخها بإسخخذام لغت   وPIC16F877سخخذام إ بخانق الىقىد فً حالت الخخطً وٌخن الخحنن 

 Protues  بشناهج  فًاهحاماحهححوٍله علً رامشة الوخحنوت ثن  وMikro C بىاسطت بشناهج  Cاه 

. ا علً لىحت الذوائش الوطبىعت  وحىصٍله علً لىحت الاخخباس خخباس الذائشةإ  حن بعذ رلل
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