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The  knowledge  of  R.P.M. of the aircraft engine propeller is very important to 

give the maximum help, during the various stages of aviation stage.

Each  stage  of  phases  flight  (take-off  ,  cruise  and  landing)  need  acertain  and 

accurate  number  of  propeller  revoluation  per  minute  .  This  study concerns in 

electronic monitoring to the RPM of an aircraft engine propeller during flight.

Control circuit was designed to connect a switch to the engine propeller which 

generates a pulse at a full round of propeller, then the pulse was passed from the 

switch to the computer in which the RPM is calculated using C++ program.

The Electronic Circuit was designed As Follows:-

Snap action was used as  type of switch which produce a pulse by complete one 

cycle,  then stored in  SN74373,  which was stored the pulse  then pass  it  to  the 

computer via a D-25 cable connected  respectively with it’s features so chosen as a 

link between the computer and the switch. And when the pulse reach the computer, 

the computer starts account the number of  RPM using the C++ program. So the 

monitoring of the RPM will be very accurate using the computer for it’s speed and 

accuracy.    
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 للمساعدة الدقيقة يف الطائرة محرك مروحة دورات عدد  معرفة أهمية  تكمن
. المختلفة مراحله أثناء الطيران عملية يف القصونى

 عــدـــد إلــى تحتــاــج الهبونط) السرتقرار، القلع،،( الطيران مراحل من مرحلة فكل
ــد الكترونيـةــ كمراقبـةــ الدراسـرةـــ هـذه أقيمت لذا, الدورات من ودقيق معين  دورات لعـد

. الطيران أثناء الطائرة محرك مروحة

 نبضة فيه تتونلـدــ المحــرـــك مروحــةـــ علـىــ مفتــاــح بتونصـيـــل المراقبة دائرة صممت
ــ كاملــةــ دورة باكتمــاــل ــ النبضة هذه تمريـــرـ ويـتــمــ المروحــةـــ مــن ــز إلــى المفتــاــح مــن  جهــا

++.C ببرنامج الدقيقة يف الدورات عدد حساب يـتمو الحاسرونب

كالتي: فيكونن اللكترونية الدائرة تصميم أما

 دورة باكتمال نبضة فتنتج المفاتيح؛ أنوناع، من كنونع،  SNAP ACTIONاختيار يـتم
 إلــى فيه النبضة تخزيـــنـ يـتــمــ ;قلب عن عبارة وهون ;SN74373 يف تخزيـنها يـتم ;واحدة

ــ  D-25نونع، وصلة طريـق عن ;الحاسرونب إلى إرسرالها حين  التونالي; علـىــ تونصـيـــل وهـون
 إلــى النبضة تصــلـــ وعنــدــما ,والقلب الحاسرونب بين وصل كحلقة اختير لذا مميزاته وله

 مراقبـةــ تكـونــن وبذا ++,C ببرنامج الدقيقة في الدورات عدد بحساب يـقونم الحاسرونب
.ودقته لسرعته الحاسرونب جهاز باسرتخدام دقيقة الدورات
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