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تعالي: قال

ّلهُ﴿ َل          ال َو َنةٌ سِ ُه ُذ ْأخُ َت َل ّيومُ ْلقَ ا ْلحَيّ ا َو ُه ّل ِإ َلهَ ِإ  َل

السّمَ     ِفي مَا ّلهُ ْومٌ َواتَِن َذا     ا مَن َلرْضِ ا ِفي  َومَا

َومَا          ِهمْ ِديـ ْيـ َأ ْينَ َب مَا َلمُ ْع َيـ ِه ِن ْذ ِإ ِب ّل ِإ ُه َد ْن عِ ُع َيـشْفَ ِذي ّل  ا

َشاء         َما ِب َّل ِإ ِه مِ ْل ِع ْن ِّم ٍء ْي َش ِب َن ُطو ِحي ُي َل َو ْم َفهُ ْل  َخ

السّمَ   ّيهُ ُكرْسِ َع َواتَِوسِ ُه   ا ُد ُؤو َيـ َل َو َلرْضَ  َوا

ِظيم    َع ْل ا ِليّ َع ْل ا َو ُه َو ُهمَا ُظ ﴾حِفْ


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Abstract

Over the last decade radio frequency identification  (RFID) technology has grown 

at a formidable rate, thereby creating new and improved service at  lower cost.  

This is resulted in an increase in number of users and different applications such as 

an auto parking. This approach provides a nice comfortable, cost economical, well 

secured, totally unmanned and  fully controlled parking space . 

The  simulation  environment  of  this  study based  on using  MATLAB code  for 

forward link and return link. The simulation is focused on reader side. A simple 

wireless channel and a simple reflection model of tag are used for evaluating the 

performance of reader  and tag with respect to distance and transmit power.

For a simple analysis, a single reader and a single tag bi-directional communica-

tion is investigated to obtain the physical parameters. The communication link is 

half duplex, reader to tag and then tag to reader.

The system model is developed and a simulation results are presented to show the 

relation of  received power  with respect  to  the  operating frequency,  transmitter 

gain, transponder gain and transmit power.

In this study, a detail  calculations are performed for designing the sliding gate 

control circuit .
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صصصصصص

و             في لق خ جل أ من واسع، بشكل الراديو بذبذبات التعريف تقنية انتشرت الماضي  العقد

قل     أ فة بتكل يدة ج مة خد قديم يادة   نتج. ت ز لك ذ لف   فـي عن لمخت ستخدمين الم  عدد

مثل   قائي السيارات موقفالتطبيقات فة      .التل تكل حة، مري خدمات قدم ت ية التقن  هذه

. كامل           تحكم ذات منطقة و اللية كاملة أكبر، أمن أقل، اقتصادية

مج          برنا ستخدام ا لى ع مد تعت سة الدرا هذه محاكاة سال   MATLABبيئة الإر جل ا  من

   .       . لسلكية    بسيطة قناة الإشارات قارئ جانب على تركز المحاكاة للإشارة العكسي و  الأمامي

سبة           بالن شارات الإ قارئ أداء يم لتقي ستخدامهما ا تم قة للبطا سيط ب سي انعكا موذج  ون

 . المرسلة    القدرة و للمسافة

تم            من جاه الت نائي ث صال ات ذات قة بطا حادي، أ شارة إ قارئ سط، مب يل تحل جل  أ

       . قارئ     من التجاه، ثنائي المستخدم التصال وسط فيزيائية ثوابت على للحصول  دراستهما

. الإشارة       لقارئ البطاقة ومن البطاقة إلى الإشارة

قدرة            نموذج ال قة عل ضيح تو جل ا من ضت عر كاة المحا تائج ن و ناؤه ب تم ظام  الن

. المرسلة           القدرة و المستقبل كسب المرسل، كسب العامل، للتردد بالنسبة  المستقبلة

بة             في البوا في كم التح دائرة صميم ت جل ا من صيلية تف سابات ح مل ع تم الدراسة،  هذه

المنزلقة.
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