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Abstract

         Direction finding (DF) refers to the establishment of the direction from which 

a received signal was transmitted. The source of a transmission located in space via 

many techniques, one of them is the triangulation method.

2

http://en.wikipedia.org/wiki/Triangulation


       The purpose of  this  research is  to  study the triangulation technique for 

direction finding, and building a receiver with a board that can be utilized with C+

+ software to receive signals from two antennas. 

       After the simulation was done, the results were compared and it has a good 

accuracy in terms of angle of arrival but it cannot locate the position of the target 

(transmitter). 

ددددد

         ( الذى              (  الفضاء في المصدر إتجاه تحديد إلى يشير التجاه تحقيق  مصطلح

 . المثلثات            طريقة منها ذلك لتحقيق طرق عدة وتوجد ، إشارة منه وردت

جهاز                    وبناء التجاه، لإيجاد التثليث تقنية دراسة هو البحث هذا من  والغرض

ستخدامها            ا كن يم لتي وا هوائيين من إشارات لتلقي إلكترونية دائرة بتصميم  استقبال

برنامج   .C++مع

حيث                     من الدقة من جيد قدر على يحتوي النتائج وبمقارنة المحاكاة برنامج  تم

.( المرسل        ( الهدف موقع تحديد يستطيع ل لكنه الوصول زاوية
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