
AِBSTRACT

Much of the surveyor’s task involves the acquisition and analysis of survey 

measurements. Such measurements are subject to random, systematic and gross errors. In 

practice, redundant measurements are made to provide quality control and check for 

errors. In qualitative analysis and statistical evaluation, it is generally assumed that the 

measurements contain only random errors and are regarded as random variables. In 

reality, the measurements may contain gross and/or systematic errors. The effects of such 

errors are distributed over the residuals, after an adjustment and lead to questionable 

results and interpretation.

For high precision applications, gross and systematic errors need to be detected prior to 

the analysis. These errors should be tackled before an adjustment and evaluation  by 

means of screening. These few remaining gross and systematic errors in the 

measurements can be detected after an adjustment. These adjustment methods assume the 

presence of only one gross or systematic error.

One of the most effective methods that can be used in detecting multiple gross and 

systematic errors is the method of statistical quality control. Statistical quality control is a 

technique to monitor a procedure with a goal of making it more efficient and ensures 

precise results.

Statistical control charts are used to provide an operational definition of a special cause 

for a given set of data. It is possible to construct multiples of sigma control limits. When 

all the points on a control chart are within a multiple of sigma control limits and there are 

no gross or systematic patterns in the data, the process of measurements is said to be in a 
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state of statistical control. Otherwise, the data indicate the presence of non-random gross 

or systematic errors.

Different methods of statistical quality control were used in this research. The main 

conclusion reached out, using statistical quality control, is that this method can be used 

successfully in detecting multiple gross and systematic errors.
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ةةةةةةة

لى الحصول تتطلب المساحة مهندس بها يقوم التى المهام غالبية سات ع ساحية القيا ها. الم لك وتحليل  ت

ًا، والعشوائية. المنتظمة الجسيمة، للأخطاء قابلة القياسات ًة عملي لك مايكون عاد صادات هنا  عن زائدة أر

صول أجل من الحاجة لى الو مة ذات ضبط ا ساعدة قي شاف فى والم طاء. اكت يل فى الأخ نوعى التحل  ال

ًة الإحصائى، والتقييم ها فقط عشوائية أخطاء على تحتوى القياسات أن مايفترض عاد ٍت واعتبار يرا  متغ

سات تلك الحقيقة، فى عشوائية. كن القيا توى أن يم طاء تح سيمة أخ أو/ ج طاء  و مة. أخ  هذه تاثير منتظ

سئلة إثارة الى بدورها  وتؤدى الضبط عملية إجراء بعد المتبقية الأخطاء على توزيعها يتم الأخطاء  حول ال

وتفسيرها. نتائجها

هذه التحليل. إجراء قبل والمنتظمة الجسيمة الأخطاء كشف تتطلب العالية، الدقة ذات التطبيقات طاء و  الأخ

مة الجسيمة الأخطاء البيانات. مسح طريق عن التقدير و الضبط عمليتى إجراء قبل معالجتها يجب  والمنتظ

 عادة تستخدم التى المختلفة الطرائق الضبط. عملية بعد كشفها يمكن القياسات نتائج فى المتبقية البسيطة

ٍأ، وجود ماتفترض فقط. واحد منتظم، أو جسيم خط

حدة طرائق من وا ية ذات ال لتى الفاعل كن وا ستخدامها يم شف فى ا طاء ك جة، الأخ سيمة المزدو ها الج  من

هدف ما اجراء لمتابعة تقنية هى الإحصائى الجودة ضبط الإحصائى. الجودة ضبط طريقة هى والمنتظمة،  ب

ًء جعلها ًل إجرا ٍة ذات نتائج ولضمان فعا عالية. دق

صة الخاصة للمسببات العملى التعرف لتوفير الإحصائية البيانية الرسومات تستخدم نات لمرصو حددة. بيا  م

شاء الممكن ومن ٍد إن ها حدو ضروبات بعين حراف كم يارى. للن ندما المع قع ع قاط كل ت حدود فى الن  ال

حددة جد الم طاء ولتو سيمة أخ مط او ج ضح ن نات، وا قال للبيا ية ان ي ياس عمل ضع فى الق ضبط و  ال

منتظمة. أخطاء أو عشوائية غير أخطاء على تحتوى البيانات فإن وال الإحصائى.

ًا البحث هذا فى أستخدم حث هذا من الرئيسية الخلصة الإحصائى. الجودة لضبط مختلفة طرق  ضبط ان الب

المنتظمة. والأخطاء المزدوجة الجسيمة الأخطاء كشف فى  بنجاح إستخدامه يمكن الإحصائى الجودة
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