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ABSTRACT 

Everything in the modern human life has undergone rapid development. This 

development is supported by the advance of electronics and information 

technology. 

This research develops a wireless flow monitoring system for Nile River by 

using the concept of the ultrasonic waves. The proposed system automatically 

sense the water level and then send these level values to the control room 

through a wireless radio frequency subsystem.  

An electronic circuit has been designed and then constructed to build this 

system. The wireless subsystem consists of two modules, transmitter and 

receiver. The Transmitter module detects a collection of water levels and 

transmits these data to the receiver module as a database collection. The 

Receiver module then displays the data on a LCD monitor. Besides, a set of 

display LEDs has been built to display the received data level status as a scale 

(safe, medium critical and risky). The data level decision done depending on old 

database measurements. If the water level changes rapidly this considered as a 

dangerous, and the system will activate a buzzer to generate sound alarm. 

When testing the circuit for detecting the water levels in sending and receiving 

the data, the results are accurate and reliable. These results encourage us to use 

the application to avoid the flood disaster.   
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 المستخلص

خضع لتطور سریع, ھذا التطور مدعوم بتقدم في الالكترونیات یالانسان الحدیثة  كل شي في حیاة     

  وتقنیة المعلومات.

لاسلكیا باستخدام مفھوم الموجات الفوق الصوتیة. النظام  ستوي الماءنظام مراقبة لم صممھذا البحث ی     

ویقوم بارسال قیم ھذا المستوي الي غرفة تحكم خلال نظام فرعي  یتحسس ألیا مستوي الماء المقترح

  . الدائرة الالكترونیة صممت ومن ثم ركبت لبناء ھذا النظام.بتردد الرادیو اللاسلكي

النظام الفرعي اللاسلكي یتألف من نموذجین, الارسال والاستقبال. نموذج الارسال یكتشف مجموعة     

ه البیانات الي نموذج الاستقبال كقاعدة بیانات مجمعھ. نموذج الاستقبال من مستویات الماء وارسال ھذ

عرض حالات مستوي البیانات ل ثنائیاتالیقوم بعرض البیانات في شاشة مراقبة. بجانب, مجموعة من 

المستقبلة كمقیاس (آمن, وسط حرج, خطر). اتخاذ قرار في مستوي البیانات یعتمد علي قیاسات قاعدة 

القدیمة. اذا تغیر مستوي الماء سریعا ھذا یعتبر خطورة, والنظام سوف ینشط الجرس لتولید انذار البیانات 

في ارسال واستقبال البیانات كانت النتائج اكثر دقة  ر الدائرة لاكتشاف مستویات الماءعند اختبا صوتي.

 , ھذه النتائج شجعتنا لاستخدام التطبیق لتجنب كوارث الفیضان. واعتمادیة
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