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Abstract 
 

Solar Energy is the most essential and prerequisite resource of 

sustainable energy due to its abundance and sustainability. One of the ways 

to convert this energy into electricity is Photovoltage cells PV. The main 

factor in this conversion is the angle of sunlight that faces the PV cells and 

due to the movement of the sun; the output of the system varies through the 

day and the solution will be tracking the sun through the day. The Solar 

tracking mobility platform plays a crucial role in the development of solar 

energy applications in order to maintain high levels of power output. In this 

project an automated solar tracker has been designed to keep the PV panels 

perpendicular to the incoming sunlight through the day according to the user 

choice (Dual-Axis, One-Axis, Annual). The system was simulated using 

Proteus program, the PV panel was fabricated as a way to measure the solar 

radiation, (the photovoltaic panel output power, voltage and current). The 

surrounding temperature was also measured to find the effect of the local 

environment temperature on the PV performance and efficiency.In order to 

achieve the tracking fourlight dependent resistors LDR was implemented to 

determine the sun position and using Atmega32 microprocessor to drive two 

stepper motors as the movement object. A simple GUI windows was 

designed using Matlab to visualize the measured and to control the operation 

in the proteus as well as making the user experiment easier and joyful. 
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  المستخلص
  

تھا و استدامتھا، لوفر الطاقات البدیلة نسبة تعتبر احدي اھم نوع من انواع الطاقة الشمسیة

الي طاقة كھربائیة حیث تلعب زاویة  الخلایا الشمسیةھي واحدة من اھم طرق تحویل الطاقة الشمسیة

یجعل خرج الخلیة ویل ، الامر الذي دورا مھما في عملیة التح سقوط الاشعة الشمسیة علي الخلیة

نظمة تعقب الشمس . في ھذا المشروع  تم تصمیم نظام تعقب إستخدام أو الحل ھو  خلال الیوم اً رتغیم

واحد ، تعقب للشمس مؤتمت یعتمد علي خیار المستخدم ( تعقب في المحورین ، تعقب في محور 

خلیة شمسیةلعدم توفرھا ، اولا تم تصمیم حاكاة النظام باستخدام برنامج البروتوس تمت مسنوي ). 

في البرنامج ولاغراض قیاس الاشعاع الشمسي ، القدرة المنتجة بواسطة الخلیة ، التیار و الفولتیة 

التي توفرھا الخلیة. تم قیاس درجات الحرارة اثناء التشغیل لمعرفة تاثیر الشمس المحلیة علي اداء و 

لتحدید  مدة علي الضوء كحساساتاومات المعتقستخدام المكفاءة الخلیة . لتحقیق عملیة التتبع تم إ

لقیادة محركین من نوع الخطوة  32اتمیجا موضع الشمس لتتم معالجتھا باستخدام المعالج المایكروي 

لعرض كل القیم المقاسة لابباستخدام برنامج المات تم تصمیم واجھة مستخدم بسیطةكعنصر حركة. 

  بالاضافة لجعل التجربة سھلة و ممتعة بالنسبة للمستخدم. بواسطة النظام و للتحكم في عملیات النظام
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