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 الآية

مَاوَاتِ وَالأْرَضِْ مَثَلُ نُورهِِ كمَِشْ  هُ نُورُ السَّ كََا ٍ  ﴿ اللَّ

أَنََّهَا فِيهَا مِصْباَحٌ الْمِصْباَحُ فِي زُجَاجَة  الزُّجَاجَةُ كَ 

ا كوَْكبٌَ دُر يٌِّ يُوقَدُ مِنْ شَجَر ٍَ  مُباَركَةَ  زَيتُْونَة  لَ 

مْ زَيتُْهَا يُضِيءُ وَلَوْ لَ شَرقِْيَّة  وَلاَ غَرْبِيَّة  يكََاَدُ 

هُ لِنُورهِِ مَ  نْ تَمْسَسْهُ نَارٌ نُورٌ عَلَى نُور  يهَْدِي اللَّ

هُ بِ  هُ الأْمَْثَالَ لِلنَّاسِ وَاللَّ كَُل ِ يشََاءُ وَيضَْربُِ اللَّ

 شَيْء  عَلِيمٌ ﴾
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ABSTRACT 

This research in metro train movements which are used in most of the developed 

countries. This metro train is equipped with a controller that enables the automatic 

operation of the metro train from station to station. This research development 

process of a prototype for a metro train implemented using a atmega32 

microcontroller. Simulation for the system's circuits is done with the aid of Proteus 

software. The hardware circuits, which are built on printed circuit boards (PCB), 

are interfaced with actuators and sensors for automation purposes.  The hardware is 

assembled in a toy-like prototype train. The Bascom programming language is 

used for programming the microcontroller. 
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 المستخلص 

في  و التحكم في حركة قطار الانفاق المستخدم في أغلب الدول المتطورةيعمل علي  بحثهذا ال

قطار الانفاق بحيث يعمل على التحكم في سرعة   atmega32متحكم يتم استخدام البحثهذا

من  باستخدام التحكم في عرض النبضة ويعمل أيضا على التحكم الالى الكامل للميترو وانتقاله

 .وجميع الاعمال التشغيليه محطة لأخرى 

قطار تم عمل مجسم لإظهار الية عمل و  Proteus المحاكاة للنظام تتم من خلال برنامج ال

على الواقع من جهة التحكم في سرعته باستخدام عرض النبضة ومن جهة التحكم الانفاق 

للتحكم في  IRحساسات من النوع الوتم استخدام مجموعه من  الكامل لنظام ميترو الأنفاق

 .  atmega32 المتحكمهلبرمجة  Bascom لغةتم استخدام و  حركة المترو وعدد المسافرين
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