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Abstract 

The remote control has a significant impact on the ease of life, it is a device 

that has the ability to control devices from a distance using the signals, but all 

remote control is used to control only one device, leading to the difficulty of using 

a number of them at the same time, especially for people with disabilities physical 

and limited mobility. Therefore this research aims to design a remote control a 

low-cost and easy to use to control the number of electrical appliances. 

The machine consists of two circuits which are the sender circuit and 

receiver circuit. Electromechanical sensor was used to measure the acceleration to 

convert hand tilt to signals. This signal is received by the microcontroller to 

translate it and then send commands through encoder to the transmission circuit. 

After that the command is sent to the receiver circuit for decoding it to a command 

to control the desired device. Practical results obtained demonstrated the efficiency 

of the system. 
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  مستخلص

ھѧو جھѧاز لѧھ القѧدرة علѧي الѧتحكم فѧي الأجھѧزة ، الأثر الكبیر فѧي تسѧھیل الحیѧاةجھاز التحكم عن بعد لھ 

و لكن كل جھاز تحكم عن بعد یستخدم للتحكم في جھѧاز واحѧد فقѧط ممѧا یѧؤدي ، من مسافة بإستخدام  الإشارات 

. لصعوبة إستخدام عدد منھѧا فѧي نفѧس الوقѧت خصوصѧا للأشѧخاص ذوي الإعاقѧة الجسѧدیة و محѧدودي الحركѧة

لك یھدف ھѧذا البحѧث لتصѧمیم جھѧاز تحكѧم عѧن بعѧد مѧنخفض التكلفѧة و سѧھل الإسѧتعمال للѧتحكم فѧي عѧدد مѧن لذ

  .الأجھزة الكھربائیة

تѧم إسѧتخدام محسѧاس كھرومیكѧانیكي . یتكون الجھاز من دائرتین أساسیتین ھما دائرة المرسل و دائѧرة المسѧتقبل

لإشارة یتم إسѧتقبالھا بواسѧطة المعѧالج الѧدقیق لمعالجتھѧا ثѧم ھذة ا. لقیاس التسارع لتحویل میلان الید إلي إشارات

بعد ذلѧك یѧتم إرسѧال الأوامѧر إلѧي دائѧرة الإسѧتقبال . إرسال الأوامر عن طریق مشفر البیانات إلي دائرة الإرسال

النتѧѧائج العملیѧѧة المتحصѧѧل علیھѧѧا برھنѧѧت كفѧѧاءة . لیحولھѧѧا فѧѧاك الشѧѧفرة إلѧѧي أوامѧѧر للѧѧتحكم فѧѧي الجھѧѧاز المطلѧѧوب

  . نظامال
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