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ABSTRACT 

Medication management is an important issue in order to ensure the delivery of 

specific drug in the exact time hence increasing the effectiveness and avoidance 

of missing doses or timing doses incorrectly that can cause complications.  The 

Electronic Medication Management System (EMMS) is a dosage reminder 

device that serves as a regular and dispenser reminder of when a medication was 

last taken and when a medicine should next be taken. In this thesis, an electronic 

system has designed using the microcontroller, Liquid Cristal Display (LCD), 

and other components. EMMS was able to provide different doses at separate 

time electronically. The simulation results obtained using proutous proved 

efficiency of the system 
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 المُستخلص

 عذم أخذ وحجٌب سَادة الفاعلُت وبالخالٍ الوىعذ الوحذد فٍ ٍضواى أخذ هي أجل هسألت هاهت إدارة الذواء

هى  الالكخزوًٍ الأدوَت ًظام إدارة .هضاعفاث والذٌ َوكي أى َسبب بشكل خاطئ حىقُخها أو جزعاثال

. فٍ هذا الوقبلتالجزعت  أى حؤخذ دواء وهخً َجب آخز جزعت   حن أخذ هخً  الجزعت باخذ حذكُز جهاس

وهجوىعت أخزي هي  LCDعزض  شاشت و الوخحكن الذقُقالبحث حن حصوُن ًظام الكخزوًٍ باسخخذام 

بزهٌج ًخائج  .إلكخزوًُا هٌفصلت  فٍ أوقاث جزعاث هخخلفت ٌظام حقذَنهذا ال َسخطُع اَضا  الوكىًاث.

 علٍ كفاءة الٌظام. Protousالوحاكاة الوخحصل علُها باسخخذام 
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