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  :الایة

  

مَاوَاتِ وَمَا فِي  ُ لاَ إلِھََ إلاَِّ ھُوَ الْحَيُّ الْقَیُّومُ لاَ تَأخُْذُهُ سِنَةٌ وَلاَ نَوْمٌ لھَُ مَا فِي السَّ اللهَّ

الَّذِي یَشْفَعُ عِنْدَهُ إلاَِّ بِإذِْنِھِ یَعْلَمُ مَا بَیْنَ أیَْدِیھِمْ وَمَا خَلْفَھُمْ وَلاَ الأْرَْضِ مَنْ ذَا 

مَاوَاتِ وَالأْرَْضَ وَلاَ  ھُ السَّ یُحِیطُونَ بِشَيْءٍ مِنْ عِلْمِھِ إلاَِّ بِمَا شَاءَ وَسِعَ كُرْسِیُّ

  )255(یَئُودُهُ حِفْظُھُمَا وَھُوَ الْعَلِيُّ الْعَظِیمُ 

  صدق الله العظیم

  )البقرة( سورة

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  



حْمـنِ  الْحَمْدُ ّ�ِ رَبِّ الْعَالَمِینَ  الرَّ

اكَ نَسْتَعِینُ  اكَ نَعْبُدُ وإیَِّ اھدِنَا   إیَِّ

الَّذِینَ أنَعَمتَ عَلَیھِمْ غَیرِ المَغضُوبِ 

iii 

  :الحمد

الْحَمْدُ ّ�ِ رَبِّ الْعَالَمِینَ  بسم الله الرحمٰن الرحیم

ینِ  اكَ نَسْتَعِینُ   مَـلكِِ یَوْمِ الدِّ اكَ نَعْبُدُ وإیَِّ إیَِّ

رَاطَ المُستَقِیمَ  الَّذِینَ أنَعَمتَ عَلَیھِمْ غَیرِ المَغضُوبِ صِرَاطَ   الصِّ

الِّینَ     عَلَیھِمْ وَلاَ الضَّ

  صدق الله العظیم

  سورة الفاتحة

  
  
 

 

  

  

  

بسم الله الرحمٰن الرحیم

حِیم ینِ  الرَّ مَـلكِِ یَوْمِ الدِّ

رَاطَ المُستَقِیمَ  الصِّ

الِّینَ  عَلَیھِمْ وَلاَ الضَّ
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  :الإھداء

  وقل اعملوا فسیرى الله عملكم ورسولھ

                                  ......  

  إلى من ربیاني صغیرا

وأنار لي طریق العلم والمعرفة، إلى كل من علمني، وأخذ بیدي     

  إلى كل من شجعني في رحلتي إلى التمیز والنجاح

، ووقف بجانبيإلى من ساندني   

زوجي الحبیب إلى   

لا ، فكان سببا في تحفیزي: إلى كل من قال لي    

ةالفاضل ةستاذالأ إلى  

، والتمیز سبیلھالنجاح طریقھ، والتفوق ھدفھإلى كل من كان    

الشكر والتقدیر والإحترامإلیكم جمیعا    
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  :الشكر والتقدیر

  شرطة مرور ولایة الخرطوم: التقدیر أجزلھ للسادة 

 رعاك اللهمحمد التجاني  نجود : الفاضلة و للأستاذة         

 
 

 وأفنیت بحر النطق في النظم والنثر****** ولو أنني أوتیت كل بلاغة 

 ومعترفا بالعجز عن واجب الشكر *****لما كنت بعد القول إلا مقصرا 

 

 
أن نتقدم لك بخالص الشكر ووافر الامتنان على ما بذلت من جھد وتحملت بیسرنا 

ونحن العارفات بفضلك المستضیئات .. من مشقة جعلھا الله في موازین حسناتك 

مكان لا بقلم وقد حررنا ھذه السطور بلسان الأ.. بقدرك العاجزات عن القیام بالشكر 

  سائلات المولى عز وجل أن یجعلنا وإیاك من أھل القران .. یان التب

  )حسانلا الإإحسان ھل جزاء الإ ( :وصدق الله إذ یقول         
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  :المستخلص

 یعتبر إختبار القیادة من الخطوات المھمة التي یجب أن یخطوھا من یرید أن یقود

ساسي للسلامة ھو المدخل الأإختبار القیادة  كما أن . عربة على الطریق العام

موحدة  بطریقة البحث في ان إختبار القیادة لا یتم ھذا تتمثل مشكلة.  المروریة 

یخضعون لھذا الإختبار  وھنالك من لا، وتتكرر فیھ الكثیر من الأخطاء 

معالجة الصور في جعل إختبار القیادة  یمكن الاستفاده من تقنیات). تجاوزات(

تم إقتراح خوارزمیھ تتكون من عدة خطوات حیث . وموثق، يإلزام، )موحد(قیاسي 

یتم تقسیم فیدیو إختبار القیاده الي مجموعھ من الإطارات ویتم تحلیل كل إطار 

تتم مقارنة موقع العربھ مع كل من الخطوط . حدوث خطاء في القیاده لإكتشاف

البرنامج المطبق یقوم . لمعرفة ما إذا كان ھناك تقاطع مابین الخطوط والعربھ ام لا

  .بتحدید موقع التقاطع في حالة حدوثھ
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Abstract 

        The driving test is one of the important steps that must be 

performed by whoever wants to drive on the road. The driving 

test is the very important to guarantee traffic safety. There are 

some limitations on the current manual system in which the 

driving tests might not be uniform, it might have repeated 

mistakes, and there are those who do might got exempted from 

the test. We can take advantages of the image processing 

techniques to make the driving test standard (unified), 

mandatory, and documented. The proposed algorithm consists 

of several steps where divide the video into frames and each 

frame is analyzed to detect the occurrence of driving mistakes. 

Car locations are compared with each of the track lines to see if 

there was a intersection between the lines and the Car. The 

program is applied to specify the location of the intersection in 

case it happens. 
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  :المقدمة1.1

دف الاساسي منھ ھو تقلیل نسبة الھ.  إختبار القیادة ھو المدخل الاساسي للسلامة المروریة 

خطاء والحوادث المروریة التي تزداد عام تلو الاخر والتي ھي السبب لوفاة  وإعاقة الكثیر الأ

لي منح الرخصة المروریة السبیل الوحید الذي یؤدي بدوره إ لك إختبار القیادة ھولذ، من الناس

  . التي بدورھا تسمح للسائق بممارسة القیادة في الطرق بأمن وسلامة

  

  :مشكلة إختبار القیادة  2.1

وتتكرر فیھ الكثیر من  موحدة لا یتم بطریقة البحث في ان إختبار القیادة ھذا تتمثل مشكلة

  )تجاوزات(الإختبار  وھنالك من لا یخضعون لھذا ،الاخطاء

  فیما یلي أمثلة لبعض الأخطاء التي قد تحدث أثناء إختبار القیادة 

  

  یوضح خطأ ملامسة العربة لخط عرضي 1شكل رقم 
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  یوضح خطأ ملامسة العربة لخط طولي 2شكل رقم 

  

  

  

  الزاویة عند یوضح خطأ ملامسة العربة للخط)3(شكل رقم 
  

  :أھمیة إختبار القیادة 3.1

  :تكمن أھمیة إختبار القیادة في التالي 

 وضع إختبار قیادة قیاسي . 
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 التوثیق . 

   كل من یحمل رخصة قیادة یجب ان یكون قد خضع إختبار قیادة.  

  :الأھداف من إختبار القیادة 4.1

  استخدام تقنیات معالجة الصور لمعالجة الفیدیو المصور. 

 تخزین الفیدیو المعالج  للاستفادة منھ في التوثیق. 

 معرفة الاخطاء الواردة في الفیدیو.  

  :منھجیة البحث  5.1 

  استخدام معالجة الفیدیو تساعد في تقلیل نسبة الاخطاء والحوادث المروریة 

تحدث اثناء  التي وذلك لتقلیل الاخطاء والرجوع الیھ تخزین الفیدیو المعالج یمكن الاستفادة منھ

  الاختبار

  :حدود البحث  6.1

  ھذا البحث یشمل معالجة الفیدیو المصور بواسطة كامیرا ثابتة. 

  نوع الخطأ الذي یحدث أثناء الإختبارھوملامسة العربة للخط)track.(  

  :ھیكلیة البحث 7.1

 البحث فرضیات ، أھداف البحث ، البحث أھمیة ، مشكلة البحث ، المقدمة  یتناول الباب الاول

   منھجیة البحث،  حدود البحث، 
   الدراسات السابقة، انواع  اختبار القیادة ، المقدمة الباب الثاني 

 وصف النظام  المقترح  ، المورفولوجي ، التقنیات المستخدمة ،  المقدمة الباب الثالث

  الخاتمة  ، لتوصیاتا ، النتائج ، الباب الرابع المقدمة

  الباب الخامس المصادر والمراجع 
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  الباب الثاني
  

  مقدمة
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  :مقدمة 1.2

  .  إختبار القیادة ھو المدخل الاساسي للسلامة المروریة 

الھدف الاساسي منھ ھو تقلیل نسبة الاخطاء والحوادث المروریة التي تزداد عام تلو الاخر 

لذلك إختبار القیادة ھو السبیل الوحید الذي ، من الناس والتي ھي السبب لوفاة  وإعاقة الكثیر

یؤدي بدوره الي منح الرخصة المروریة التي بدورھا تسمح للسائق بممارسة القیادة في الطرق 

  .بأمن وسلامة 

  :انواع  اختبار القیادة 2.2

  الإختبار النظرى  1.2.2      

ویھتم ھذا الإختبار ، إختبار القیادة یعد الإختبار النظري أول مرحلة من مراحل           

ومحو الأمیة المروریة وذلك للتأكد من مدى الإلمام  بأداب وقواعد ، بالوصول لسائق المستقبل

المروریة  وأیضا  للتعرف على السرعات المسموح  بھا ) الإشارات(المرور وجمیع العلامات 

  .طرق المرور السریع  داخل وخارج المدن و

  بعض الامثلة لعلامات المرور   

  

          
          

  امثلة لعلامات المرور ) 4 (توضیحي رسم

]3[   

]4[  

]5[ 

ھنالك دراسات  وبحوث علمیة وتطبیقات للحاسب الالي عدیده ) النظري(وفي ھذا الإختبار 

  مثلا  ومتنوعة

   میكانیكا السیارات -1رخصة السیارات النظرى مصر  إختبار 

 آداب المرور  - 1إختبار رخصة السیارات النظرى مصرو
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 علامات المرور -  1إختبار رخصة السیارات النظرى مصرو

  الاختبار العملي 2.2.2

  -:نوعین ھما ولھ        

 اختبار الشارع1.2.2.2    

بعد الإنتھاء من الإختبار المیداني بنجاح تأتي مرحلة إختبار الشارع بحیث یسمح للمتقدم  

ویقوم باجراء أختبار لمعرفة ، للإختبار بالخروج للشارع ومعھ الشرطي الذي یقوم بالتقییم

 .ما إذا كان  المتقدم یتعامل مع القواعد المروریة بصورة سلیمة وصحیحة 

  )خلف -امام(دانى الاختبار المی 2.2.2.2

                        تقاس نسبة          و،ختبار لكلیھماختبار من رجل لامراه بل ھو نفس الإلا یختلف الإ        

الموضحة في الأشكال السابقة  الواقعةالاخطاء  واحدة من لكل منھا ب في إختبار القیادة النجاح

یكون ) ال ( لمتقدم للرخصھ بالعربھ فى الممرمرور ایتم الإختبار عن طریق  ،)1,2,3رقم (

  .والمصمم بوضع مجموعة من المخاریط بدون ان یصطدم باحداھا) L(على شكل 

 

  یوضح الشكل العام لمیدان اختبار القیاده5شكل توضحي رقم 

]3[   

  

الدوائر تمثل المخاریط  عند الاصطدم باحدى المخاریط الاخیره الموضحھ باللون الاخضر   

  یمكن تجاوز الخطأ الناتج كما ھو موضح في الشكل ادناه 
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الاصطدم باحدى المخاریط عند  یوضح 6شكل توضحي رقم 

  الاخیره الموضحھ باللون الاخضر یمكن تجاوز الخطأ
  

  

]3[  

  

خاصھ المخاریط المملؤه (ختبار مخاریط الاخرى یعد فشلا في الإالأحد ام  بما عند الإصطدأ

  دناهأالموضحة في الشكل ) یاللون الوردي
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  ختبارالفشل في الإ یوضح 7شكل توضحي رقم 

  

]3[  

  مواصفات المیدان 1.2.2.2.2

ختبار كن توضع المخاریط على حسب نوع الإلا توجد مواصفات ثابتھ للمیدان  ول

وعلى منطقة المنحنى تكون المسافھ بین ،متر 2حیث تكون المسافات بین المخاریط ،المطلوب

  .متر 3خروط والاخرمال

  

]3[  
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  الشكل العام للمیدان یوضح )8(شكل توضحي رقم 
  

  .ویحدد شكل المیدان بوضعیة المخاریط الموجوده داخل المیدان

في جمیع الدول ) موحدة(توجد ھنالك مساحھ ثابتة نھ لا توجد  مساحھ ثابتة للمیدان ولا كما أ 

  ).مساحھ موحده متفق علیھا للمیدان( في العالم

  ھو الذي یحدد شكل المیدان) مخروطیة(و وضع الحواجز مؤقتة 

  :منھاوھنالك وضعیات مختلفھ لوضع المخاریط في العالم 

  مثلا فى السودان توضع على شكل)L(یھ یكون ؛لعمل اختبار الخلف وفي السعود

 (S)الاختبار على شكل 

  الامارات یكون الاختبار على شكل(X) 

  السوید یكون الاختبار على شكل(XX) 

  یكون الاختبار على شكل باكستان(H)  

 sحرف  –خلف  –امام (على حسب نوع الإختبار المجرى )المخاریط(وبناء على ذلك تحرك 

  )  T, X , + , L.…(تقاطعات  –

  التقییمعملیة .2.2.2.2.2

والاخر خارج  ،خطاءالأ حدھما داخل السیاره لتفاديأ. ختبار یوجد شرطیینأثناء إجراء الإ

  .ختبارالسیاره لتقییم الإ

  . نواعھأ بكل العملى ختبارالإ جتیازإبعد الرخصھ تمنح
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  خرى ولكن توجد إعادة المحاولھ مره أ ختبار یعطي الحق فيفشل في الإال

  :وھي  بعض الشروط اللازمة لذلك 

 فتره  خرى بعدبعد الفشل فى المره الأولى یمنح فرصھ مره أخرى لإعاده الإختبار مره أ

 .یوم 14تقدر ب

  ختبار بعد فتره تقدر بشھریعاد الإ )ثانیة(خرىفشل مره أإذا. 

 القیاده لفتره لا تقل عن ثلاثھ  یحول الى مدرسھ لتعلیم) ثالثة(خرى فشل المتقدم مره أ إذا

  .شھرأ

  .من الوعي والإدراك والتعلیم والسلامة  زیدلموذلك 

  :أنواع الرخصة  3.2.2.2.2

  :توجد ھنالك عدة أنواع من أنواع الرخصة وھي

 ملاكى. 

 عامھ. 

 موتر. 

 دولى.  

  :كالتاليویكون ترتیبھا اخذ تلك الرخص 

   .یأخذ المتقدم رخصة الملاكي  :أولا

  .و الدولیةأالعامھ   :ثانیا

  و تقدر ھذه الفترة ة تفصل بین الملاكى والعامولكن توجد فترة زمنیة 

  .بثلاث سنوات

  :الدراسات السابقة  3.2 

 الالي الإختبار النظري وبحوث علمیة وتطبیقات للحاسب جانب دراسات في عدة ھنالك  

 : عدیده ومتنوعة مثلا

  .میكانیكا السیارات  - 1إختبار رخصة السیارات النظرى مصر    

  .آداب المرور  -  1لنظرى مصروإختبار رخصة السیارات ا  

 . علامات المرور -  1وإختبار رخصة السیارات النظرى مصر  

  ]5[ 

  ]4[  
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 موقع   فإن  بالاختبار العملي  فیما یتعلق

 Nipun Kelara Driving Automation Test    تحدث عن  دراسة طبقت و

طریق الاستحقاق ھى دراسھ طبقت فى مدینة حیدر اباد و یتم اجتیاز ھذا الاختبار فقط عن 

 وفقط العربات التى تكون فى حالھ جیده ھى التى تعطى شھادة اللیاقھ

ھذه التقنیھ الجدیده تنھى تدخل الانسان وتحسن دقة اختبارالقیاده بینما تخزن فیدیو الاختبار 

.كبرھان للاختبار فیزودنا الفیدیو برسوم بیانیھ للطریق و تخطیط السرعھ وتقریر تحلیلى   

امظام فى شركتین  فى حیدراباد ھطبق الن  

Nipun Net Solutions and Softx Technologies  .  

 

ختبار اللیاق الدورى إختبار القیاده للعربات ستساعد على تطویر إعملیة الاتمتھ لمركز 

.للسیارات  

.صطفاف العجلاتإف المعطیات مثل السرعھ ومستوى الضوضاء ولختبار طبق على مختلإا  

.دقیقھ 15ختبار فى یرى النتائج فى الوقت الحالى وتتم كامل عملیة الإ أنیمكن للسائق   

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
الشركھ میادین احد یوضح)9(رقم شكل  
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الشركھ میادین احد یوضح)10(رقم شكل  
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  الباب الثالث
  قنیات المستخدمة والنظام المقترحالت
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  : المقدمة 1.3
یتناول ھذا الباب التقنیات المستخدمة والصعوبات التي تواجھ  تحسین ومعالجة طریقة إجراء  

 .إختبار القیادة  ووصف النظام  المقترح والخطوات التي یمر بھا النظام 
  

 :تھیئة النظام والمكونات المادیة 2.3
 : المكونات المادیة1.2.3
  .حامل كامیرا ومیدان ، كامیرا 

  :تھیئة النظام 2.2.3

 مع كل عملیة إختبار قیادة یجب التحقق من وضعیة الكامیرا وھذه العملیة تسمى

)Calibration( نستخدم مقیاسیین للمقارنھ الاول یكون ،وھي تعنى المقارنھ بین المقاییس

ضبط بواسطة جھاز والمقیاس الاخر تم ضبطھ بقدر الامكان بجھاز ) صحیح(معروف المقدار

الجھاز المعروف المقدار یسمى قیاسى اما الجھاز الاخر فیسمى الوحده تحت الاختبار او ، اخر

 أما عملیة ال،الة اختبار او اى اسم من الاسماء حسب نوع الاجھزه المراد اختبارھا

 Camera Calibration) (یجاد الكمیات الداخلیھ للكامیرا والتى تؤثر على عملیة إھو و

  :ت ھىوھذه الكمیا. التصویر

 2 /الطول،2/العرض(لا یوجد دائما فى(  موقع مركز الصوره فى الصوره((.  

 الطول البؤري. 

 عامل الانحراف. 

 التشویش فى العدسھ.  

   

  :التقنیات المستخدمة  3.3
  ):MATLAB(الماتلاب 1.3.3

  MATRIX  LABORATORYھوإختصار ل 
تمتاز بوجود برنامج یسھل عملیة الماتلاب ھو لغة ذات مستوى عالى للحسابات والبرمجة و 

معالجة  عمل الالجوریثمات الحسابات الریاضیة ویشمل البرنامج على التعامل مع ھذه اللغة
  النمذجةت البیانا

عمل التطبیقات الصدیقة  (GUI) عمل الرسومات الھندسیة تحلیل البیانات و عرضھا والمحاكاة
   .للمستخدم
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البیانات فى صورة مصفوفات ویكون البرنامج مثل اغلب لغات ویعتمد الماتلاب على تنسیق 
ویشمل الماتلاب على مجموعة من ال البرمجة  toolbox  مما یتیح لك التعامل مع التطبیقات

 المتخصصة وھذه الادوات عبارة عن برامج فى صورة
 M-files  

 
 

  :إستخدامات الماتلاب1.1.3.3

 إنجاز الحسابات ( Math and Computation )  

 طویر الخوارزمیاتت ( Algorithm Development ) .  

 تحصیل المعطیات)  ( Data Acquisition )  الاستیفاء الریاضي (وھو ما یسمى بـ  (

(  

 النمذجة و المحاكاة و إعادة نمذجة النظام ( Modeling , Simulink , and 

Prototyping ).  

  شكل رسوماتتحلیل المعطیات و معالجتھا و إظھار النتائج على ( Data Analysis , 

Exploration , and Visualization )  

 محاكاة للعلوم الھندسیة و الفیزیائیة و ذلك عن طریق الرسومات .  

 تطویر التطبیقات ( Application Development ) .  

  :  الماتلاب بیئة اتماستخدإ2.1.3.3

 Fuzzy Logic   ، Neural Networks ( مثل لحل مشاكل و مسائل تقنیة خاصةتستخدم 

and Signal Processing   ،Control Systems ( 

  :الماتلاب نظام أقسام2.3.3

 ):Working Environment(محیط العمل .1

  .وھي عبارة عن مجموعة وسائل وتسھیلات تستخدم لتمكین المستخدم من العمل 

  :الدوال الحسابیة للبرنامج .2

 , Fast Fourier transforms , matrix eigenvalues(تحتوي على الدوال الانیة 

matrix inverse , sin ,cosine , sum(  

  :)Matlab Language(رمجة لغة الب  .3
وھي عبارة عن لغة برمجة جاھزةومكونة من ملفات فرعیة تستخدم فیھا المصفوفات 

  . والمحددات والدوال الجبریة
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  :)Handle Graphics(الرسومات البیانیةمنظم .4 

رسم تجسیمي یحتوي على اوامر لرسم المجسمات ذات البعدین عبارة عن منظومة  وھو

  .   والثلاثة ابعاد كما یحتوي على اوامر لإظھار المجسمات وتحریكھا

 ):Application Program Interface(واجھة برامج التطبیقات  .5

) Fortran ,c(عبارة عن وسائل مساعدة تسمح بربط البرامج المعدة بلغات اخرى مثل 

  . مع الماتلاب
وھي  toolboxesطبیقات المتخصصة التي تسمى بال ویوفر الماتلاب مجموعة من الت

عبارة عن مجموعات شاملة من الدوال تعطي الماتلاب قدرات كبیرة لحل المشاكل 

  : المعقدة ومن ھذه الوسائل

 Image Processing Toolbox . 

 Signal Processing Toolbox  

 Communication Toolbox   

  :مزایا الماتلاب3.3.3

 جدا یعمل كالة حاسبة متطورة . 

 سھل التعلم . 

 معظم ما یحتاجھ المبرمج موجود فیھ  . 

 مفتوح المصدر . 

   ): Morphology(المورفولوجي 4.3

الصور ویعتمد على الشكل المراد معالجتھ كل عملیة یمثل جزء ھام من عملیات معالجة 

سواء ) المدخلة(تھا ول الصور المراد معالجلیات المورفولوجي تأخذ مدخلین الأمن عم

) Structuring Element(و رمادیة و الثاني یمثل ھیكل العنصر كانت ثنائیة أ

  . الصورة المدخلة والصوره المخرجة تكون بنفس حجم

  :الاساسیة في المورفولوجي  المفاھیم  1.4.3

  :ھنالك مفاھیم عدیده داخل المورفولوجي وھذه بعضا منھا

 التمدد Dilation    

  الأنكماشErosion    

  الإنكماش ثم التمددOpening   
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   التمدد ثم الإنكماشClosing   

ین ساسیتان في عملیات المورفولوجي ویمكن دمج ھاتدد و الإنكماش ھما العملیاتان الأالتم

نكماش كستان فمثلا إذا تم تنفیذ عملیة إالعملیتین في سلاسل اكثر تعقیدا وھما لیسا عملیتان متعا

  .تلیھا عملیة تمدد على الصور الناتجة من عملیة الإنكماش  لا تكون ھي الصوره الاصلیة 

مدد ثم الت(و)الإنكماش ثم التمدد(عند جمع عملیتي التمدد و الإنكماش تنتج عملیات جدیدة مثل 

  .   Morphological Filteringوھي عملیات مفیدة في تصفیة المورفولوجي ) الإنكماش 

  :  (Dilation) التمدد1.1.4.3

) Object(تقوم ھذه العملیة بتمدید الكائن وملء الثغرات الصغیرة وتربط الكائنات 

  المنفصلة 

  : طریقة عملھا 

ھیكل العنصر على كل اجزاء وضع ھیكل العنصر على الصورة ثم یتم تحریك 

  .الصورة 

  ):   (Erosionنكماش الإ2.1.4.3

  
  تقوم ھذه العملیة بكمش الكائن بحذف حدوده

  : طریقة عملھا 

جزاء م یتم تحریك ھیكل العنصر على كل أوضع ھیكل العنصر على الصورة ث

  . الصورة

 :  Opening) ( الإنكماش ثم التمدد3.1.4.3

نكماش تلیھا عملیة  تمدد  یمكن ان تستخدم لإستبعاد كل الكائنات إھي عبارة عن عملیة  

نھ یتحقق من الكائنات الصغیرة  ثم لأ Probeالصغیرة  في ھذه الحالة یسمى ھیكل العنصر  

الموجود بالصوره وإستعادة )  Noise(نھا تقوم بإزالة الضجیج أي أ ) Filter(یقوم بتصفیتھا 

  .الكائنات الكبیرة 

  : Closing) (تمدد ثم الإنكماش ال4.1.4.3

بربط الكائنات المنفصلة  ویمكن  إستخدامھا   تقومھي عبارة عن عملیة تمدد تلیھا عملیة نكماش 

  ]2[یمكن تطبیق عملیة أو اكثر على نفس الصورة ،في وملء الثغرات والمسافات  الصغیرة 

]1[  

  

  : وصف النظام المقترح5.3

 المعاجة الابتدائیة : 
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 رمادیة تحویل الصورة من صورة ملونة الى صورة  .1

  
  یوضح الصورة الملونة)11(شكل رقم   

  
  

  

    یوضح الصورة الرمادیة) 12(شكل رقم 
 

 

 

 من الفیدیو كل فترة زمنیة محددة   Framesإستخراج ال  .2

   )Background(الاول كخلفیة فارغة   Frame إختیار ال .3
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  یوضح الخلفیة فارغة  )13(شكل رقم 

 

 

وتكون ھذه  المقارنة عبارة  ) Background(مع  الخلفیة فارغة  Frameمقارنة كل  .4

 .Backgroundمن ال   Frameعن طرح  ال 

  :خلفیةِ  طرح

 مراقبةِ  مثل الصاعدةِ، الفیدیو تطبیقاتِ  مِنْ  العدید في مستعملُ  خلفیةِ  طرح

  مرورِ  مراقبة الفیدیو،

 

عملیات إنكماش ، (Dilation) عملیات تمددوھي  Morphologyعملیات  .5

Erosion)(، عملیات الإنكماش ثم التمدد)(Opening  و التمدد ثم الإنكماش)(Closing 

عن ) Noise(وإزالة الضجیج ) Object( ھذه العملیات  تقوم بتحسین و توضیح ال، 

 ) .داخل الفیدیو  Objectعملیة إكتشاف (الفیدیو 

 )Boundary box(صندوق حول العربة وتسمى ھذه العملیة وضع  .6

      )Car(والعربة ) Lines(معرفة إحداثیات كل من الخطوط  .7

  :تظھر حالات ثلاث)Lines(والخطوط ) Car(وبمعرفة الإحداثیات كل من العربة

  الفشل في الإختبار(الحالة الاولى: (  

  )Lines(والخطوط ) Car(بین العربة) intersection(تقاطع 

  یقوم البرنامج بإظھار الخطأ الحاصل وھذا الخطأ یشیر لحدوث  عملیة فشل في الإختبار   

  تحزیر(الحالة الثانیة: (  

  عند إقتراب العربة من مدى معین من الخط یقوم البرنامج بإظھار تحزیر 

  النجاح في الإختبار(الحالة الثالثة: (  

  وھي الحالة التي لا یحدث فیھا تقاطع  

  

****dilation3******
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 مخطط انسیابي یوضح تفاصیل الخوارزمیھ المستخدمھ
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  الباب الرابع
 النتائج والتوصیات
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  : المقدمة 1.4

  یتناول ھذا الباب النتائج المتحصل علیھا والتوصیات التي یوصي بھا الباحثون والخاتمة 

  :النتائج 2.4

في ھذا الجزء سنقوم بعرض نتائج عمل البرنامج عل حسب ترتیبھا في الخوارزمیھ المقترحھ 

  . في الباب الثالث

  طار كخلفیھ وتحدید مواقع الخطوط في المسارأول إتحدید  

 

  طار كخلفیھ وتحدید مواقع الخطوط في المسارإول أتحدید )14(شكل رقم 
  
  

  مقارنة كلFrame  مع  الخلفیة وتكون ھذه  المقارنة عبارة عن طرح  الFrame  من

 .Backgroundال  
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  طرح الاطار التالي من الخلفیھ) 15( شكل رقم

  

  
  تحسین قیم النقاط في الاطار الجدید) 16(شكل رقم  

 

  عملیاتMorphology    وھي عملیات تمدد(Dilation)   و التمدد ثم الإنكماش

)(Closing  لإزالة الضجیج)Noise (عن الفیدیو  
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  استخدام مجموع من عملیات المورفولوجي لتقلیل الضوضاء في الاطار ) 17( شكل رقم 

 
  عملیاتMorphology    وھي عملیات تمدد(Dilation)   و التمدد ثم الإنكماش

)(Closing   ھذه العملیات  تقوم بتحسین و توضیح ال )Object) (عملیة إكتشاف 

Object  داخل الفیدیو(  
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استخدام مجموع من عملیات المورفولوجي وتوصییل الاجزاء المنفصلھ في ) 18( شكل رقم 
  السیاره

  

  وضع صندوق حول العربة وتسمى ھذه العملیة)Boundary box( 
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  تحدید الصندوق الذي یحیط بالعربھ)19(شكل رقم   
 

  
  تحدید الصندوق الذي یحیط بالعربھ في الصوره الاصلیھ قبل المعالجھ) 20(شكل  رقم   
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  معرفة إحداثیات كل من الخطوط)Lines ( و الصندوق الذي یحیط بالعربة)Box(    

  )Box(وتتم ھذه العملیة عن طریق معرفة نقطة مركزیة للصندوق الذي یحیط بالعربة 

مجموعة من نقاط الإحداثي  تمثل  Mx  النقطة نقاط أخرىولدى ھذه ) M(وتسمى ب 

السمیك  وتكون لدى الخط،تمثل مجموعة من نقاط الإحداثي الصادي Myأما ،السیني

تمثل مجموعة من  Nxولدى ھذه النقطة نقاط أخرى ) N(ب أیضا نقطة مركزیة تسمى

  .ثي الصادي تمثل مجموعة من نقاط الإحدا Nyاما النقطة ، نقاط الإحداثي السیني

 مع         Mxأو تقاطع بین  Nx مع Myتقاطع بین   وبمعرفة ھذه الإحداثیات إذا حدث       

Ny  فإن البرنامج یقوم بإظھار الرسالة توضح الخطأ وفي ھذه الحالة         یظھر لنا  الفشل في

  .أما في حالة عدم تقاطع الإحداثیات تكون تم الإختبار بنجاح ،الإختبار
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  :التوصیات 3.4

  إجراء إختبار القیادة في میدان  بإشكال مختلفة)X, XXX, S( 

  لتصویر المیدان نوصي بإستخدام أكثر من كامیرا. 

  نوصي بتدریس معالجة الصور لطلاب البكلاریوس. 
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  :الخاتمة 4.4

الله على توفیقھ لنا بإتمام ھذا نحمد ، الحمد � الذي بنعمتھ تتم الصالحات وفضائل الاعمال 

  .الجھد المتواضع 

كانت الفكرة المبدئیة لھذا البحث ھي إجراء إختبار القیادة بصورة قیاسیة للمحافظة على 

ومن ثم تطبیق ھذه الفكرة عن ، السلامة المروریة وتقلیل الاخطاء والحوادث المروریة 

  . طریق إستخدام تقنیات معالجة الصور 
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  والمراجع لمصادرا 5.4

 أساسیات معالجة الصور .1
  

http://www.kutub.info/library/book/2866  

  ) 10:30الزمن ،  17\5\2014تاریخ الزیارة (  

  

2. MathWorks - Video Processingmage and   

processing-video-http://www.mathworks.com/image/  

  ) 9:34الزمن ،  25\4\2014تاریخ الزیارة (  

  

  موقع شرطة مرور ولایة الخرطوم  .3

 http://trafficpolice.gov.sd/   

  ) 9:40الزمن ،  25\4\2014تاریخ الزیارة   (

 میكانیكا السیارات - 1إختبار رخصة السیارات النظرى مصر  .4

https://www.youtube.com/watch?v=Fkp9Upd707M  

  ) 9:46الزمن ،  25\4\2014تاریخ الزیارة (  

علامات المرور - 1السیارات النظرى مصرإختبار رخصة   5 .             

https://www.youtube.com/watch?v=cNe2wSH6MKM  

  ) 10:00الزمن ،  26\4\2014تاریخ الزیارة (  

  

  

  

  

  

  

  


