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ABSTRACT 

 The aim of this project is to design and build a prototype of an automated 

parking system which will automatically park and retrieve the vehicle without 

the   driver. After the driver selects his desired parking space on the control 

Panel by entering his password, the vehicle will be transported to that parking 

space .In order to retrieve the vehicle, the driver will select the location of his 

vehicle on the control panel by reentering his password. The system will retrieve 

the vehicle from the parking space and send it back to the original position. 

Microcontroller will be used in the design of the prototype of the automated 

parking system. The microcontroller is used to control the movement needed to 

transport and retrieve the vehicle to and from the desired parking space based on 

the signal from the driver. 
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مستخلص 

الهدف من هذا المشروع هو تصميم وبناء نموذج اولي لنظام موقف لمسيارات يمكِن من تخزين واسترجاع 

بعد اختيار السائق لمكان تخزين سيارته المحدد عن طريق ادخال كممة السر , السيارة دون الحوجة لمسائق

ولإسترداد السيارة يقوم السائق بادخال كممة السر . يتم نقل السيارة الى المكان المحدد لها , الخاصة به

حيث يقوم النظام باسترداد السيارة ووضعها في المكان المخصص لها حتى يتمكن السائق , الخاصة به

تم استخدام متحكم دقيق لمتحكم في تخزين واسترجاع السيارة عن طريق التحكم في حركة . من قيادتها 

 .الموتور والبوابه
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