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Abstract 
 
 The aim of this work is to investigate the algorithms of 
speech recognition .programmed and simulated the designed systems 
for algorithms of speech recognition in MATLAB. The simulation of 
programmed system in MATLAB is accomplished by using the 
microphone to record the spoken words. After raining the program in 
MATLAB,MATLAB will ask people to record the words threetimes; 
the first and second recorded words are different words which will be 
used as the reference signals in the designed system. The third 
recorded word is the same word as the one of the first two recorded 
words. After recording words, the words will become the signals’ 
information which will be sampled and stored in MATLAB. Then 
MATLAB should be able to give the judgment that which word is 
recorded at the third time compared with the first two reference words 
according to the algorithms programmed in MATLAB. The results 
showed that the program can distinguish voices and recognize it. 
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 المستخلص
 
 

ة الصوتیة للتعرف علي الكلام الھدف من ھذا العمل ھو تحقیق خوارزمیھ البصم
ج ماتلاب یسجل فیھا الصوت بواسطة برنام جة والمحاكاه بواسطةذصممت خوارزمیة النم

تسجیل مرات حیث ال یطلب من المستخدم التسجیل لثلاثة تشغیل البرنامجالمكرفون بعد 
الكلمھ (وفي التسجیل الثالث  شارات مرجعیةإالثاني كلمات مختلفة والتي تعتبرالاول و

التسجیل یقارن البرنامج  نتھاءإحدي الكلمتین السابقتین بعد إو ھي ) المراد التعرف علیھا
ً لخوارزلإا مع بین كلمة التسجیل الثالثة البرنامج في ماتلاب  میةشارتین المرجعیتین طبقا

  . وقد  بینت النتائج ان البرنامج یستطیع تمییز الاصوات و التعرف علیھا
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