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فھي بیئة . يشبكات الاتصالات اللاسلكیة عبر المركبات ھي شبكات ذات تنظیم ذات
شبكات الاتصالات اللاسلكیة عبر المركبات یمكن .القادمة لأنظمة التشغیل الذكیة الشبكات اللاسلكیة 

ثابتة أو نظام ادراة  ةإلى بنیة تحتی اجة ور في الحركة المثالیة دون الحأن تحقق التط

وذلك للتغیر المطرد في ،في بیئة الاتصالات اللاسلكیة المتحركة تحدي كبیر  انتشارالبیانات.مركزي

والاختلاف في أنواع ونماذج الحركة ،كةتركیبیة للشبكة نتیجة للتغیر المستمر في بنیة الشبالبنیة ال

یعتبر إرسال ھذه الأنواع من  . في الإرسال من اجل التطبیقات التي تحتاج إلى سلامة وعنایة خاصة

  .الرسائل أمر ھام 

 . OCGالبروتوكول یسمى ھذا. وقیة عالیةبموث حقق توزیع البیاناتی ھذا المشروع نطرح مرسوما 

وتكمن أھمیة ھذا البروتوكول في أنھ . م الماتلاب كاداة محاكاة وتم اخذ النتائج المطلوبةاوتم استخد

رسائل التوصیل ل نظرا،طاق العریض بموثوقیة الرسالةزید من كفاءة توزیع البیانات ذات النی

 ونسبة إرسال  %40بمقدار الرسالةوھذا البرتوكول المقترح یزید من موثوقیة .التأخیر وتقلیل .

التأخیر  ویحسن ،%43ن من الازدحام في الشبكة بمقداریحسبینما  ،100%بمقدار البیانات

  %.90بنسبة
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Abstract 
          Vehicular Ad hoc networks (VANETs) are self-organizing networks. 

They  are  the upcoming wireless network environment for intelligent 

transportation systems (ITS) . VANETs  can significantly the improve the 

traffic safety without requiring fixed infrastructure or centralized 

administration. However, data dissemination in VANET environment is a 

challenging task, mainly due to: rapid changes in network topology,  the 

high dynamic of the network topology, different traffic type, and mobility 

patterns. For safety and emergency message applications, reliable message  

dissemination is an important key factor . In this thesis, it is proposed a new 

protocol  for reliable message dissemination in vehicular ad hoc networks. 

This protocol is called optimal clustered geocast protocol (OCG) . The 

matlab is used for simulation and require results are 

taken.The efficiency of this protocol  is measured  in terms of  reliability 

message, delivery ratio, overhead and latency . The advantage of the 

proposed protocol is increasement of  the reliability of the message to 

40%broadcasting rate to 100%,while it enhances congestion by 43% and 

delay by 93% respectively.  
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