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ΕΎيϭالمحت 

•ΔدمϘالم. 
• ΕΎنيϘالت ϭ زةϬاأج 
 .التطبيϭ ϕ التنϔيذ•
 .النتΎئج•
•ΕΎقϭالمع. 
•ΕΎصيϭالت. 
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Δالمقدم 

 .التحكϡ عن بعد أصبح من ضرϭريΕΎ الحيΎة•
 (.الΎϬتف المحمϭل)ااستΎϔدة من اأدϭاΕ المتϭفرة •
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Δالمقدم 

الϬدف من المشرϭع هϭ التحكϡ في اأبϭاΏ عن •
 .طريϕ الΎϬتف

• Εقϭ ن المحدد فيΎاجد في المكϭكل التΎحل مش
 .الضرϭرة
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Δالمستخدم ΕΎالتقنيϭ زةϬاأج 
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 اأجϬزة 

.1ΏϭسΎز حΎϬج. 

.2 ϭينϭأرد Δحϭل(Arduino Uno). 

 (.GSM)غطΎء 3.

.4 ΔϠمΎدائرة متك(IC L293.) 

 (.DC Motor)محرϙ تيΎر مستمر 5.

 .أساϙ تϭصيل6.

 (.Breadboard)لϭحΔ تϭصيل 7.
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 ΕΎالتقني 

.1Arduino IDE 

.2ΎفΎج Δلغ. 

 (.UML)لغΔ النمذجΔ المϭحدة 3.
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 التطبيϭ ϕ التنϔيذ
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 النتΎئج

تحϘيϕ مϡϭϬϔ التحكϡ عن بعد ϭذلϙ مϬمΎ كΎنΕ المسΎفΔ بين  •
 .المتحكϭ ϡالجΎϬز

 .تϡ التحكϡ في اأبϭاΏ الكϬربΎئيΔ بΎستخداϡ ااتصΎل الΎϬتϔي •
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 النتΎئج

تϭفير طريΔϘ بسيطϭ ΔمريحΔ  لذϱϭ ااحتيΎجΕΎ الخΎصΔ لϘϠدرة  •
 ΔئيΎربϬالك Ώاϭفي اأب ϡالتحك ϰϠع. 

• ϡلتحكΎب ΎϬح لΎسمϠل ϡΎمن اأرق Δعϭتحديد مجم ΔنيΎفير إمكϭت ϡت
 .بΎلبϭ ΏΎ ذلϙ لتϭفير مزيد من اأمΎن

تϡ تϭفير إمكΎنيΔ تعطيل أϭ حذف رقϡ معين من اأرقϡΎ المحددة في •
 .حΎاΕ الضرϭرة
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 ΕΎقϭالمع 

 .مشكΔϠ تأخر البدء في العمل بسبΏ تغيير المشرϭع•
•Δريϭزة الضرϬل بعض اأجϭصϭ تأخر. 
•ΔفيΎاض ϙاأسا ϡتكرار لح Ώبسب ΔϔϠمخت Εقف العمل في فتراϭت. 
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 ΕΎصيϭالت 

•   ϡتحكϠل  ΔفΎإضΎب ،ϱϭيد ϡتحك ΏΎفي الب ϡن التحكϭبأن يك ϰصϭي
 .االكترϭني

 .تعميϡ النظϡΎ ليعمل عϰϠ جميع أنϭاع اأبϭاΏ اأخرى •
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