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:قال تعالى   

  )وَمَا أُوتِیتُم مِّنَ الْعِلْمِ إِلَّا قَلِیلًا(  

  )٨٥(سورة الإسراء 
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 الحمد الله
 

...الحمد الله   

المنزَّه عن النظیر ،حمده كلما نُطق بحمده وقیلن،الحمد الله الملك الجلیل

عمَّا یقول أھل والعدیل، المنعِم بقبول القلیل، المتكرِّم بإعطاء الجزیل، تقدَّس 

للعقل على وجوده أوضح  ھنصب ،التعطیل، وتعالى عمَّا یعتقد أھل التمثیل

  .لدلیل، وھدى إلى وجوده أَبْیَن سبیل، وجعل للحسن حظا إلى مثلھ یمی

نحمد االله الذي فضلنا على كثیرٍ من خلقھ، وانعم علینا بنعمة العقل 

ھذا البحث العلمي المتواضع  وزودنا بأدوات العلم ومھد لنا الطریق للإتمام

 .الذي نأمل من المولى عز وجل وان یكون ذا جدوى لما أخرج لھ
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 إهــــــــداء

 
لى من تعھداني بالتربیھ في الصغرإ  

،یئ فكري بالنصح والتوجیھ في الكبروكانا لي نبراساً یض  

 الامھات

  حفظھا االله        سامیھ المبارك علي الفكي  
  لھا الرحمـةعبدالرحمن محمد      بدرالنخل   

    

 والاباء

  مدــمد محــفاروق اح  

  محمدزین أحمد المصطفى  

،،،حفظھما االله   

 إلى من شملوني بالعطف وامدوني بالعون، وحفزوني للتقدم،

 إخوتـي واخـواتي

،،،االله  رعاھم   

 ألى كل من عملني حرفاً، وأخذ بیدي في سبیل تحصیل العلم والمعرفھ 

جمیعاً اھدي ثمرة جھدي ونتاج بحثي المتواضع،إلیھم   

 أساتذتي الكرام

  ،،،وفقھم االله 
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رفانــكر وعــش  
  

  
تقف الكلمات عاجزة عن الخروج فما تحملھ في طیاتھا عاجز عن 
التعبیر عن شكرنا وإمتنانا لھؤلاء الاساتذه الاجلاء لما قدموه لنا من النصح 

  .والإرشاد لإتمام ھذه البحث

 ةالاستاذھویدا علي عبدالقادركل الشكر والتقدیر والاحترام، للدكتوره 
بجامعة السودان للعلوم والتكنلوجیا على إشرافھا وإرشادنا على إخراج ھذا 

  .البحث

 امعة السودان للعلوم والتكنلوجیابج الاستاذهمصطفىإبتھال .أكما نشكر 
  .على كل ما قدمتھ لنا من مساعده

الاستاذ بجامعة السودان للعلوم والتكنلوجیا لمصطفىمحمد ا.دكما نشكر 
  .على المسانده التي شملنا بھا والنقد البناء طوال مراحل العمل بالمشروع

، ولایة الخرطوم .الإدارة العامة لشرطة المروركذلك لا ننسى 
  وبالأخص فریق تقنیة المعلومات، لما قدموه لنا من دعم وبیانات ساعدت في 

  .حثإتمام ھذا الب
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  المستخلص

 

نوعاً ما  كان الغرض من ھذا التعرف ھو عملیة صعبةعملیھ التعرف على ارقام اللوحات ایاً 
د التعرف على رقمھا المرا ایضا غالبا ما تكون المركبة ،ب عدة عوامل اھمھا انھا تتم بصورة یدویةبسب

  .اكثر یصعب من العملیة وھذا) مخالفات تخطي السرعة والحوادث المروریة(متحركھ وبسرعة عالیة 

تعتمد في عملھا على الحاسب الالي  ذا البحث نقوم بتحویل تلك العملیة من یدویة الى آلیةفي ھ
  .بدون تدخل رجل المرور فیھا

ھ مع نظام بحیث یكون جزئیاً في حالة ربط ،نظام جزئي وشامل ھیمكن تصنیف ھذا النظام على ان
امل في الكشف عن العربات المرتكبة لمخالفات تخطي السرعة نظام ك او كامل للتحكم في العملیةالمروریة،

مواقف المركبات او استخدامة  اتمتةاو في  ،او التعرف على المركبات التي تسیر بدون ترخیص القانونیة
  .للمركبات وغیرھا من التطبیقات  في البوابات الالكترونیة

ن رادارات تقوم بالكشف ع تقطة بواسطةلبحث ھي صور ملالصور التي تم استخدامھا في ھذا ا
  .داخل ولایة الخرطوم ، وملتقطة من اماكن مختلفةدةدمح السیارات التي تتخطى سرعة

تطویره بحیث ترسل الصورة ویمكن ، برفع الصورة الى النظام  بدءًا، یمر النظام بعدة مراحل 
ة بغرض تحسینھا عدة معالجات على الصوربعد ذلك تتم  ،مباشرة الى النظام الملتقطة من كامیرات المراقبة

،بعد ذلك یتم تقسیم تعد اساس النظام استعداداً للمرحلة التالیة التي یتم فیھا تحدید موقع اللوحة وھذه الخطوة
التعرف على  مرحلةالتي تلیھا وھي  زاء المھمھ منھا وإرسالھا للمرحلةواستخلاص الاج محتویات اللوحة

  .لوحھالرموز التي تمثل رقم ال

 اء النظام لأنھا تحتوي دوال جاھزة للتعامل مع الصور الرقمیة،تم استخدام لغة الماتلاب كبیئة لبن
في التعرف على محتویات اللوحھ من )  Template Matching( كما تم استخدام تقنیة مطابقة القوالب 

  .ارقام واحرف

وذلك بعد نجاحھ في  ،%٨٥تذید عن تمكن النظام من التعرف على الصور المدخلة إلیھ بنسبة
  %.١٠٠إجراء عملیة الإكتشاف لمكان اللوحة بنسبة 
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Abstract 

 
 

The process of  plates recognition whatever the purpose is a complex 
process, because of many factors, so it is usually done manually, also the car that 
we want to recognize it’s plate is almost move with a fast speed (exceeding legal 
speed , traffics accident ) all this reasons make it more difficult . 

In this project we change the manual process to automatic process 
depends on the computer to recognize the content of the license plate. 

This system can be classificated as sub or complete system, we called it 
subsystem if we connect it with another subsystems that work together to 
control the whole traffic process, or called it a complete one if we use it to detect 
cars without license or cars that exceeds the legal speed, or it can be used to 
automate the car parking or to control electronic cars gates, and so on. 

Images used in this research captured by mobile radar which detect the 
cars that exceed the legal speed from different places inside the capital. 

The system pass through several phases, firstly load the image to the 
system, also it can be developed so the images loaded to the system 
automatically from the camera, then process the image to enhance and prepare 
it to the next phase which represent the core of the system where we detect the 
position of the plate, then segment the output and extract the region of interest 
and send it to the final phase to recognize the symbols. 

The system implemented in MATLAB because it contains predefined 
functions to process images, also it use templates matching technique (Optical 
characters recognition) to recognize the symbols in the license plate. 

The system recognized about more than85% of plates that uploaded to it 
and (100%) plate’s position detection. 
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 جدول المصطلحات

 
یرهـــــــــــــتفس طلحـــــــــالمص   

. للصور ذات بعدین) عادة في شكل ثنائي(ھي تمثیل رقمي   Digital image 
ھو مجال یختص بإستخدام خوارزمیات الحاسوب للقیام بمعالجة 

.الصور على الصور الرقمیھ  
Digital image 

processing 
من مجالات الذكاء الاصطناعي، یھتم بتدریب الحاسوب على 

.التعرف على انماط واشكال محدده  
Pattern recognition 

.ھي عملیة جلب الصور بواسطة الكامیرا  Image acquisition 
.تنفیذ بعض الخوارزمیات على الصورة لتحسین جودتھا  Image enhancement 

.لأجزاء على حسب مناطق الاھتمام تقسیم الصورة  Image segmentation 
.١و  ٠تدرجات اللون الرمادي بین القیمتین   Gray Scale 

الاخضر، (صور تحتوي على ثلاث مركبات في كل نقصطھ 
).الازرق والاحمر  

True RGB Image 

فقط  ١او  ٠ھي صورة جمیة النقاط فیھا تحتوي على القیمتین 
.)الابیض والاسود(  

Binary Image 

مصطلح یستخدم للتعبیر عن صیغ الصور التي لا تفقد بیانات عند 
.ضغطھا  

Lossless 

.ھي خوارزمیة ضغط بیانات وعادة تستخدم مع لضغط الصور  LZW 
مصطلح یستخدم للتعبیر عن صیغ الصور التي تفقد بیانات عند 

.ضغطھا  
Lossy 

للإستفاده منھا في إستخراج بعض الخصائص من الصور الرقمیھ 
.مراحل لاحقة  

Features Extraction 

ھي انظمة آلیة لمراقبة العلمیات في الصناعات الدقیقة التي یصعب 
.مراقبتھا یدویاً  

Automatic Visual 
Inspection System  

 
.ھي الصور الناتجة من اجھزة التصویر الطبیة  Biomedical Imaging 

Techniques 
.في عملیات التعرفھي نماذج تستخدم   Template 
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).صوره(ھي مجموعھ من النقاط لكل قیمة لون محدد   Frames 

.إحدى لغات البرمجة ذات المستوى العالي  C  ،C++ 

ھي مجموعھ من الدوال لھا تطبیق متقارب، توضع مع بعضھا 
.البعض  

Toolboxes 

.مجموعھ من الدوال تھتم بمعالجة الصور الرقمیھ  Image processing 
Toolbox 

.ھي خوارزمیات تقوم بعملیات للتحویل المكاني للنقاط على الصورة  Spatial 
Transformation 

.ھي اجھزه لتحدید موقع وسرعة الاجسام الحراریة  radar 
.من المقاییس المستخدمة في حساب حجم الصور والملفات  Megabyte 

معالجة الصور الرقمیة مثل ھي كل الاجسام غیر المرغوب بھا عند 
.الاتربھ وما الى ذلك  

Noise 

.ھي مصفوفھ تستخدم مع إحدى دوال معالجة الصور الرقمیة  Mask 
.كل كائن او جسم في الصوره لھ حدود  Objects 

مجموعھ من النماذج تستخدم كل مدخلات في انظمة التعرف على 
.الانماط  

Prototypes 

.ویحدد لونھا القیمة التي تحملھااصغر وحده في تكوین الصور   Pixel 
.وخصائص محدده بمیزاتھي خوارزمیھ للحصول على الصور   Hough Transform  
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 فھرس الأشكال

 

 رقم الشكل الوصف رقم الصفحھ

)٢.١(الشكل  صورة تدرجات اللون الرمادي ٨  
)٢.٢(الشكل  الصور الملونھ ٩  
)٢.٣(الشكل  الصور المفھرسھ ١٠  
)٢.٤(الشكل  الصور الثنائیھ ١١  
الصور الملتقطة بواسطة  ١٦

 اجھزة التصویر الطبیھ
  ).٢5(الشكل 

) ٢.١(الشكل  ھیكل الدراسھ السودانیھ ٢٣  
)٢.٢(الشكل  ھیكل الدراسھ السعودیھ ٢٥  
) ٣.١(الشكل  صوره ملونھ ٣٢  

بعد التحویل ) ٣.١(الصوره في الشكل  ٣٣
 لتدرجات اللون الرمادي

) ٣.٢(الشكل  

والقص الصوره قبل عملیة التدویر ٣٤ ) ٣.٣(الشكل   
بعد عملیة  )٣.٣(في الشكل  الصوره ٣٤

درجھ ٣٠بدرجة مقدارھا  التدویر  
 ) ٣.٤(الشكل 
 

بعد عملیة ) ٣.٣(الصوره في الشكل  ٣٥
القص بمعاملات 

)١٠٠,١٠٠,٢٠٠,٢٠٠(  

  ) ٣.٥(الشكل 
 

 ) ٣.٦(الشكل  الصوره قبل تحدید الحواف ٣٥

بعد تحدید ) ٣.٦(الصوره في الشكل  ٣٦
 Prewittالحواف بإستخدام معامل 

) ٣.٧(الشكل   
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الصوره على الیسار قبل عملیة التآكل  ٣٧
 وعلى الیمین بعد عملیة التآكل

  )٣.٨(الشكل 

الصوره على الیمین قبل عملیة التوسع  ٣٨
  التوسع  وعلى الیسار بعد عملیة

  ) ٣.٩(الشكل 

  )٤.١(الشكل   Medfilterالقناع المستخدم مع  ٤٨

  )٤.٢(الشكل   Imfilterالقناع المستخدم مع  ٤٨
صورة العربھ بعد ان حولت لتدرجات  ٤٩

 اللون الرمادي
 )٤.٣(الشكل 

صورة العربھ بعد تطبیق عملیات المعالجھ  ٤٩
 علیھا

) ٤.٤(الشكل   

)٤.٥(الشكل  Horizontal filterالمرشح الافقي  ٥٠  
)٤.٦(الشكل  Vertical filterالمرشح الرأسي  ٥١  
) ٤.٧(الشكل  ناتج عملیھ تحدید الحواف ٥١  
الصوره الناتجھ عند ربط الحواف وتكوین  ٥٢

.كائنات  
) ٤.٨(الشكل   

ناتج خوارزمیھ تحلیل الكائنات في  ٥٣
 الصوره

)٤.٩(الشكل   

)٤.١٠(الشكل  رقم اللوحھ بعد عملیة القطع ٥٤  
الولایھ ورقم مكتب الترخیص بعد رمز  ٥٤

 عملیة القطع
  )٤.١١(الشكل 

)١٠.٤( مساواة المدرج الاحصائي للشكل ٥٥   )٤.١٢(الشكل  
)١١.٤(مساواة المدرج الاحصائي للشكل  ٥٦   )٤.١٣(الشكل  
)١٢.٤(ناتج عملیات التحسین على الشكل ٥٦   ) ٤.١٤(الشكل  
ین على الشكل ستحناتج عملیات ال ٥٦

)١٣.٤(  
  )٤.١٥(الشكل 

  )٤.١٦(الشكل  مدخل عملیة التقسیم ٥٧
  )٤.١٦(الشكل  ناتج عملیة التقسیم ٥٧
باللغھ العربیھ ٤القالب المستخدم للرقم  ٥٨ ) ٤.١٧( الشكل   
) ٤.١٨( الشكل  Kالقالب المستخدم للحرف  ٥٨  
)٤.١٩(الشكل  ھیكل النظام ٥٩  
)٤.٢٠(الشكل  نموذج للوحھ السودانیھ ٦١  
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 فھرس الجداول

 
 رقم الجدول الوصف رقم الصفحھ

)١.٢(الجدول  نتائج الدراسھ السعودیھ ٢٥  
صنادیق الادوات في لغة  ٣١

 الماتلاب
 ) ٣.١(الجدول 

نوع المركبات والجھھ التي  ٤٢
 تدیر كل نوع

 )١.٤(جدول 

انواع المركبات حسب لون  ٤٣
 الخلفیھ والاحرف

 )٢.٤(جدول 

المقترحنتائج النظام  ٦٤   )١.٥(جدول  
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 فھرس ألمحتویات

 الباب الموضوع الصفحة
 الباب الاول  

  المقدمة ٢
 الباب الثاني  

 الفصل الاول الصور الرقمیة ٧
انظمة التعرف على لوحات  ١٩

 العربات
 الفصل الثاني

 الفصل الثالث الدراسات السابقة ٢٢
 الباب الثالث  

  التقنیات المستخدمة ٢٨
  عتاد النظام ٣٨

 الباب الرابع  
 الفصل الاول النظام الحالي ٤٢
 الفصل الثاني النظام المقترح ٤٧
 الفصل الثالث التجارب ٦١

 الباب الخامس  
 الفصل الاول النتائج ٦٤
 الفصل الثاني التوصیات ٦٦
 الفصل الثالث الخاتمة ٦٨

 المصادر والمراجع  
٧٠   
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