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Abstract 

     Communication disorders are more common in elderly people and 

paralyzed because they are more likely to suffer from health conditions 

that can affect hearing, speech and comprehension. It will be hard for 

medical staff or the person in charge to understand what they want to 

convey and in helping them to manage their daily needs such as eating, 

drinking, bathing and etc. 

     So we planning to develop a virtual assistant that neatly fits around 

arm in the form of a band, which takes care of this time consuming job 

leaving with who is care about ones in safe hands!  

     The system makes use of a microcontroller based circuitry to achieve 

this functionality. It makes use of a hand motion recognition circuit and a 

receiver plus transmitter circuit. The hand motion circuit is used to detect 

hand movements using accelerometer+gyro and then transmit this 

information  over GSM . 

     Therefore, this project provides a low cost solution that eliminates the 

communication barriers and provides an efficient way of communication 

between elderly/paralyzed people and co-patient/ doctors. 

 

 

 

 

 



v 
 

ستخلصمُ   

تعد اضطرابات التواصل أكثر شيوعًا عند المسنين والمصابين بالشلل لأنهم أكثر عرضة      

للإصابة بحالات مرضية يمكن أن تؤثر على السمع والكلام والفهم، حيث سيكون من الصعب 

الطاقم الطبي أو الشخص المسؤول فهم ما يريدون نقله ومساعدتهم على إدارة احتياجاتهم على 

     . اليومية مثل الأكل والشرب والاستحمام وما إلى ذلك

، والذي  لذلك تم التخطيط لتطوير مساعد افتراضي يتناسب بشكل أنيق ومريح حول الذراع     

 .في أيد أمينة ويلًا ويترك مع من يهتم يعتني بهذه الوظيفة التي تستغرق وقتًا ط

يستخدم دائرة التعرف  ،يستفيد النظام من دارة تعتمد على متحكم دقيق لتحقيق هذه الوظيفة      

على حركة اليد وجهاز الاستقبال بالإضافة إلى دائرة الإرسال. تُستخدم دائرة حركة اليد للكشف 

 .GSMعبر جيروسكوب ثم نقل هذه المعلومات عن حركات اليد باستخدام مقياس التسارع + ال

المصابين  بين التواصل حواجز يلغي التكلفة منخفض حل يقدم المشروع هذا فإن بذلك     

 . كفاءة التواصل من ويزيد والمرافقين والاطباء المسنين/بالشلل
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