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Abstract  
  
  

In the rapid development of flexible automation and the broad 
application of computer technology, industrial monitoring software has 
played an integral role in all kinds of industrial areas. It allows operators 
to monitor and control a plant in real-time with feedback from any 
number of processes. 
In this study, the primary objective is to develop the boiler turbine 
system model in Khartoum north power station. The challenge in 
controller design for these plants exists because they are typically 
nonlinear and multi-variable with multiple control objectives. This thesis 
presents the application of a fuzzy logic based controller for boiler 
turbine plant to control the drum pressure, power output and water level. 
Fuzzy control systems have been successfully applied to a wide variety 
of practical problems. It has been shown that these controllers may 
perform better than conventional controllers especially when applied to 
processes difficult to model, with nonlinearities, and when there is 
heuristic knowledge from human operators. 
The scopes include the modeling, designing and simulation of boiler 
turbine, conventional controller PI and fuzzy controller. The models are 
carried out using MATLAB/SIMULINK. The simulation results 
demonstrate that performance of fuzzy logic controller is better. 

 

 

 

 

 

 



 

 

 

  المستخلص
  
  
  

الحاسوب لعبت برمجیات  في التطور السریع لأتمتة المرنة والتطبیق الواسع لتكنولوجیا    
ً في جمیع المجالات الصناعیة ً كبیرا الأمر الذي یمكن المشغلین من . العرض الصناعیة دورا

 .مراقبة وضبط المحطة في الوقت الحقیقي مع وجود تغذیة راجعة من أي عدد من العملیات
 یكمنو. الھدف الرئیسي من ھذا البحث ھو تصمیم نظام تحكم آلي لمحطة بحري الحراریة

َ  نھاا سببب لوحداتاَ  ھذهل حكمت ظامن صمیمت يف لتحديا  ذاتو لمتغیراتا متعددةو طیةخ لا
َّھداف َّلبحث ذاھ مدیق .متعددة تحكم أ  لتحكمل لتوربینيا لمرجلل امضغ نطقم حكمت حدةو طبیقت ا

َ  الخارجة القدرةو لاسطوانةا غطفیض ُ  لغامضا لتحكما نظمةوأ.لمیاها مستويو  لىع نجاحب بقتط
فضل لمتحكماتا ذهھ داءاَ  نأ ثبتأ قدو لعلمیةا لمشاكلا نم اسعةو جموعةم َّ  لمتحكماتا نم أ
 لنموذجا یجادا عوبةص عم طیةخ لا طبیعةَ  اتذ ملیاتع لىع طبقتُ  ندماع خصوصاو لتقلیدیة،ا
 .لعاملینل لمعرفیةا لخبرةل وجھح ناكھ كونی عندماو ھا،ل

 التكاملي-لتناسبيا المتحكمو لتوربینيا لمرجلل محاكاةو تصمیمو لنمذجةا لنطاقا ویشمل
وأثنتت .MATLAB/SIMULINKمباستخدا لنماذجا نفیذت مت .الغامض والمتحكم لتقلیديا
 .المحاكاة أن أداء المتحكم الغامض ھو الأفضل تائجن
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