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Abstract 

 

Irrigations of plants is usually time-consuming activity to be done in a reasonable 

of time, it require a large amount of human resources therefore loss of time and 

high cost. Herein we introduce automatic plant watering system, which is 

considered as one of the most commonly used and the most beneficial-automated 

systems nowadays, which help people in their daily activities by reducing or 

completely replacing their effort. An automatic irrigation system has been designed 

from two sensors, after testing it gave good results. 

In this project scientific method has been followed to finish the design , firstly the 

data has been collected to determine the optimum design, then materials data has 

been collected to ensure choosing correct ones, the simulation has been done then 

design is finished according to simulation results. 
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 المستخلص
من الموارد  ةالري الاصطناعي للحقول عادة یعتبر من المسائل التى تستھلك الزمن وتحتاج لكمیة كبیر

ولذا كان الھدف من المشروع تصمیم نظام الى للري الاصطناعي لانھ من . البشریة وبالتالى تكلفة كبیرة 

  .اكثر الوسائل المستخدمة حالیا ویساعد الناس في النشاط الیومي وتوفیر  الجھد 

المیاه في تم تصمیم نموذج نظام الى للري الصناعي یتكون من حساس تربة وحساس لقیاس مستوى 

  .الخزان ، وبعد الاختبار تم الحصول على نتائج جیدة

في ھذا البحث تم اتباع المنھج العلمي لاكمال التصمیم ، تم اولا جمع البیانات لتحدید التصمیم 

الامثل ، كما اختیرت المواد المكونة بعنایة لضمان الاختیار المناسب ، وكذلك تم عمل المحاكاة 

  .صمیم النھائى وفقا لنتائج المحاكاةواخیرا تم اكمال الت
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