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ABSTRACT 
 

      Power transformers are essential parts of our electric power 

infrastructure, and transformer components such as bushings and 

tap changers are essential parts of transformers, ensuring they 

operate reliably and safely while at the same time minimizing 

environmental impact.  

        Bushings are designed for application on liquid filled power 

transformers and reactors. They are used to connect the power 

transformer or reactor to overhead lines or exposed bus in either 

outdoor or indoor conditions. 

       The objective of this thesis is to implement system to protect 

and monitor the power transformers high voltage side bushings oil 

temperature or pressure and to achieve effective electronic circuit 

to monitoring the oil temperature inside bushings on line. 

        The oil temperature monitoring system for three phase power 

transformer bushings will be implement using micro controller 

based electronic circuit which will send digital signal to mat lab 

Graphical User Interface (GUI) or using lab view software 

represent the Human Machine Interface (HMI) .this project will be 

execute in Rosaries Hydro Power Plant four power transformers 

bushing (100MVA) each by connected to existing control system 

Distributed Control System (DCS) as future work. 
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 المستخلص
محولات الطاقة ھي أجزاء أساسیة ومھمھ  من البنیة التحتیة للطاقة الكھربائیة،          

ھي جانب الضغط العالي ومغیرات الفولت  الجلب الكھربائیھومكونات المحولات مثل 

أجزاء أساسیة في المحولات، ویجب ان یضمن أنھا تعمل بشكل موثوق وآمن، وفي نفس 

 .تقلیل التأثیر البیئي  الوقت یجب مراعاه

وھي  .لتطبیقھا على محولات الطاقة والمفاعلات  الجلبھ الكھربائیھتم تصمیم            

تستخدم لربط محول الطاقة أو المفاعل إلى الخطوط الھوائیھ الناقلھ للطاقھ الكھربائیھ 

ھوائیھ أو العامة أو عبر القضبان النحاسیھ المكشوفة  سوي كان التوصیل في الخطوط ال

 .في المحطات المغلقة

والھدف من ھذه الأطروحة ھو تنفیذ نظام لحمایة ومراقبة محولات الطاقھ جانب          

 الجلب الكھربائیھاو ضغط الزیت داخل  درجھ حراره الجھد العالي متمثلھ في مراقبھ

 حرارهدرجھ بواسطھ تصمیم وتحقیق دوائر إلكترونیة فعالة لمراقبھ  القدره لمحولات

  .الزیت بصوره مستمرعلي اجھزه المراقبھ

او ضغط الزیت باستخدام دائرة تحكم   درجھ حرارهسیتم تطبیق نظام مراقبة           

الكترونیھ صغیرة تقوم على إرسال إشارة رقمیة إلى مختبر واجھة المستخدم الرسومیة 

  وع في محطة تولیداو استخدام تمثل واجھة الجھاز البشري. وسیتم تنفیذ ھذا المشر

كھرباء الروصیرص لتولید الطاقة الكھربائیة  من المصادر المائیھ ممثلھ في عدد اربعھ 

وسوف یتم لاحقا كعمل في المستقبل ربط ھذا المشروع بالنظام   محولات للطاقھ

 الموجود اصلا بالمحطھ وھو نظام التحكم الموزع 
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