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 المستخلص

من  ھ من الممكن ان ننتقلیوضح أن ، كمامل للمكفوفینأھذا البحث ابتكار جدید و یقدم

، یطور ھذا البحث  عصا الكترونیة.العصي البسیطة إلى وسیلة أكثر موثوقیة وكفاءة 

باستخدام مفھوم الموجات فوق  )الجزئي ذوي الإبصارأو (للمكفوفینالتنقل  ةمساعد بھدف

ھذا . للجوال نقلالمتوالنظام العالمي  العالمي نظام تحدید المواقع  بالاضافة الىالصوتیة 

نظام . التنقل ونظام الملاحة ھما جزئین رئیسین التصمیم عبارة عن نظام مدمج، یتضمن

، بالاضافة الى موتور عمل بالموجات فوق الصوتیةیالتنقلمزود بجھاز استشعار 

نبضات قدح للكشف  بارسال ر بالموجات فوق الصوتیة جھاز الاستشعایقوم . الاھتزازات

. عند  اكتشاف عائق ، سوف ترسل إشارات إلى محرك الاھتزاز وتنشطھ. عن العقبات

للحصول على إحداثیات  نظام تحدید المواقع العالمي ماستخدیتم ابالنسبة لنظام الملاحة، 

ج ذیستخدم نمو. نو باستمرارالوقت الحقیقي، ثم یتم ارسال معلومات الموقع إلى الاردوی

للھواتف  لنقل موقع الأعمى إلى رقم الھاتف النقال المفضل للمكفوفین  المتنقلالنظام العالمی

في ھذه الأطروحة سیتم وصف التصمیم المقترح بالإضافة الى خطوات التصمیم .  


