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 الآيـــــة :

تَ وَى عَلَى  مٍ ثُُه اسأ نَ هُمَا فِ سِتهةِ أَيَّه ضَ وَمَا بَ ي أ َرأ مَوَاتِ وَالْأ اللَّهُ الهذِي خَلَقَ السه
رُونَ  شِ مَا لَكُمأ مِنأ دُونهِِ مِنأ وَلِيٍ وَلََ شَفِيعٍ أفََلََ تَ تَذكَه رَ مِنَ  (4)الأعَرأ َمأ يدَُبيِرُ الْأ

ضِ ثُُه ي َ  َرأ مَاءِ إِلََ الْأ ونَ السه دَارهُُ ألَأفَ سَنَةٍ مِها تَ عُدُّ مٍ كَانَ مِقأ رجُُ إِليَأهِ فِ يَ وأ  (5)عأ
هَادَةِ الأعَزيِزُ الرهحِيمُ  ءٍ خَلَقَهُ  (6)ذَلِكَ عَالُِ الأغَيأبِ وَالشه سَنَ كُله شَيأ الهذِي أَحأ

نأسَانِ مِنأ طِيٍن  لَهُ مِنأ  (7)وَبَدَأَ خَلأقَ الْأِ  (8)سُلََلَةٍ مِنأ مَاءٍ مَهِيٍن  ثُُه جَعَلَ نَسأ
َفأئِدَةَ قَلِيلَا مَا  بَأصَارَ وَالْأ عَ وَالْأ مأ ثُُه سَوهاهُ وَنَ فَخَ فِيهِ مِنأ رُوحِهِ وَجَعَلَ لَكُمُ السه

كُرُونَ   (9)تَشأ

 صدق الله العظيم

 

(9-4سورة السجدة الآيَّت )    
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Abstract: 

In present time, the need of energy increases each and every day. Anew way to 

cover this increasing by using solar energy. The solar energy convert solar 

irradiation to power that can be used in common electric appliances. However, 

the angle of the sun is proportional to the energy converted. If the sun is 90° 

vertical to the solar panel, the energy received is maximum compare to other 

angles. In this case, stepper motors used to track the solar during the movement 

of the sun from morning till night. The ASTS (Automated Solar Tracking 

System) is developed by moving the solar panel during anytime of the day that 

the sun is available and the motor will move the panel to a 90° vertical angle 

directly to the sun. The system is controlled by Arduino Uno controller which 

will process data from the sensor and convert it to output for the motor 

movement. As the result, a prototype of Automated Solar Tracking System is 

operated and able to achieve the objective of this project.  
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 المستخلص :

في الوقت الحاضر يزداد الاحتياج للطاقة بشكل يومي ولتغطية الطلب المتزايد تم اللجوء الي 

ومنها الطاقة الشمسية.ويتم استخدامها عن طريق تحويل اشعة استخدام الطاقات المتجددة 

الشمس الى طاقة يمكن استخدامها في التطبيقات الكهربائية المختلفة.ولكن هذه الطاقة تتناسب 

وتعطي اقصى طاقة عند تعامد الاشعة مع اللوح الشمسي  مع زاوية سقوط اشعة الشمس

ت الخطوة لتحريك اللوح تبعاً لحركة الشمس.    وللمحافظة على هذا الوضع يتم استخدام محركا

 ASTS(Automated Solar Tracking System))نظام تتبع الشمس التلقائي(  وتم استخدام نظام

لتحريك اللوح الشمسي تبعاً لموقع الشمس خلال اليوم .وهذا النظام يتم التحكم فيه عن طريق 

يستقبل البيانات من المحسسات  (الذيArduino UNO) استخدام متحكم اوردوينو اونو

ويحولها الى خرج للتحكم في حركة المحرك للموضع المطلوب وكنتيجة لذلك تم ويعالجها 

 تصميم نموذج تجريبي لنظام التحكم التلقائي لتحقيق هدف المشروع . 
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