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ABSTRACT 

              In this research the fuzzy logic concept is implemented in 
ATMEGA 16 microcontroller    to control the traffic effectively and safely   
by including traffic congestions and emergency cases through applying 
load cell senor to sense the congestion of each road and RF (Radio 
Frequency) for emergency cases. The ATMEGA determine the priority of 
each road according to the values sensed by sensors and the output 
signals of RF. This project is simulated, and the simulation results show 
that an intelligent traffic light controller has better performance and 
more optimal. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



VI 

 

 المستخلص

  

في ھذا البحث تم تطبیق مفھوم المنطق الغامض باستخدام المعالج الدقیق 
ATMEGA16) (لحل مشاكل الازدحام  , للتحكم في حركة السیر بشكل فعال و آمن

  RFو دائرة تردد الرادیو , من خلال استخدام حساس الضغط لتحدید كثافة كل اتجاه  
بتحدید الأولویة لكل اتجاه )   (ATMEGA16یقوم المعالج الدقیق .في الحالات الطارئة 

تم تنفیذ ھذا المشروع .ائرة تردد الرادیوتبعا للاشارة المستقبلة من حساس الضغط و د
 .و أثبتت النتائج كفاءة المشروع , من خلال برامج المحاكاة 
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