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 الإهداء
 

 واالى من أغط

 دون استبلاء ...

 امسجايا أدةوني ...الى من بالحب غمروني وبجميل 

 الى من تؼجز اهكلمات غن وصفهم ..

 أمهاتنا وأبائنا

 وولا امشمس ما اضاء املمرفحفظكن الله وأةلاكم مناظري ..فاهتم شمسي 

 وجزاكم غني و غن  اخوتي كل خير ..

 و الى أسرتي وأهلي وأحبابي..

 حفظهما الله و أةلاهما تاجا ػلى رأسي ..

 

 املووب امتي أحبها وتحبني ..الى س ندي وغضدي ... الى 

 خوتيإ

 الى مؼومي امناس الخير .. الى من أفنوا عمرهم وزهرة ش بابهم لأجل غد أفضل ..

 أساتذتي في جميع مراحل حياتي

 أهدي هكن هذا الجهد المتواضع  مع الحب و امتحية
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 شكر وغرفان 

ياة الجامؼية من وكفة هؼود الى لاةد منا ونحن نخطو خطواتنا الاخيرة في الح 

يام كضيناها في رحاب الجامؼة مع اساتذتنا اهكرام الذين كدمو منا اهكثير أ

 باذمين ةذلك جهودا  كبيره في ةناء جيل امغد متبؼث الامة من جدًد.

ن وامتلدير والمحبة الى الذين اضي هلدم اسمى ايات امشكر والامتنوكبل ان نم

ق امؼلم   والمؼرفة رسالة في الحياةمهدوا منا طرً

 الى اساتذتنا الافاضل

وكذلك وشكر كل من ساػد ػلى اتمام هذا امبحث وكدم منا امؼون ومد منا 

 ًد المساػدة وزودنا بالمؼوومات املازمة لاتمام هذا امبحث

 :                                         كل امشكر  لمشرف المشروع

                                         غبدالله دكتور: أشرف كسم امس يد

 كل الاحترام وامتلدير ابالاشراف ػلى هذا المشروع له من الذي تفضل

 ما لجننا أبحاث امفضاء وامطيران الذي كدم منا ًد امؼون متي لمؼهدوامشكر  

 : لمؼهدهندس والأ  امرائع بالهم وامشكر خاصة نوباشم 

 وميد بابكر الذي كان مصدر غوهنا الدائم  
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Abstract 

 

 

 

  High altitude balloon system is data gathering system from the 

atmosphere. The system consists of two part, first is payload of the 

system including set of sensors for humidity and temperature 

measurement, GPS module for specify the balloon position through 

receiving GPS data from the satellite and taking photos by TTL camera 

and store this photo in SD Card memory. All the payload components 

controlling by Arduino Microcontroller. The second part of the system is 

A ground station which consists of PC, XBee module and TTL serial 

USB. A two Pair of XBee modules used to communicate between the 

payload and the ground station.  
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 المستخلص

 

َظاو بانىٌ الإستفاع انؼاني هى َظاو نتجًيغ انبياَاث يٍ طبماث انغلاف انجىي ويتكىٌ  

هزا انُظاو يٍ لسًيٍ, الأول هى َظاو حًم انبانىٌ وانزي يتضًٍ يجًىػت يٍ انحساساث نمياط 

نتحذيذ يىلغ انبانىٌ يٍ خلال إستمبال بياَاث انًىلغ  GPSدسجت انحشاسة وانشطىبت, وحذة ال 

وتخضيٍ انصىس انًآخىرة بىاسطت  TTLلًاس الإصطُاػيت وآخز انصىس بإستخذاو كاييشا يٍ الأ

. ويتى انتحكى في كم يكىَاث حًم انبانىٌ بىاسطت انًتحكى انذليك اسدويُى. انكاييشا في انزاكشة

ووحذة       XBeeانمسى انثاَي يًثم انًحطت الأسضيت نهبانىٌ وتتكىٌ يٍ جهاص حاسىب ووحذة 

TTL ى ػًهيت الإتصال انلاسهكي بيٍ حًم انبانىٌ وانًحطت الأسضيت بإستخذاو صوج يٍ وتت

 نلإسسال والإستمبال بيٍ حًم انبانىٌ وانًحطت الأسضيت.  XBeeوحذاث 
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