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ABSTRACT 

 

 

 Nowadays most of TV operators use satellites to provide a broadcast 

coverage to wide area. User within the covered area must have a satellite dish 

that is directly pointed to the satellite with clear line of sight conditions. The 

number of broadcast TV satellites is increased potentially in the past few years 

and users prefer to watch channels belong to different satellites. Receiving 

signals from multiple satellites using a single satellite dish antenna require 

moving it manually to receive the intended satellite signal which is too 

difficult because it take long time and much effort. The main objective of this 

project is to make it easier for moving from one satellite to another providing 

smart solution for controlling the alignment of the satellite dish from one 

satellite to another. To achieve such goal an android application running on 

an android device is responsible for computing the required antenna look 

angles and then it wirelessly communicates with an ARDUINO using 

Bluetooth to move stepper motors to these computed angles, as a result the 

user will receive strong signal. Simulation results demonstrated an 

ARDUINO is able to drive stepper motors to the intended positions. System 

was implemented using two stepper motors, ARDUINO, Bluetooth module 

and CD. The behavior of the system is evaluated by means of angles of 

rotation by using a Serial monitor.   
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  المستخلص                         

 

  

يجب .واسعه  ةيه لتوفير التغطيه لمنطقصطناعت التلفزيونية تستخدم الاقمار الإمعظم القنوا         

و من القمر الاصطناعي  ةً شاره مباشرستقبال الإان يمتلكوا اطباق لإ ةالمغطا ةنطقعلى المستخدمين فى هذه الم

ئق بين القمر الاصطناعي و مباشرة للقمر الاصطناعي بدون وجود اي عا الاطباق يجب ان توجه هذه 

ين صبح المستخدمأورة كبيرة في السنوات الاخيرة و خذت تزداد بصأعداد الاقمار الاصطناعية أالطبق.

قمار مختلفة باستخدام طبق واحد يحتاج تقبال قنوات تنتمي لأر مختلفة. اسقمالون مشاهدة قنوات تنتمي لايفض

تحريك يدوي للطبق و هي عملية صعبة جدا و تحتاج للكثير من الوقت و الجهد. الهدف الاساسي للمشروع هو 

تصميم نظام يسُهل من عملية التحويل من قمر اصطناعي الي قمر اصطناعي و لتحقيق هذا الهدف تم استخدام 

يا التي يجب ان يوجه الطبق بها و بعد ذلك االهواتف الذكية (اندرويد) لبناء تطبيق لحساب الزو نظام تشغيل

وفى ,صلة سيستقبل المستخدم افضل اشارةيتواصل التطبيق مع متحكم لتحريك الموتورات لهذه الزويا و بالمح

مثل الطبق . والنتيجه التى ت تصميم هذا النظام تم استخدام موتورين واردوينو وبلوتوث للارسال واسطوانه

تحصل باستخدام نظم المحاكاة ان المتحكم(الاردوينو)  يسمح للموتور بالتحرك فى الاتجاه المطلوب نحو الموقع 

ينو لعرض الزوايا التي دار بها كلا من الموتورين والمطلوب. تم تقيم ادائية هذا النظام باستخدام بيئة تطوير الارد

                                                                 في النظام  .
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