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ABSTRACT  

 The main purpose of this work is to study the applications of Lie algebras up to 

Conservation Laws of Physics, Here we use the idea of symmetry Lie algebras to  

exploit a new method for solving partial differential equations, by calculating 

symmetry of PDE's system in terms of its Lie's algorithm.  

 In fact when the equation admits solvable Lie algebras, the ideals of the algebra can 

be used to perform the reduction.  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



II 
 

   

 الخلاصة

الرسالة هو دراسة تطبيقات جبر لي في القوانين المحافظة للفيزياء ، الهدف الأساسي من هذه   

حيث إستخدمنا فكرة التماثل لزمر لي لإستنباط طريقة حديثة لحل المعادلات التفاضلية الجزئية 

. تمت حسابات التماثل لهذه المعادلات بدلالة خوارزميات لي . التي تتعلق بقوانين الحفظ  

المعادلات بجبر لي القابلة للحل فإن المثاليات في هذا الجبر يمكن  في الواقع عندما تسمح  

. إستخدامها لتنفيذ الإختزال    
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