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 مع شمعھ إضاءة المستقبل وعبر زعفران ارض السودان ومن قلعھ المعرفة

كانت سحابھ الإھداء تمطر مطر البسمات والكلماتجامعة السودان    

منبع المھد إلىوتبث جذور الإھداء  التحایاو   

.یمن الإیمان إلي بیت الحكمة والآمال إلىوإلي حاضنھ الأجیال وإلي مقر الرجال   

دون سواكم أبي وأمي أنتموإلیكم   

اللجم إن كل م جنیت من جھودكم نجم حتىفضلكم یا والداي عمني   

 والدي ي خیر عون كان لي عند المحن

جنھ تحت القدمأنت یا من تملكین   

 كل ألفاظي لساني كل شكر قد رھن

 اجمعوا كل المعاني من عراب أو عجم لا توافي شكرھن لاتجاوز العدم

 وإلي كل الأصحاب والأحباب وإلي كل الكوادر التي ربت ھذه الأجیال إلي

.شكرا لكم, الھمة وزرع النبتة اعتلى  كل من   

 

 

 

 



III 
 

Acknowledgment 

 
All favor due to Allah first and foremost, all our thanks to our lord. Thanks to the 

supervisor Dr. Abd Rasoul al-Zubaidi for any things he gave me his experience in 

the knowledge and work, helped and motivated me, to reach this form. To my 

family and friends, those who pushed my goals till clarity, supported to the limit 

for to be, sometimes over pushed it just so we succeed 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 

 

 

 

 

 

 



IV 
 

ABSTRACT 
Search is an integrated system which is placed inside the car for the purpose of 

protecting the car or avoid accidents using sensors and if the incident occurred 

determine the site of the accident using GPS in real time, and the system using 

Global System for Mobile Communications (GSM) as a way to send information 

to a monitoring station in two directions: the first method using Short Message 

Service (SMS) while the second method using radio general service pack (GRPS). 

The tracking system consists of a general and two units, the first unit is a unit of 

vehicles and the second is the monitoring unit is GSM modem connected to it in 

order to send and receive information from the network (GSM), will be displayed 

(GPS) for the car on the Google Earth map. 
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 المستخلص
تتبع ذلك تجنب السیاره من الحادث واذا وقع حادث  داخل سیارة لغرض  یتم وضعھالبحث ھو نظام متكامل 

 (GSM) للاتصالات المتنقلة النظام العالمي استخدامونظام  ,الحالي في الوقت الحقیقي)  GPS(لتحدید موقع 

 خدمة الرسائل باستخدام الأولى الطریقة :اتجاھین في محطة الرصد المعلومات إلى لإرسال كوسیلة شبكة

ونظام تتبع تتكون  .)GRPS( حزمة الرادیوالعامھخدمة  استخدام الطریقة الثانیةفي حین أن  (SMS) القصیرة

المتصلة بھ   (GSM) من وحدتین العامة، أول وحدة ھي وحدة المركبات والثاني ھو وحدة الرصد ھي مودم 

سیارة على خریطة ل   (GPS )  ، سوف یتم عرض (GSM)شبكة  من أجل إرسال واستقبال المعلومات من

  .جوجل الأرض
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