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ABSTRACT 

         Today everything is going to be digital and wireless, and the cell phone 

is the key player in wireless technology, the trends in wireless technology 

changing day-by-day and today the work is going on how to develop remote 

devices. Remote communication allows us to monitoring places by 

controlling wireless Camera without having to be near them. 

         

        There are two key components to the project design. 

Remote unit:  

This unit consists of cell phone which is present in the remote place. 

Local unit: 

     This contains one cell phone and a Local Control Section, The Local 

Control Section consists of a DTMF Receiver (DTMF decoder), Computer, 

ULN2001 Darlington Driver and the Wireless Camera fixed in Stepper 

Motor . 

             The remote unit (mobile) remotely controlled the moving of the 

Wire- less successfully. 
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  مستخلص
بعد یوم  آفي ظل التقدم  المتواصل في عالم الإتصالات و التقنیات الحدیثھ  التي تتطور یوم

یعد التطورفي مجال التحكم عن بعد في الأجھزة ألإلكترونیة   والتي أسھمت في تطور حیاة الانسان

حیث أن التحكم عن بعد یسمح لنا بمراقبة كل المواقع من دون الحاجة بأن نكون ,من أھم ھذه التقنیات

  .بالقرب منھا  

 یقوم بمراقبة المناطق عن بعد وذلك بتشغیل آتصمیم نظام ھوالھدف من ھذا المشروع 

  . الھاتف الجوالوتحریك الكامیرا من خلال  إستخدام نظام 

  -:جزئین أساسین وھما یتكون ھذا النظام من

  .ھذه الوحدة تتكون من الھاتف الخلوي ) Remote unit(وحدة التحكم عن بعد 

  ھذه الوحدة تتكون من الھاتف الخلوي ووحدة التحكم   و) Local unit(الوحدة المحلیة 

 ,)DTMF Receiver(مستقبل النغمة الثنائیة متعددة الترددات علي المحلیة التي تحتوي 

جھاز حاسوب و  ,) ULN2001 Darlington Driver) ,(Stepper Motor) طوهمحرك الخ

  .المراقبھ المراد التحكم بھا ةكامیر

تم التحكم في الكامیرا وذلك بتشغیلھا بتحریكھا عن طریق وحدة التحكم عن بعد من خلال 

  . )GSM( شبكة الھاتف الخلوي
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