
 

 

 

  

 

 

 جبيؼخ انظٕداٌ نهؼهٕو ٔانتكُٕنٕجٛب

 كهٛخ ػهٕو انحبطٕة ٔ تمبَخ انًؼهٕيبد

 لظى ػهٕو انحبطٕة

 

 

ػٍ انًزٔر  إشبرحانتحكى فٙ 

 ثإطتخذاو الأردُٕٔٚ ثؼذ

Remote Control of Traffic Signal 

Using Arduino 

 

 طٕةػهٕو انحب انشزف فٙثكلارٕٚص يتطهجبد انحصٕل ػهٗ  ٖحذإيشزٔع يمذو ك

 تمبَخ انًؼهٕيبدٔ
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 ثظى الله انزحًٍ انزحٛى

 جبيؼخ انظٕداٌ نهؼهٕو ٔانتكُٕنٕجٛب

 كهٛخ ػهٕو انحبطٕة ٔ تمبَخ انًؼهٕيبد

 ةلظى ػهٕو انحبطٕ

 ػٍ ثؼذ انًزٔر إشبرحانتحكى فٙ 

 ثإطتخذاو الأردُٕٔٚ

Remote Control of Traffic Signal Using 

Arduino 
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 ػشانذٍٚ يجذ يحًذأأ.                      حظٍٛانزؤٔف ػجذانزحًٍ حًذ ػجذأ

 انتٕلٛغ:...............                                   انطٛت ػجذالله يحًذ احًذ      

 ......\....\انتبرٚخ:...                                ذ انًصطفٗ انظز انمًز انؼجٛ     
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 آٚخ

 لبل تؼبنٗ :

 ( ًِ لُ ٍُٛا َٚ َّ ُْ  اَللُّ  فغ١ََشََٜ اػْ ٍىَُ َّ سَعٌُُُٛٗ  ػَ َٚ  َْ ُٕٛ ِِ ؤْ ُّ ٌْ ا َٚ 
 َْ ٚ عَزشَُدُّ َٚ   ٝ ُِ  إٌَِ ٌْغ١َْتِ  ػَبٌِ اٌشَٙبَدَحِ  ا ب ف١َُٕجَِّئىُُُ َٚ َّ ُْ  ثِ  وُٕزُ

َْ رؼَْ  ٍُٛ َّ ) 

 الله انؼظٛى صذق

 (201)طٕرح انتٕثخ 
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 انحًذ

 

ًّ شٟء أِذاً، ٨ٚ ٠ششن فٟ ؽىّٗ أؽذاً، ٚخٍك  اٌؾّذ لله سة اٌؼب١ٌّٓ، اٌزٞ أؽظٝ وً شٟء ػذداً، ٚعؼً ٌى

 .اٌغٓ ٚعؼٍُٙ ؽشائك لذداً 

 ٌُ ٔىٓ ٔؼٍُٔؾّذ اللّ رجبسن ٚرؼبٌٝ ثأْ صٚدٔب ثأدٚاد اٌؼٍُ ِٓ اٌغّغ ٚاٌجظش ٚاٌفؤاد فؼٍّٕب ِب

 ٚصادٔب ِٓ اٌؼٍُ ثفؼٍٗ ِّب أػبٕٔب ػٍٝ إوّبي ٘زا اٌؼًّ ػٍٝ طٛسرٗ إٌٙبئ١خ ،  

 ٚأعبي اللّ اٌؼٍٟ اٌمذ٠ش اْ ٠ٕبي سػب وً ِٓ ٠طٍغ ػ١ٍٗ 

 .ثٙزا اٌّغبيٚأْ ٠غؼٍٗ ٔفؼبً ٌىً ِٓ ٠ٙزُ 

 ٚأصٚاعٗ ِؾّذ ٝػٍ ٚثبسن إثشا١ُ٘، آي ػٍٝ ط١ٍذ وّب ٚرس٠زٗ ٚأصٚاعٗ ِؾّذ ػٍٝ طً اٌٍُٙٚأخ١شاً 

 .ِغ١ذ ؽ١ّذ إٔه إثشا١ُ٘ آي ػٍٝ ثبسوذ وّب ٚرس٠زٗ
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 الإْذاء

 

 ف١ٗ ٔؾٓإٌٝ ِب  ٕظًاٌظؼبة ٌ ٓٚػبٔ ٕبِٓ ػٍّٕٓ ىٍّبد ٌزخشط ِؼجشح ػٓ ِىْٕٛ رارٙإٌٝ ِٓ رزغبثك اٌ

 ..  ٕبِٓ آ٨ِ ٕخففٌ ٓغجؼ فٟ ثؾش ؽٕبٔٙٔ اٌَّٙٛ بٚػٕذِب رىغٛٔ

 …ٙبرٕب أِاٌٟ 

 والثقة الأمل من بخطوط المستقبل ورسمت الطرٌق أشواك أمامنا من أزالت التى اهرةالط الأٌادي إلى
 الدراسً الطرٌق بداٌة فً أرجلنا وضعو من إلى ...بالجمٌل والعرفان والشكر الكلمات lمتفٌه لا نالذٌ إلى

 إلى ابائنا

 ٠ٕبث١غ إٌٝ ٚاٌؼطبء ثبٌٛفبء ٚر١ّضٚا ثب٦خبء رؾٍٛ ِٓ إٌٝ ، ا٤خٛاد ٚ ا٦خٛح إٌٝ

 اٌؾٍٛح اٌؾ١بح دسٚة فٟ ٚثشفمزُٙ ، عؼذٔب ِؼُٙ ِٓ إٌٝ اٌظبفٟ اٌظذق

 ٚاٌخ١ش إٌغبػ ؽش٠ك ػٍٝ ِؼٕب وبٔٛا ِٓ إٌٝ عشٔب ٚاٌؾض٠ٕخ

 … ؼ١ؼُٙٔ ٨ أْ ٚػٍّٛٔب غذُ٘ٔ و١ف ػشفٕب ِٓ إٌٝ

 اٌٟ أطذلبئٕب

 .. اٌّؼبٟٔ أعّٟ ػٍّٕب اٌزٞ ٚاٌغجبس اٌفزٟ اٌؼٍّٟ اٌظشػ ٘زا إٌٝ

 ٚاٌزىٌٕٛٛع١ب ٌٍؼٍَٛ ٛداْاٌغ عبِؼخ
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 انشكز ٔ انؼزفبٌ

 ٌُ ،فئْ اٌؼٍّبء فأؽت رغزطغ ٌُ فئْ ، ِزؼٍّب فىٓ رغزطغ ٌُ فئْ.. ػبٌّب  . وٓ"

 "رجغؼُٙ ف٩ رغزطغ

 ػ١ٍٕب ثٙب ِٓ اٌزٟ ٔؼّزٗ ٚعً ػٍٝ ػض اللّ ٔؾّذ ، اٌجؾش ٘زا ثئٔغبص رىٍٍذ اعزٙبد ٚ عٙذ ٚ ثؾش سؽٍخ ثؼذ

 ٨ٚعشح ٚاٌّؼشفخ اٌؼٍُ ِٕبسح ٚاٌزىٌٕٛٛع١ب ٌٍؼٍَٛ اٌغٛداْ ٌغبِؼخ وً اٌشىش ٚ اٌشىشػٍٟ أغبص ٘زا اٌؼًّ 

 ثبِشُ٘ ٚاٌمبئ١ّٓ اٌؾبعٛة ػٍَٛ لغُ اٌّؼٍِٛبد اٌؾبعٛة ٚرمبٔخ ػٍَٛ و١ٍخ

 ِٓ ٌٕب لذٌِّٗب  "اِغذ ِؾّذ ػضاٌذ٠ٓ"عزبر ٩ٌ اٌزمذ٠ش ٚ اٌشىش ػجبساد ثأعّٝ ٔخض أْ إ٨ ٠غؼٕب ٨ وّب 

 اٌجؾش ٘زا أغبص فزشح ؽ١ٍخ ِؼشفخ ٚ ٔظؼ ٚ عٙذ

 ٦رّبَ صِخ ٚٚلف اٌٟ عبٔجٕبا٩ٌ ٚصٚدٔب ثبٌّؼٍِٛبد اٌؼْٛ ٠ذ رمذ٠ُ فٟ أعُٙ ِٓ ٌىً اٌغض٠ً ثبٌشىش ٔزمذَ وّب

 اٌجؾش ٘زا
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 انًظتخهص

اٌّشٚس إؽذٜ أُ٘ ٚعبئً اٌغ٩ِخ اٌّشٚس٠خ ٔظشاً ٌٍذٚس اٌٙبَ ٚاٌؾ١ٛٞ اٌزٞ رمَٛ ثٗ ٘زٖ  رؼزجش إشبساد

 اٌّشٚس فٟ اٌغٛداْ، ادشبسرٕظ١ُ ؽم١مٟ ٦ ٨ ٠ٛعذ .اٌّشوجبد رٕظ١ُ ٚرغ١ًٙ ؽشوخ ِشٚسفٟ شبساد ا٦

 ، ٨ٚ ٠ّىٓإرا وبٔذ رؼًّ اَ ٨ ؽبٌخ ا٦شبسح ِؼشفخ ٠ّىٓف٩ ٚٔظبَ اٌّشٚس اٌؾبٌٟ ثٗ اٌؼذ٠ذ ِٓ اٌّشبوً 

 ٔفغٙب. شبسحا٦ ٨ ِٓإاٌغذٌٚخ اٌض١ِٕخ ٠ّىٓ رغ١١ش  ٨وّب  ػٓ ثؼذ، فٟ اٞ إشبسح زؾىُاٌ

ٌغؼً إشبساد اٌّشٚس اوضش ِشٚٔخً  ٠ٙذف ٘ٛ ٔظبَ سد٠ٕٚٛثئعزخذاَ ا٤ اٌّشٚس إشبسحاٌزؾىُ فٟ ٔظبَ 

ٚإظٙبس٘ب فٟ ا٦شبساد ثؾ١ش ٠ّىٓ اٌزؾىُ ثٙب ػٓ ثؼذ ٚرٌه ِٓ خ٩ي عٙبص ِشوضٞ ٠زُ ثٗ سثؾ ع١ّغ 

وّب ٠مَٛ  زغ١ش٘ب ثطش٠مخ ٠ذ٠ٚخ،ٌْ اٌؾٛعخ دٚ خ ٌٙبزغ١١ش اٌغذٌٚخ اٌض٠١ِٕمَٛ ث خش٠طخ ثٕبءً ػٍٟ ِٛلؼٙب، ٚ

داسح اٌّشٚس ِغّٛػخ ٦ ٠ٛفشفٟ اعشع ٚلذ ِّىٓ، ٚ  عشاء إٌّبعتا٦٦رخبر  شبسحفٛس رؼطً ا٦ثؼًّ رٕج١ٗ 

 .ا٦شبسادِٓ اٌزمبس٠ش ػٓ ٘زٖ 

ٔبد ٠مَٛ ثئسعبي ٚاعزمجبي اٌج١ب ٠ؼًّ ػٍٟ عٙبص اٌؾبعٛة ػجبسح ػٓ ثشٔبِظ ٠ٚت ٌٍزؾىُ إٌظبَ اٌّمزشػ

٠زىْٛ ِٓ اسثغ إشبساد  رمبؽغ ٚاؽذ اٌّظُّ ّٕٛرطاٌ، ٠ّضً GSM Modem))شعبئً ٔظ١خ ثئعزخذاَ و

 ٦سعبي ٚإعزمجبي اٌج١بٔبد.   ((GSM Module، ٚ عٙبص اسد٠ٕٚٛ وّزؾىُ دل١ك، ٚ ٠خِشٚس

 ٙباٌزؾىُ ف١ ٚخش٠طخ  عٙبص ِشوضٞ ٚػشػٙب فٟ سثؾ ع١ّغ إشبساد اٌّشٚس فٟ بَ رُثؼذ رطج١ك إٌظ

وّب  ،خش٠طخإرا وبٔذ رؼًّ اَ ٨ ثّغشد إٌظش اٌٟ اٌا٦شبساد ػٓ ثؼذ ٚاطجؼ ِٓ اٌغًٙ ِؼشفخ ؽب٨د 

 .زُ ػٓ ثؼذ٧شبساد راٌغذٌٚخ اٌض١ِٕخ ٌطجؾذ ػ١ٍّخ رغ١١ش أ
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Abstract 

Traffic lights are one of the most important major of traffic safety because of 

the vital role which these signals play in organizing and facilitating vehicular 

traffic. 

There is no real regulation of the traffic lights in Sudan. The current traffic 

system has many problems for example, there is no remote control system on these 

traffic lights, and it is impossible to know if the traffic light is working or not. 

Remote control of traffic light using Arduino designed to make traffic 

signals more flexible so that they can be controlled remotely by a central device 

where all the traffic lights are linked and displayed in a map based on their location, 

and also changes the time schedule of the traffic lights, It also give an alert 

immediately when the traffic light failure, to take appropriate action. The system 

also provides traffic management with a set of reports on these traffic lights. 

The suggested system is a web program running on a computer; it’s sending 

and receiving data via SMS messages using GSM Modem. The designed model is 

representing of four traffic lights, Arduino as a microcontroller, and GSM Module 

to send and receive data. 

After the system was implemented, all the traffic lights were connected to a 

central device, displayed in a map and controlled remotely. It became easy to know 

the traffic lights states if they were working or not. The process of changing the 

time schedule for traffic lights is also done remotely. 
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 29 ...................... :  (Proteus) اٌّؾبوبح ثشٔبِظ ثئعزخذاَ:  ا٨ٌٟٚ اٌّشؽٍخ 1.3.4

 31 ........................................ : ٍِّٛعٗ اعٙضٖ ثئعزخذاَ: اٌضب١ٔخ اٌّشؽٍخ 2.3.4

 32 .....................................................................................  إٌظبَ ػًّ ؽش٠مخ            4.4
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 جذٔل انًصطهحبد

 اٌّخزظش اعُ اٌّظطٍؼ اٌّمبثً ثبٌٍغخ اٌؼشث١خ
إٌظبَ اٌؼبٌّٟ ٩ٌرظب٨د 

 اٌّزٕمٍخ

Global System for Mobile 

Communications 
GSM 

مبد ا٨ٔزشٔذ ث١ئخ رط٠ٛش رطج١   Windows, Apache, MySQL, PHP WAMP Server 

ٌغخ ثشِغخ رغزخذَ فٟ 

 رطج١مبد ا٨ٔزشٔذ 

 Hypertext Preprocessor PHP 

 application Programming ٚاعٙبد ٌجشِغخ اٌزطج١مبد

Interfaces 

APIs 

فظً اٌج١بٔبد ػٓ ٚاعٙبد 

 اٌّغزخذَ ثٛاعطخ ِزؾىُ 

Model–View–Controller MVC 

 Unified Modeling Language UML ٌغخ إٌّزعخ اٌّٛؽذح 

 Cascading Style Sheets  CSS ٌغخ رظ١ُّ رطج١مبد ا٨ٔزشٔذ 

٠غزخذَ ٌشثؾ ثشٔبِظ اٌّؾبوبح 

 ِغ ِذخً اٌؾبعٛة اٌف١ض٠بئٟ 

COM Port Physical Interface 

Model 

COMPIM 

رغزخذَ ٦سعبي اٌج١بٔبد 

 فٟ ا٤سد٠ٕٚٛ

Transmit TX 

رغزخذَ ٦عزمجبي اٌج١بٔبد 

 فٟ ا٤سد٠ٕٚٛ

Receive RX 
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 Proteus ...................... 30))٠ٛػؼ رٛط١ً اعٙضٖ إٌظبَ فٟ  ( 1.4اٌشىً )
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 : انًمذيخ 2.2

اٌّشٚس إؽذٜ أُ٘ ٚعبئً اٌغ٩ِخ اٌّشٚس٠خ ٔظشاً ٌٍذٚس اٌٙبَ ٚاٌؾ١ٛٞ اٌزٞ رمَٛ ثٗ ٘زٖ  إشبسحرؼزجش 

ٌٚىً ٌْٛ  )اؽّش، اخؼش، اطفش( ص٩صخ اٌٛاْ رزىْٛ ِٓ، شوجبد١ً ؽشوخ ِشٚساٌّفٟ رٕظ١ُ ٚرغٙا٦شبساد 

اٌؼٛء ا٤ؽّش ٠ؼٕٟ اٌٛلٛف اٌزبَ، ا٨طفش ٠ؼٕٟ اعزؼذ ٌٍغ١ش اٚ اعزؼذ ٌٍٛلٛف ٚ ا٨خؼش ٠ؼٕٟ  د٨ٌخ خبطخ

٠ٙذف اٌٟ إػطبء ِؼٍِٛبد ػٓ اٌضِٓ اٌّزجمٟ ٧ٌشبسح  ا٨ٔط٩ق. ٌٚىً إشبسح ػذاد سلّٟ ٠ؼذ ثشىً رٕبصٌٟ

 ش ٌٛٔٙب.ؽزٝ ٠زغ١

اس وً ػٛء ٚرٛفش ٘زٖ اٌغذٌٚخ رضآِ ش٠زُ ػجؾ اٌؼذاداد ثغذٌٚخ ص١ِٕخ ِؾذدٖ ِغجمبً رّضً صِٓ إعزّ

رؼًّ إشبساد اٌّشٚس ثغٙبص رؾىُ ت رذاخٍٙب ِغ ثؼؼٙب اٌجؼغ، ث١ٓ ا٦شبساد اٌّٛعٛدح فٟ اٌزمبؽغ ٌزغٕ

اٌّؼب١٠ش اٌّزفك ػ١ٍٙب ٚؽغت اٌغذٌٚخ ٠ؼشف ثبٌّزؾىُ اٌذل١ك ٠زُ ثشِغزخ ١ٌمَٛ ثزشغ١ً إشبساد اٌّشٚس ٚفك 

 اٌزٟ عغٍذ ػ١ٍٗ.

شثؾ ث١ٕٗ ٌٍ Arduino)٠ٕٚٛ )ا٤سد ٚ٘ٛ اٌذل١مخ اٌّزؾىّبد أٔٛاع أؽذ اعزخذاَ ٌزٕف١ز إٌظبَ اٌّمزشػ ٠غت

ِغ ا٤سد٠ٕٚٛ ٌٍزّىٓ ِٓ إسعبي ٚإعزمجبي اٌشعبئً ِٓ  (GSM Module)رٛط١ً  ٚ ث١ٓ إشبساد اٌّشٚس ٚ

فٟ خش٠طخ ٠ٚزُ ِٓ خ٩ٌٗ اٌزؾىُ ثٙب  اٌزمبؽؼبدرظٙش ثٗ  ٠ٚت ٘ٛ ػجبسٖ ػٓ ثشٔبِظٚ اٌٟ إٌظبَ اٌزٞ 

 .ش ِٓ ا٦شبساد٦سعبي سعبئً اٌزؾىُ ٚ ٦عزمجبي اٌزمبس٠ ٠ٚGSM-Modemغت اْ ٠ؾزٜٛ ػٍٟ عٙبص 

 يشكهخ انجحث : 1.2

 : ٕٙبِثٗ اٌؼذ٠ذ ِٓ اٌّشبوً  ثبٌغٛداْ إْ ٔظبَ إشبساد اٌّشٚس اٌؾبٌٟ

 .ا٨ ٠ذ٠ٚب  رمبؽغ ذٌٚخ اٞع رؼذ٠ً ٨ ٠ّىٓ .1

 ِؼ١ٕخ. إشبسح اٚ إغ٩ق ٠٨ّىٓ اٌزؾىُ ػٓ ثؼذ ثفزؼ .2

 .٨رؼًّ( ػٓ ثؼذ \)رؼًّ  شبسحا٦ ٨ ٠ّىٓ ِؼشفخ ؽبٌخ .3

 .ِغ ثؼؼٙب اٌجؼغ فٟ شبسع ٚاؽذ زمبؽؼبدا٠٨ٌٛعذ رضآِ ٚاػؼ ث١ٓ  .4

 أًْٛخ انجحث : 1.2

 ّىٓبٍِخ ػٍٟ ا٦شبساد اٌّشٚس٠خ ِّب ٠و اٌزؾىُ فٟ إشبساد اٌّشٚس ػٓ ثؼذ ٠ؼطٟ إداسح اٌّشٚس ع١طشح

فٟ اْ رىّٓ ا١ّ٘خ اٌجؾش  ٚ اٌّشٚسٞ فٟ اٌزمبؽؼبد،١ًٍ ا٦صدؽبَ مزٌ ػٕذ اٌؼشٚسح حِٓ فزؼ اٌشٛاسع اٌّشاد

وً اٌؼ١ٍّبد اٌزٟ وبٔذ رزُ ثظٛسح ٠ذ٠ٚخ ٚ رغزٍضَ اٌمذَٚ اٌٟ ِٛالغ ا٦شبساد اطجؾذ رزُ ػٓ ثؼذ ثٛاعطخ 

 إٌظبَ اٌّمزشػ.
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 ًمتزح :انُظبو ان 1.2

 ِشوضٞ رؾىُ غٙبصث ػٓ ؽش٠ك سثطٙب ٚرٌه عؼً إشبساد اٌّشٚس اوضش ِشٚٔخً  اٌٟ إٌظبَ ٠ٙذف

ٚإخز١بس إشبسح  (رمبؽؼبد رمبؽغ/)إخز١بس  ٠ّىٓ ِٓ اٌخش٠طخ ،ٚؽبٌزٙب ٚإظٙبس٘ب فٟ خش٠طخ ثٕبءً ػٍٟ ِٛلؼٙب

ٚػغ  مبؽغ/اٌزمبؽؼبد( فٟاٚ ٚػغ ع١ّغ إشبسد )اٌز )أخؼش،اؽّش(ٚػؼٙب فٟ إؽذٜ اٌؾب٨د ٚ (ِٕٗ/ِٕٙب)

عٙبص  فٟاٌّٛعٛد   (GSM)ػٓ ؽش٠ك ا٦شبساداٌٟ  اٚاِش اٌزؾىٌُٕظبَ ا ٠شعً ا٦عزؼذاد )اطفش(، ٚ

 . ػذح رمبس٠ش ِٓ وً إشبسحئعزمجبي وّب ٠مَٛ إٌظبَ ثاٌّشوضٞ ،  اٌزؾىُ

 أْذاف انُظبو : 1.2

 ٠ٙذف إٌظبَ ٣ٌرٟ :

 خش٠طخ. ظٙبس٘ب فٟٚإ فٟ ٚؽذح رؾىُ ِشوض٠خ إشبساد اٌّشٚسسثؾ وً  .1

 . ػٓ ثؼذ اٌغذٌٚٗ اٌض١ِٕخ ٌٍزمبؽغ رغ١١ش ١خ ٔبِىا .2

 .ػٓ ثؼذا٦شبساد ١ّغ زؾىُ فٟ عاٌ .3

 . ػٓ ثؼذ ٨رؼًّ(\)رؼًّ شبسحِؼشفخ ؽبٌخ ا٦ .4

 يذٖ انجحث : 1.2

 ثئفزشاع اْ اٌزمبؽغ ٠ؾزٛٞ ػٍٟ اسثغ إشبساد اٚ اوضش فٟ رمبؽغ ٚاؽذاٌّشٚسػٓ ثؼذ  إشبسح فٟ اٌزؾىُ

 .فٟ اٌزمبؽغ ، ٠ٚزُ إغ٩ق ثبلٟ ا٦شبساد فمؾ ٚاؽذح إشبسحزُ فزؼ ٠ اْشار١غ١خ رؼًّ ثئعز فمؾ

 إشبسحوّب ٠٨شًّ فزؼ اوضش ِٓ  ٠٨شًّ اٌجؾش اٌزمبؽؼبد اٌزٟ رؾزٛٞ ػٍٟ الً اٚ اوضش ِٓ اسثغ إشبساد

 .فٟ ٔفظ اٌزمبؽغ

 يُٓجٛخ انجحث : 7.2

إٌٟ إداسح اٌّشٚس ِٚؼشفخ و١ف١خ  عٗاٌزٛ رُ ع١ذح ثظٛسح اٌجؾش ِشىٍخ ٚرؾ١ًٍ ػ١ّك فُٙ إٌٝ ٌٍٛطٛي

إعشاء اٌزغبسة ٚ دساعخ و١ف١خ اٌزؾىُ ػٓ ثؼذ،ٚ  ،اٌغبثمٗ اٌذساعبد ثؼغ ِشاعؼخ ػًّ إشبساد اٌّشٚس، ٚ

 .إٌزبئظ١ز٘ب ٚإعزخ٩ص اٌّؼشفخ ٚٚرٕف

  :انجحث ْٛكهٛـخ 1.2

 ، ا٤ٚي اٌجبة فٟ رؾم١مٙب اٌّشعٛ ٚا٤٘ذاف اٌّمزشػ اٌؾً ٚػشع ٚأ١ّ٘خ اٌجؾش ثّشىٍخ اٌزؼش٠ف ثؼذ

 ٚاٌذساعبد خٍف١خ ٔظش٠خ ػٓ اٌزؾىُ ٚاٌّزؾىّبد اٌذل١مخ ػٍٝ اٌضبٟٔ اٌجبة ٠ؾزٛٞ رُ رشر١ت اٌجؾش وبٌزبٌٟ :
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  رُ اٌشاثغ اٌجبة ، إٌظبَ فٟ اٌّغزخذِخ ٚا٤دٚاد اٌزم١ٕبد ػشع ٌٕظبَ ٚا رؾ١ًٍ ثٗ رُ اٌضبٌش اٌجبة،  اٌغبثمخ

ٌّٓ  ٚاٌزٛط١بد ٌٙب رُ اٌزٛطً اٌزٟ ٚإٌزبئظ اٌخبرّخ  ٠زؼّٓ بِظاٌخ اٌجبة ٌٍٕظبَ ، ٚاٌزطج١ك اٌزظ١ُّ ثٗ

 . ٠ش٠ذ اٌّٛاطٍٗ فٟ ٘زا اٌجؾش ٨ؽمبً 
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 انجبة انثبَٙ

 

   ٔانذراطبد انظبثمخ الإطبر انُظز٘
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 : انًمذيخ 2.1

 ٚا٤٘ذاف اٌّمزشػ اٌؾً ٚػشع ٚأ١ّ٘زٗ اٌجؾش ثّشىٍخ اٌزؼش٠ف ػٓ اٌغبثك اٌجبة فٟ اٌزؾذسرُ 

 ا٨سد٠ٕٚٛ أٛاػٙب ٚ ٚ خاٌّزؾىّبد اٌذل١مٚ ٗأٛاػاٌزؾىُ ٚ ػٓ  اٌزؾذس ع١زُ جبةاٌ فٟ ٘زا ،١مٙبرؾم اٌّشعٛ

ٚ  ٘زٖ اٌذساعبد ٓ ٚ ا٨خز٩ف ث١ ٚ ػشع اٚعٗ اٌشجٗاٌذساعبد اٌغبثمخ  ػذد ِٓ ػشع وّب ع١زُ ٚأٛاػٗ،

 . اٌذساعخ اٌؾب١ٌخ

 : انتحكى 1.1

ا٦رغبٖ اٌظؾ١ؼ، ٠ٚؼزّذ رٌه ػٍٝ ِغّٛػخ ِٓ ػجبسح ػٓ ػ١ٍّخ رظؾ١ؼ ِغبس إٌظبَ وٟ ٠ّؼٟ فٟ 

ا٤ٚاِش اٌزٟ رظذس ٌٙزا اٌغشع
[1]
. 

 : الأجٓشح فٙ انتحكى إَٔاع 2.1.1

 أٛاع اٌزؾىُ فٟ ا٤عٙضح ػٍٟ ؽغت ؽش٠مخ ٚطٛي اِش اٌزؾىُ ٌٍغٙبص اٌّؼٕٟ وبٌزبٌٟ : ٠ّىٓ رمغ١ُ

 ثؼذ : ػٍ انتحكى 2.2.1.1

رغّؼ ثبٌؾظٛي ػٍٝ ِؼٍِٛبد ػٓ شئ اٌّمظٛد ثبٌزؾىُ ػٓ ثؼذ أٔٗ ػجبسح ػٓ ِغّٛػخ رؼ١ٍّبد 

ِب دْٚ أْ ٠ىْٛ ٕ٘بٌه إرظبي ِجبشش ِغ اٌغٙبص اٌزٞ ٠مَٛ ثئٌزمبؽ اٌّؼٍِٛبد
[2]
. 

 : ثؼذ ػٍ انتحكى إَٔاع 2.2.2.1.1

ؼذ رؼًّ رؾىُ ػٓ ثمغُ أعٙضح اٌزؾىُ ػٓ ثؼذ ؽغت ٔٛع اٌّٛعبد اٌّغزخذِخ إٌٝ ٔٛػ١ٓ: أعٙضح ٕر

 ِٕٙب اعزخذاِبرٙب ٌٚىًًّ ثأِٛاط اٌشاد٠ٛ، ؼذ رؼٚأعٙضح رؾىُ ػٓ ث، ٤شؼخ رؾذ اٌؾّشاءثب
[2]
. 

 ُب٤شؼخ رؾذ اٌؾّشاءث ثؼذ ػٓ اٌزؾى : 

٠غزخذَ ٘زا إٌٛع ِٓ أعٙضح اٌزؾىُ فٟ اٌزٍفبص ٚأعٙضح ا٨عزمجبي ٠ٍضَ رشى١ً خؾ ِغزم١ُ ث١ٓ اٌغٙبص 

 اٌّشعً )عٙبص اٌزؾىُ( ٨ٚلؾ اٌغٙبص اٌّغزمجً
[2]
. 

 َثبٌشاد٠ٛ ثؼذ ػٓ اٌزؾىُ ٔظب : 
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اٌزٞ ٠غزخذَ ا٤شؼخ رؾذ اٌؾّشاء ثىٛٔٗ ٨ ٠زطٍت أْ ٠شىً  َ ٕ٘ب ػٍٓف عٙبص اٌزؾىُ اٌّغزخذ٠خز

، فٍزٌه ٠غزخذَ ٘زا إٌٛع ِٓ  اٌّشعً ٚاٌّغزمجً خطب ِغزم١ّب ث١ٓ ثؼؼُٙ ٦رّبَ ػ١ٍّخ ا٦سعبي ٚا٨عزمجبي

ًٙبص اٌّغزمجُ ثشىً دل١ك ثبرغبٖ اٌغت رٛع١ٗ عٙبص اٌزؾىأعٙضح اٌزؾىُ فٟ ا٤عٙضح اٌزٟ ٠ظؼ
[2]
. 

 : ػًم جٓبس انتحكّى ػٍ ثؼذآنٛخّ  1.2.2.1.1

اؽذح، ٟٚ٘ ز١غخ ٚاٌّغزخذِخ ف١ٗ، ٌٚىٓ إٌٛعبد ٌٕٛع اٌّ زؾىُ ػٓ ثؼذ رجؼبً ًّ عٙبص اٌرخزٍف آ١ٌخّ ػ

ؾىُ ػٓ ً )عٙبص اٌزٛعخ اٌّشزشوخ ث١ٓ اٌغٙبص اٌّشعشاد إسعبٌٙب إٌٝ اٌّاٌشل١ّخ اٌّش ثبخزظبس رؾ٠ًٛ ا٤ٚاِ

. ًّغزمجثؼذ( ٚاٌغٙبص اٌ
 [2]

 

 : اٜنٙ انتحكى  1.2.1.1

أٚ ػبًِ ٌىٟ ٠مَٛ ثفؼً ِؼ١ٓ ػٕذ اٌشغجخ فٟ ػًّ شٟء  ٕٛع ِٓ اٌزؾىُ ٨ ٠زطٍت ٚعٛد فشد٘زا اٌ        

ِؼ١ٓ، ثً ٠مَٛ إٌظبَ رٍمبئ١ب ثأداء ؽذس ِؼ١ٓ ؽ١ٓ ٠شاد ؽذٚصٗ ٚفك اٌجشِغخ
[3]
. 

 ( :Microcontroller) انذلٛمخ انًتحكًبد 1.1.1

٠غزخذَ فٟ اٌزؾىُ ثّغّٛػخ ِٓ ا٨عٙضح  ٚاؽذح شش٠ؾخ ِزىبًِ ػٍٝ بعٛةؽ اٌّزؾىُ اٌذل١ك ٘ٛ

اٌّزؾىُ اٌذل١ك ػٍٟ ٔفظ اٌّىٛٔبد اٌذاخ١ٍخ ٌٍؾبعت ا٢ٌٟ  ِٞٚضً ع١ّغ اٌؾٛاع١ت ا٨خشٜ ٠ؾزٛ خشٜا٨

ٌٚىٓ ثمذساد ِخزٍفخ ِٓ ؽ١ش اٌىُ ٚاٌمٛح
[4]
. 

 : انذلٛمخ انًتحكًبد إَٔاع 2.1.1.1

 اٌٟ اص١ٕٓ: ل١مخ ػٍٟ ؽغت ٔٛع اٌششوخ إٌّزغخ١ُ أٛاع اٌّزؾىّبد اٌذرمغ٠ّىٓ  

 :  (PIC)خانذلٛم بدانًتحكً   .2

ٚثبٌغٛدٖ اٌؼب١ٌخ ٚرؼزجش  خفغٌغؼش إٌّثب  PICاي ِزؾىّبد ( رز١ّضMicrochip) رُ رط٠ٛشٖ ِٓ لجً ششوخ

 ا٦خز١بس ا٨ِضً فٟ رطج١مبد ِضً اٌزؾىُ فٟ اٌؼ١ٍّبد اٌّخزٍفخ فٟ اٌظٕبػخ، اعٙضٖ اٌزؾىُ ا٢ٌٟ
[5]
. 

 :  (AVR)خانذلٛم بدانًتحكً  .1

ٚلذ  ثبٌىفبءح ٚاٌّشٚٔخ ٚا٨داء غ١ش اٌّغجٛق AVRرز١ّض ِزؾىّبد اي  (Atmelجً ششوخ )لرُ رط٠ٛشٖ ِٓ 

 اٌٙٛاح ٌذٜ اٌخ١بس اٌّفؼً عؼٍٙب فٟ رغجت اػزّذد اٌششوخ فٟ طٕبػزٗ ػٍٟ ِزشعّبد ِفزٛؽٗ اٌّظذس ِّب

ٌظٕبػخ   (AVR)آسد٠ٕٚٛ ٠خزبسْٚ ششائؼ اي  ٌٛؽبد ِظّّٟ عؼً اٌزٞ اٌغجت ٔفظ ٚاٌّؾزشف١ٓ ٚ٘ٛ

 ا٨سد٠ٕٚٛ
[6].
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 :  Arduino أردُٕٔٚ  1.1.1

ّج١ٛرش طغ١ش اٌؾغُ ثئِىبٔٗ اٌزفبػً ٚ اٌزؾىُ فٟ و ػٓ ٔٛع ِٓ أٛاع اٌّزؾىّبد اٌذل١مخ ، ػجبسٖ ٘ٛ

  ذس رزىْٛ ِٓخ اٌّظ٘ٛ ِٕظخ ثشِغ١خ ِفزٛؽ اٌٛعؾ اٌّؾ١ؾ ثٗ ثشىً أفؼً ِٓ اٌىِٛج١ٛرش اٌّىزجٟ  رم١ٕبً 

Micro-Controller ث١ئخ رط٠ٛش٠خ رىب١ٍِخ ٌىزبثخ اٌجشِغ١بد ٚ 
 [7]
. 

 : Arduino اطجبة اختٛبر جٓبس 2.1.1.1

 Parallax  ٚ Basic اٌّزٛفشح فٟ اٌغٛق ِضً فٟ اٌؾم١مخ ٠ٛعذ اٌىض١ش ِٓ اٌّزؾىّبد ا٦ٌىزش١ٔٚخ

Stamp ٚ Net media's BX-24 Phidgets   ٚ Raspberry PI ٍٙب رز١ّض ثئِىب١ٔبد ل٠ٛخ ٚ ٌٙب ٚ و

ثٕغجخ أفؼ١ٍخ ِزفبٚرخ ٌىٓ ِب ١ّ٠ض  ٚ رٌه اٌمذسٖ ػٍٝ اٌزؾىُ فٟ ِخزٍف اٌمطغ ا٦ٌىزش١ٔٚخ ٚ اٌجشِغ١بد

 :ٌزٟ رظٕغ اٌفبسق ث١ٕٗ ٚ ث١ٓ غ١شٖ أّ٘ٙب٘ٛ ِغّٛػخ ِٓ ا٤ِٛس ا ا٢سد٠ٕٚٛ

  :انجظبطخ .1

 ٩ة ٚ٘ٛاحغ، ِؾزشف١ٓ، أعبرزح، ؽِظّّخ ٌزٕبعت اؽز١بعبد اٌغ١ّ Arduino لطؼخ ا٢سد٠ٕٚٛ
 [7]
. 

  :انثًـــٍ .2

  ٌّٜزؾىّبد اٌذل١مخ ا٨خشِمبسٔخً ِغ األً صّٕبً  Arduino ٌٛػ 
[7]

. 

 : (Self-Assembly) انتزكٛت انذاتٙ  .3

ِغبٔبً ِٓ اٌّٛلغ اٌشعّٟ ٚ  Arduino اٌخبطخ ثب٢سد٠ٕٚٛ Datasheet رؾ١ًّ ٚسلخ اٌج١بٔبد ٠ّىٕه 

 ثٕفغهٚرشو١جٗ  ششاء اٌمطغ 
 [7]
. 

  :يتؼذد انًُصبد .4

ٚأغٍت  windows ٚ  Mac OS  ٚ Linux سد٠ٕٚٛ ٌٗ اٌمذسح ػٍٝ ا٨شزغبي ػٍٝ ثشٔبِظ ا٨

 ٤خشٜ رشزغً فمؾ ػٍٝ ا٠ٌٕٛذٚصاٌّزؾىّبد ا٦ٌىزش١ٔٚخ ا
 [7]
. 

  :ثٛئخ ثزيجٛخ طٓهخ ٔ ثظٛطخ .5

ٓ ٚ صبثزخ ٚ ل٠ٛخ ِظّّخ ٌزىْٛ عٍٙخ ٌٍّجزذئEnvironment  Programming١اٌج١ئخ اٌجشِغ١خ 

  ٌٍّؾزشف١ٓ
[7]

. 

    Open Source Software :ِفزٛػ اٌّظذس  .6

ٚ ِزبػ ٌٍغ١ّغ ٌزؾ١ٍّٗ ٚ ثبِىبْ اٌّجشِغ١ٓ اٌزؼذ٠ً ػ١ٍٗ ٚفك اؽز١بعبرُٙ  ++Cِىزٛة ثٍغخ
 [7] 
. 
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 :  إَٔاع الاردُٕٔٚ 1.1.1

اٌضّٓ ٚرزٕبعت ٔٛع ِٓ أٌٛاػ ا٨سد٠ٕٚٛ رخزٍف فٟ اٌشىً ٚ اٌؾغُ ٚ اٌمذساد ٚ ٠40ٛعذ أوضش ِٓ 

 ِغ ع١ّغ ا٤فىبس ٚاٌزظ١ّّبد ِٚٓ اشٙش٘ب :

2. Arduino Uno : 

. رؾٛٞ ٘زٖ  ATmega328رؼزّذ ػٍٝ ِؼبٌظ ا٨رًّ  Micro-Controller٘ٛػجبسح ػٓ داسح 

٠ّىٓ إعزخذاِٙب وّخبسط  ٠6ٛعذ  14( ِٓ ٘زٖ اي Digitalِخشط ِٓ إٌٛع اٌشلّٟ )\ِذخً 14اٌذاسح ػٍٝ 

(PWMأٚ ِب ٠ؼشف ثب )ٌزؼذ٠ً اٌشلّٟ اٌّؼزّذ ػٍٝ ػشع إٌجؼخ 
[7]
 

 

 

 ٠Arduino Uno [7]ٛػؼ عٙبص   (1.2)اٌشىً 

2. Arduino Nano : 

 Arduino Unoؽغّٗ طغ١ش ؽٛاٌٟ صٍش  Arduino Uno ،ٌٗ ٔفظ لذساد 

 

 Arduino Nano [7](٠ٛػؼ عٙبص  2.2اٌشىً  )

3. Arduino Mega 2560 : 

٨سد٠ٕٚٛ ا٤خشٜ ٚػذد أوجش ِٓ اٌّذاخً ٚ اٌّخبسط، ٠ؼزجش أفؼً ٠ز١ّضٖ ثأٔٗ ٠ٍّه أوجش راوشح ث١ٓ لطغ ا

 ٚأوجش اسد٠ٕٚٛ ٠ّىٓ اٌؾظٛي ػ١ٍٗ، ٚأ٠ؼبً ا٤غٍٝ عؼشاً ث١ٓ ثبلٟ اٌمطغ



9 

 

 

 Arduino Mega [7]( ٠ٛػؼ عٙبص 3.2اٌشىً )

4. Arduino Mini : 

ً ِٚخشط ِذخ ٠14ؾزٛٞ ػٍٝ  ATmega16( طغ١ش ِجٕٟ ػٍٝ  microcontroller boardػجبسح ػٓ ) 

  PWMوّخبسط  6ِذخً ِٚخشط ٠زُ إعزخذاَ  14ِٓ إٌٛع اٌشلّٟ ِٚٓ ػّٓ ٘زٖ اي 

 

 ٠Mini Arduino [7]ٛػؼ عٙبص  (4.2) اٌشىً

 انذراطبد انظبثمخ: 2.1

 رُ اٌجؾش ػٓ دساعبد فٟ ٔفظ ِغبي اٌجؾش ٚٚعذد اٌذساعبد اٌزب١ٌخ

 انتحكى ثبلاجٓشح انًُشنٛخ : 2.2.1

ْ ٌٍؼٍَٛ ٚاٌزىٌٕٛٛع١ب و١ٍخ ػٍَٛ اٌؾبعٛة ٚ ف١ٙب رُ ػًّ ٔظبَ رّذ ٘زٖ اٌذساعخ فٟ عبِؼخ اٌغٛدا

ٌٍزؾىُ فٟ ا٤عٙضح اٌىٙشثبئ١خ ػٓ ؽش٠ك اٌٙبرف اٌّؾّٛي ٚرٌه ػٓ ؽش٠ك إسعبي سعبٌخ لظ١شح ِٓ ٘برف 

 ُّ  ظشػ ٌُٙ ثبٌم١بَ ثؼ١ٍّخ اٌزؾىُ.اٌشخض / ا٤شخبص اٌ

رُ ثذاخٍٗ  ) Shield (زٛٞ ػٍٝ ( اٌزٟ رؾGSMٚشش٠ؾخ ) ) Arduinoِٓ شش٠ؾخ )  ٠زىْٛ إٌظبَٚ

( سلّٙب ٘ٛ اٌشلُ اٌزٞ ٠شعً إ١ٌٗ اٌّغزخذَ سعبئً اٌزؾىُ،  رُ رشو١ت شش٠ؾخ ) SIM Card)ؾخ رشو١ت شش٠

GSM (  فٛق شش٠ؾخ ِٓ )Arduino  ٌىٟ رٛفش ٌُٙ  رغط١خ  ٌٍشجىخ  ِٚٓ صُ ٠ظجؼ إٌظبَ عب٘ضاٌ ٦عزمجبي )

( ٚاٌزٟ رُ  Relaysرٛط١ً ا٤عٙضح اٌّشاد اٌزؾىُ ف١ٙب ثّشؽ٩د ) سعبئً اٌّغزخذَ، ِٓ إٌبؽ١خ ا٤خُشٜ رُ 

(  رٚ عٙذ ِٕخفغ ٌٍزؾىُ فٟ (Switchاعزخذاِٙب ٌٍزؾىُ فٟ اٌذٚائش اٌىٙشثبئ١خ ؽ١ش أٔٙب رؼًّ وّفزبػ رؾىُ  
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 ا٤عٙضح إٔبسح ٠ٛػؼ٠ٛػؼ  (5.2)، اٌشىً  اٌغٙذ اٌؼبٌٟ أٚ اٌّشرفغ ػٓ ؽش٠ك ر١بس وٙشثبئٟ ِٕخفغ اٌغٙذ

ٌىٙشثبئ١خا
[8] 
. 

 

 ( ٠ٛػؼ إٔبسح ا٤عٙضح اٌىٙشثبئ١خ5.2شىً )اٌ
[8]
 

 انذراطٛخ  انفصٕل نؼبرض ثؼذ ػٍ انتحكى تطجٛك 1.2.1

١ش لبَ اٌذاسع١ٓ فٟ ؽرّذ ٘زٖ اٌذساعخ فٟ عبِؼخ اٌغٛداْ ٌٍؼٍَٛ ٚاٌزىٌٕٛٛع١ب و١ٍخ ػٍَٛ اٌؾبعٛة 

زٛف١ش ٔظبَ ٠مَٛ ث اٌؾبعٛة ِجبششح ٚرٌه عٙبص٘زٖ اٌذساعخ ثزٛف١ش إِىب١ٔخ اٌزؾىُ فٟ اٌجشٚعىزش ػٓ ؽش٠ك 

 .ثٕفظ ػًّ عٙبص اٌزؾىُ اٌخبص ثٗ ثئعزخذاَ ا٨سد٠ٕٚٛ

ثشِغزٙب ِغ ا٨سد٠ٕٚٛ ٚرٛط١ٍٗ ثٛاعطخ رّذ ٚ رؾىُ ؽ١ش رُ أخز اٌجشِغخ اٌخبطخ ثض٩صخ اعٙضح

ؼًّ ػٕذ و١جً ِغ اٌؾبعٛة اٌزٞ ٠ؾزٜٛ ػٍٝ ٚاعٙبد رزىْٛ ِٓ ٔفظ ِىٛٔبد عٙبص اٌزؾىُ ٚرمَٛ ثٕفظ اٌ

٦سعبي ٚإعزمجبي   (6.2)ّب فٟ اٌشىً و ، ٚ رُ إعزخذاَ ِغزمجً ِٚشعً ٥ٌشؼخ رؾذ اٌؾّشاءاٌؼغؾ ػ١ٍٙب

 اِش اٌزؾىُ ِٓ عٙبص اٌىّج١ٛرش ٚاٌٟ اٌجشٚعىزش
[9]
. 

 

 

اٌّغزمجً اٌّشعً ٚ ٠ٛػؼ رٛط١ٍخ (6.2) شىًاٌ
[9]
. 
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  َظبو حًبٚخ انًُشل 2.2.1

ٌؾّب٠خ إٌّضي ػٓ ؽش٠ك اسعبي سعبٌخ عش٠ؼخ اٌٟ  فٟ ٘زٖ اٌذساعخ رُ رظ١ُّ ٚثشِغخ عٙبص

ا٠ؼب ٠ّىٓ ٌٍّغزخذَ رفؼ١ً اٚ رؼط١ً إٌظبَ ػٓ ؽش٠ك إسعبي سعبٌخ فمؾ ،    (GSM)اٌّغزخذَ ثئعزخذاَ

  اٌّغزخذَ فٟ ٘زا إٌظبَ لبثً ٌٍزٛعؼخ ثئػبفخ اٌّض٠ذ ِٓ اٌؾغبعبد ٌٍٕظبَ ّٕٛرطٚاٌ

بؽ اٌظٛس ٚعشط ٧ٌٔزاس ٠مَٛ ثشطذ إٌّطمخ اٌزٟ رغط١ٙب إٌظبَ ِضٚد ثؾغبعبد ٌٍؾشوخ ٚوب١ِشا ٦ٌزم

 سطذ ؽشوخ ٚاٌزمبؽ اٌظٛس ٚ ؽفظٙب اٌّغزشؼشاد ٚ سطذ اٌؾشوخ ٚرفؼ١ً عٙبص ا٨ٔزاس ػٕذ
[10]
. 

 بيٛزا كان انتحكى فٙ 3.2.1

وّب ( GSMفٟ ٘زٖ اٌذساعخ رُ رظ١ُّ وب١ِشا ِشالجخ ٠زُ اٌزؾىُ ف١ٙب ػٓ ؽش٠ك اٌٙبرف اٌخٍٛٞ )

رّىٕٛ ِٓ رٛف١ش  ؽش٠مخ ٚطٛي عٍٙٗ ٌٍىب١ِشا رغٕٟ ػٓ اٞ اعٙضح إػبف١خ ػذا اٌٙبرف  (7.2ِٛػؼ ثبٌشىً )

 .٠٨غزغٕٝ ػٕٗاٌخٍٛٞ اٌزٞ ٠ؼزجش عضء ُِٙ ِٓ ؽ١بح وً فشد 

( ِٓ ٘برف اٌّغزخذَ صُ ٠مَٛ ثّمبسٔخ سلُ GSM-shieldً ػٓ ؽش٠ك اي )ئإٌظبَ ثزٍمٝ اٌشعب٠مَٛ 

إٌظبَ ثزشغ١ً اٌىب١ِشا ػٓ ؽش٠ك رُ اٌزأوذ ِٓ اٌشلُ ٠مَٛ  اٌجشٔبِظ ارااٌّغزخذَ ِغ اٌشلُ اٌّؾفٛظ فٟ وٛد 

 اٌذائشح رشو١ت ٚرُ ا٨سد٠ٕٚٛ ٚ إرا ٌُ ٠زؼشف ػٍٟ اٌشلُ اٌزٞ رُ ِٕٗ إسعبي اٌشعبٌٗ ٠زُ رغبً٘ ٘زٖ اٌشعبٌٗ

 اٌّؾبوٟ فٟ اٌىٙشث١خ
[11]
. 

 

 اٌذائشح اٌىٙشث١خ فٟ اٌّؾبوٟ رشو١ت٠ٛػؼ  (7.2) شىًاٌ 
[11] 

 

ٚاٌذساعٗ اٌؾب١ٌخ ثؾ١ش اٌغشع ِٓ اٌذساعخ اٌؾب١ٌخ  خذساعبد اٌغبثم( ٠ٛػؼ اٌّمبسٔخ ث١ٓ ا1.2ٌٌغذٚي سلُ )ا

ػٓ  ٦سعبي سعبئً اٌزؾىGSMُ ّزؾىُ دل١ك ٚ إعزخذاَ ساد اٌّشٚس ثئعزخذاَ ا٨سد٠ٕٚٛ وإشباٌزؾىُ فٟ 



12 

 

( ٠ٛػؼ ِمبسٔخ ث١ٓ ٦1.2عزمجبي سعبئً اٌزؾىُ اٌغذٚي ) Module GSMٚ اعزخذاَ  ِٛلغ إٌىزشٟٚٔؽش٠ك 

 .اٌذساعبد اٌغبثمخ ٚاٌذساعخ اٌؾب١ٌخ

 

  سٔخ ث١ٓ اٌذساعبد اٌغبثمخبٛػؼ اٌّم( 2.1٠عذٚي )

 

 رلى انذراطخ

 

 انغزض يٍ انذراطخ

 

 ٔجخ انشجّ

 

 ٔجّ الاختلاف

اٌزؾىُ فيٟ ا٨عٙيضٖ  - 1

 إٌّض١ٌخ

ا٨سد٠ٕٚييييٛ  اعييييزخذاَ -

 ٌٍزؾىُ
  (GSM) اعزخذاَ -

 سعبئً ٦عزمجبي

 اٌزؾىُ

اعزخذاَ اٌٙبسد٠ٚش  -

 رٕف١ز إٌظبَفٟ 

 خ اٌزؾىُإسعبي سعبٌ -

ػٓ ؽش٠ك اٌٙبرف 

 اٌّؾّٛي

اٌييييييييييييييزؾىُ فييييييييييييييٟ  - 2

 اٌجشٚعىزش

اعييييزخذاَ ا٨سد٠ٕٚييييٛ  -

 ٌٍزؾىُ

اعيييزخذاَ اٌٙيييبسد٠ٚش  -

 فٟ رٕف١ز إٌظبَ

اعيييييييزخذاَ ا٨شيييييييؼخ  -

رؾيييييييييذ اٌؾّيييييييييشاء 

٦سعيييييبي ٚإعيييييزمجبي 

 سعبئً اٌزؾىُ

ػًّ ٔظبَ ؽّب٠ٗ  - 3

 ٌٍّٕضي ٚاٌزؾىُ ف١ٗ

اعييييزخذاَ ا٨سد٠ٕٚييييٛ  -

 ٌٍزؾىُ

  (GSM) عزخذاَا -

 سعبئً ٦عزمجبي

 اٌزؾىُ

اعزخذاَ اٌٙبسد٠ٚش  -

 فٟ رٕف١ز إٌظبَ

 خ اٌزؾىُإسعبي سعبٌ -

ػٓ ؽش٠ك اٌٙبرف 

 اٌّؾّٛي

 الاردوٌنتتتتو استتتتتخدام - اٌزؾىُ فٟ اٌىب١ِشا - 4
 للتحكم

 (GSM) استتتتتتتتتتتخدام -

 رستتتتتتتائل لإستتتتتتتتقبال
 التحكم 

إعيييييييزخذاَ ثشٔيييييييبِظ  -

Proteus  ًٌؼّييييييييييييي

 ِؾبوبح ٌٍٕظبَ

 خ اٌزؾىُإسعبي سعبٌ -

ػٓ ؽش٠ك اٌٙبرف 

 اٌّؾّٛي
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 انخبتًخ : 3.1

اٌزؾذس ػٓ اٌزؾىُ  ع ِغّٛػخ ِٓ اٌذساعبد اٌغبثمخ، ٚ ػًّ ِمبسٔخ ث١ٕٙب ٚوزٌهفٟ ٘زا اٌجبة رُ ػش

اٌزم١ٕبد  ػشع ا٨دٚاد ٚ ، ٚ، ٚع١زُ ٚطف إٌظبَ ٚرؾ١ٍٍٗٚ ا٨سد٠ٕٚٛ ٚأٛاػخ ٚ  اٌّزؾىّبد اٌذل١مٗ

 اٌّغزخذِخ فٟ اٌجبة اٌمبدَ.
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انثبنثانجبة   

الادٔاد ٔ انتمُٛبد انًظتخذيخ 

  ٔ تحهٛم انُظبو
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  انًمذيخ 2.2

ٚرُ ػشع  خ ٚأٛاع ا٨سد٠ٕٚٛأٛاػخ ٚ أٛاع اٌّزؾىّبد اٌذل١ماٌزؾىُ ٚ ػٓ  اٌزؾذس جبة اٌغبثك رُاٌ فٟ

اٌزم١ٕبد  ؼشع٠ زا اٌجبة٘، ٨خز٩ف ث١ٓ  ٘زٖ اٌذساعبدِٓ اٌذساعبد اٌغبثمخ ٚ ػشع اٚعٗ اٌشجٗ ٚ ا ػذد

 بإستخدام مفصل   تحلٌل   وٌعرض، ووظائفه مكوناته حوضوٌ النظام صفو اد اٌّغزخذِخ فٟ إٌظبَ ٚا٤دٚ

UML. 

 انًظتخذيخ ٔانتمُٛبد انجزيجٛبد 1.2

1.2.3 Arduino 

ِىبٔٗ اٌزفبػً ٚ وّج١ٛرش طغ١ش اٌؾغُ ثئ ػجبسٖ ػٓ ٚ٘ٛ ٔٛع ِٓ أٛاع اٌّزؾىّبد اٌذل١مخ ، ٘ٛ

٘ٛ ِٕظخ ثشِغ١خ ِفزٛؽخ اٌّظذس  اٌزؾىُ فٟ اٌٛعؾ اٌّؾ١ؾ ثٗ ثشىً أفؼً ِٓ اٌىِٛج١ٛرش اٌّىزجٟ  رم١ٕبً 

 ٚ ث١ئخ رط٠ٛش٠خ رىب١ٍِخ ٌىزبثخ اٌجشِغ١بد Micro-Controller رزىْٛ ِٓ 
 [7]
. 

2.2.3 Arduino IDE 

 ط١غٗ اٌٟ رٌه ثؼذ ٚرؾ٠ٍٛٙب  Arduino C ثٍغٗ اٌجشِغ١ٗ ا٨وٛاد وزبثٗ فٟ اٌّغزخذِخ ا٨داٖ ٘ٛ

 أٙب وّب اٌزؼبًِ فٟ اٌغٌٙٛٗ ٚ ثبٌجغبؽٗ اسد٠ٕٚٛ رط٠ٛش ث١ئخ رز١ّض، اٌذل١ك اٌّزؾىُ ػٍٟ ٚػؼٙب ٠ّىٓ رٕف١ز٠ٗ

 اٌظ١غٗ ٌشفغ ِخظض ٌجشٔبِظ عٗاٌؾٛ دْٚ ا٨سد٠ٕٚٛ اٌٟ ِجبششٖ اٌجشٔبِظ ٌشفغ اٌٛلذ ٔفظ فٟ رغزخذَ

 ٌغٙبص ا٨سد٠ٕٚٛ اٌزٕف١ز٠ٗ
[12]
. 

Proteus 8 Professional 3.2.3: 

داح ثشِغ١خ  ٌّؾبوبح اٌذٚائش ا٨ٌىزش١ٔٚخ ثّخزٍف أٔٛاػٙب ثذئبً ِٓ أ٠ؼزجش ثشٔبِظ ثشٚرٛط أشٙش 

 اٌذٚائش اٌزّبص١ٍخ  ٚ اٌشل١ّخ  ٚ أزٙبئبً ثبٌّؼبٌغبد ٚاٌّزؾىّبد اٌذل١مخ
[13]
 Arduinoِؾبوبح دٚائش رّذ .

 Arduinoإػبفخ ِىزجخ   ػٓ ؽش٠ك Proteusِٓ خ٩ي ثشٔبِظ  خثغٌٙٛ

4.2.3 GSM and GSM Module 

GSM Module:  ٠زُ سثطُٗ ِغ إٌّفز ، اٌمظ١شح اٌشعبئً إعزمجبي ٚ إسعبي ِٓ ا٤سد٠ٕٚٛ ٠ّىٓ٘ٛ عٙبص

 .اٌزغٍغٍٟ ٥ٌسد٠ٕٚٛ
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: GSM ( عٙبص ٛ٘USB Modem)  ٍ( ٠ؾزٛٞ ػٍٟ ِذخً ثطبلخSIM ٠شثؾ اٌؾبعٛة ثشجىبد اٌٙٛارف )

سعبي ٚاعزمجبي اٌشعبئً إٌظ١خاٌّؾٌّٛخ؛ اعزخذَ فٟ ا
[14]
. 

5.2.3 WAMP Server 

٠ز١ؼ ٌٍّغزخذَ إٔشبء  (Windows)٠ٚؼًّ ػٍٝ ٔظبَ اٌزشغ١ً ،  ٘ٛ ث١ئٗ ٌزط٠ٛش ثشاِظ ا٠ٌٛت

 ٠ٌٛترطج١مبد ا
[15]
 رط٠ٛش فٟ ِٕبعجخ ٟٚ٘ اٌؼبِخ ا٤غشاع راد اٌجشِغخ ٌغخ ٟ٘ٚ PHPٚرٌه ثئعزخذاَ  

 اٌشجىخ
[16]

 ٚ ،MYSQL ٛ٘ َاٌؼبٌُ فٟ إٔزشبس ا٤وضش اٌؼ٩ئم١خ اٌج١بٔبد لٛاػذ ٌّظذس٦داسحا ِفزٛػ ٔظب 

 ا٦ٔزشٔذ شجىخ ػٍٝ اٌجشِغ١بد رطج١مبد ٌزط٠ٛش غزخذ٠َ
[17]
. 

6.2.3 Laravel  PHP Framework   

( ٛ٘PHP Frameworkِفزٛػ اٌّظذس )ا٠ٌٛت دْٚ أشغبي اٌّجشِظ  رطج١مبد ٌزط٠ٛش ٚرٙذف

فظً ٚاعٙبد  ٘ٛ( MVC Control)–View–Model ( ِغزخذِخ ٌّفHTTPَٛٙثزؼم١ذاد ثشرٛوٛي)

ٟ ثٕبء ِٛلغ ا٠ٌٛت فٟ ٘زا إٌظبَ ف ذاعزخذِ ،اٌّغزخذَ ػٓ اٌج١بٔبد
[18]
. 

7.2.3 DIO PHP Extension 

د اٌٛطٛي اٌّجبشش ٌٛؽذا رّىٓ ِٓ (PHP)ٟ٘ ؽضِخ ادخبي ٚاخشاط ِجبشش ٠زُ اػبفزٙب ٌٍغخ 

اٌّٛطٛي ثبٌؾبعٛة  GSM)) اعزخذِذ ٌٍٛطٛي ٌغٙبص ا٨دخبي ٚا٨خشاط فٟ اٌؾبعٛة،
[19]
. 

8.2.3 Google Map APIs  

ٚاعٙخ ثشِغ١خ  رٛفش، (Googleثٛاعطخ ششوخ ) ٚاعٙبد ٌجشِغخ اٌزطج١مبد ٚاٌزٟ ؽٛسدٟ٘ 

؛ ٚرُ اعزخذاِٙب ٚػشع اٌخشائؾ ػٍٝ ِٛلؼه ػٍٝ ا٠ٌٛت ٚ ث١بٔبد وً خش٠طخ (Google)ٌزطج١مبد خشائؾ 

اٌّشٚس٠خ فٟ إٌظبَ ٚاظٙبس ؽبٌخ وً ا٦شبساد خ ػشع ع١ّغ ٌّذ٠ٕخ اٌخشؽَٛ ٚاِىب١ٔ خش٠طخٕ٘ب فٟ اظٙبس 

 .[20] رمبؽغ ِشٚسٞ ٚاِىب١ٔخ اٌزؾىُ  ثٙب
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9.2.3 Enterprise Architecture 

ثؼًّ ّٔبرط ِفظٍخ  UML ٘ٛ ثشٔبِظ ٠غبػذ فٟ رظ١ُّ ٚرؾ١ًٍ إٌظُ ثبعزخذاَ ٌغخ إٌّزعخ اٌّٛؽذح

ٌجشِغ١بد ٚا٤ؽذاس اٌزٟ رغشٜ فٟ اٌٛلذ اٌفؼ٤ٍٟٔظّخ اٌزغبسح ٚرم١ٕخ اٌّؼٍِٛبد, ٕ٘ذعخ ا٤ٔظّخ ٚا
[21]
. 

 UMLاٌّٛؽذح  إٌّزعخ ٌغخ 10.2.3

 ٌٛطف رخط١ط١خ سعَٛ ٌؼًّ اٌٍغخ ٘زٖ رغزخذَ ،ػذ٠ذح أغشاع راد ِٛؽذح ل١بع١خ ّٔزعخ ٌغخ ٟ٘

 ٔٛػ١خ رؾذ٠ذاً، اٌجشٔبِظ ثٗ ٠مَٛ اٌزٞ اٌؼ١ٍّبد ع١ش خؾ أٚ ٌٙب اٌّىٛٔخ اٌؼٕبطش ؽ١ش ِٓ اٌىّج١ٛرش ثشاِظ

 ِزىبًِ رظ١ُّ ٚإٔشبء إٌّبرط إٔشبء اٌّٛؽذح إٌّزعخ ٌغخ ثٛاعطٗ ٠ّىٓ, اٌزٛعٗ وبئ١ٕخ اٌجشِغخ ٌجشاِظا

 اعزخذاَ اٌّخططبد اٌزب١ٌخ :  رُ اٌجؾش ٘زا فٟ ،[22]اٌجشِغٟ ٌّششٚػه

1.  Use Case Diagram: 

شع اٌّخطؾ ٟ٘ ػجبسح ػٓ ِغّٛػخ ِٓ اٌغ١ٕبس٠ٛ٘بد اٌزٟ رظف اٌزفبػً ث١ٓ اٌّغزخذَ ٚإٌظبَ. ٠ؼ

(Use Case Diagram ( ( َاٌؼ٩لخ ث١ٓ اٌغٙبد اٌّغزخذِخ ٌٍٕظبactors( َٚؽب٨د ا٦عزخذا )use cases ّٚ٘ب )

 اٌّىٛٔبْ اٌشئ١غ١بْ ٌّخطؾ ؽبٌخ ا٦عزخذاَ.

2. : Sequence Diagram 

ٛٔبد ي ث١ٓ اٌىبئٕبد أٚ ِىرغزخذَ اٌشعَٛ اٌج١ب١ٔخ ٌزّض١ً رغٍغً ٚ رذفك اٌشعبئً ٚا٤ؽذاس ٚا٤ػّب

٠زُ رّض١ً اٌٛلذ فٟ ا٦رغبٖ اٌشأعٟ ٠ظٙش رغٍغً رفبػ٩د ػٕبطش سأط، ٚاٌزٟ ٠زُ ػشػٙب أفم١ب فٟ ، إٌظبَ

 أػٍٝ اٌشعُ اٌزخط١طٟ.

3. Activity Diagram: 

(  ٌٍٕظبَ، ٚرٌه ثزٛػ١ؼ رذفك ػًّ ٠workflowغزؼًّ اٌّخطؾ ا٦ٔغ١بثٟ ٌٛطف ؽش٠مخ ػًّ ) 

 ٠ّٚىٓ ػًّ ا٤ٔشطخ ثبٌزٛاصٞ، أٚ اٜ ؽش٠مخ ثذ٠ٍخ خ٩ي اٌزذفك.إٌظبَ ِٓ ٔشبؽ إٌٟ آخش فٟ إٌظبَ، 

4. : Deployment Diagram 

( اٌّغزخذِخ، ٠ٚٛػؼ hardware٘ٛ إؽذٜ أٔٛاع اٌّخططبد اٌزٟ رغزؼًّ فٟ ػشع ا٤عٙضح )

 رشر١ت ٚلذ اٌزشغ١ً ٚاٌجشاِظ اٌزٟ رؼًّ ف١ٙب.
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 رؾ١ًٍ إٌظبَ :  3.3

اسثغ  زىْٛ ِٓرّضً رمبؽغ ٠( Markerب ِؤششاد )ػٍٟ خش٠طخ رظٙشػ١ٍٙ إٌظبَ اٌّمزشػ ٠ؾزٛٞ

ًٍ فٟ ِب٠ٍٟ، إشبساد   .ِٚغزخذِٟ ٔظبَ ٠زُ رٛط١ف ػ١ٍّبد وُ

 ِغزخذِٟ إٌظبَ   1.3.3

ِغ اٌؼٍُ  إٌظبَ داخًٌؼ١ٍّبد اٌزٟ ٠مِْٛٛ ثٙب ِغزخذِٟ إٌظبَ ٚا ػٍٟ ٍٔمٟ اٌؼٛء غضءفٟ ٘زا اٌ

 . ذ٠ش اٌم١بَ ثٙبْ وً اٌؼ١ٍّبد اٌزٟ ٠مَٛ ثٙب اٌّغزخذَ ٠ّىٓ وزٌه ٌٍّأ

 إٌظبَ  ِذ٠ش 1.1.3.3

 ٚ اٌّغزخذَ شبسح٦ا وً ِٓ ث١بٔبد ٚرؼذ٠ً ؽزف ،وئػبفخ اٌظ٩ؽ١بد ِٓ ثؼذد ٠زّزغ

 اٚ ِغزخذَ عذ٠ذ عذ٠ذح إشبسحإػبفخ  .1

اٌٟ  عذ٠ذح إشبسح إػبفخ ِٕٚٙب اٌٛظبئف ثجؼغ ٠مَٛ ؽ١ش إٌظبَ اٌٟ اٌذخٛي ثزغغ١ً اٌّذ٠ش ٠مَٛ

، ٚ ٠مَٛ ثئػبفخ ظبَ ٚإدخبي ث١بٔبرٙب ٚإخز١بس ِٛلؼٙب ػٍٟ اٌخش٠طخفٟ إٌ اٌّٛعٛدحا٦شبساد ِغّٛػخ 

 فٟ إٌظبَ ٚإدخبي ث١بٔبرُٙ. ّٛعٛد٠ٓعذ٠ذ اٌٟ ِغّٛػخ اٌّغزخذ١ِٓ اٌ ِغزخذَ

 اِٚغزخذَ إشبسحرؼذ٠ً ث١بٔبد  .2

ِٛلؼٙب، سلُ اٌشش٠ؾٗ اٌّٛعٛد ػ١ٍٙب، ػٓ ؽش٠ك ػشع ع١ّغ  :ِؼ١ٕخ إشبسح ث١بٔبد رؼذ٠ً ٌٍّذ٠ش ٠ّىٓ

ثؼشع  ١بٔبد اٌّغزخذَ، ٚ ٠ّىٕٗ اْ ٠مَٛ ثزؼذ٠ً ثاٌّشاد رؼذ٠ً ث١بٔبرٙب شبسحٚ إخز١بس ا٦ اٌّٛعٛدحساد ا٦شب

 ع١ّغ اٌّغزخذ١ِٓ ٚإخز١بس اٌّغزخذَ اٌّشاد رؼذ٠ً ث١بٔبرٗ.

 اٚ ِغزخذَ  إشبسحؽزف  .3

 . ِغزخذَ ، ٚ ٠ّىٕٗ اْ ٠مَٛ ثؾزففٙبؽز اٌّشاد شبسحبس ا٦ِؼ١ٕٗ ٚرٌه ثئخز١ إشبسح٠ّىٓ ٌٍّذ٠ش ؽزف 

 ِغزخذَ إٌظبَ  2.1.3.3

٠ٚمَٛ ا٦شبساد اٌّشٚس ٚ ػشع رمبس٠ش ػٓ ؽب٨د  إشبسحبٌزؾىُ فٟ و اٌظ٩ؽ١بد ِٓ ثؼذد ٠زّزغ

، ٚوً ٘زٖ اٌظ٩ؽ١بد وزٌه ٠ّىٓ رؼًّ ثظٛسٖ طؾ١ؾٗ اَ ٨ا٦شبساد ثّشالجٗ إٌظبَ ِٚؼشفٗ ِب إرا وبٔذ 

 .ٌٍّذ٠ش اٌم١بَ ثٙب
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  إشبسحاٌزؾىُ فٟ  .1

٠ٚمَٛ اٌذاخٍٗ فٟ إٌظبَ  (ا٦شبساد) اٌزمبؽؼبد ثٙب وً خش٠طخاٌذخٛي رظٙش ٌٍّغزخذَ  رغغ١ًثؼذ ػ١ٍّٗ 

اٌّشاد اٌزؾىُ ثٙب ٚ ٠ّىٕٗ فزؼ ٚ إغ٩ق  شبسحس ا٦ثئخز١بس اٌزمبؽغ اٌّشاد اٌزؾىُ ثٗ صُ ٠خزب /اٌّذ٠ش اٌّغزخذَ

ٓ ٠شعغ إٌظبَ إٌٟ ؽبٌزٗ اٌغبثمخ ، ثؼذ إٔمؼبء اٌضِعزّشاس اٌزغ١١ش٦اٌّشاد  اٌّؾذدح  ٚإخز١بس اٌضِٓ شبسحا٦

 اٌزؾىُ. لجً ػ١ٍّخ

 ػشع اٌزمبس٠ش .2

ِضً اٌؾب٨د اٌؾب١ٌخ  اٌذاخٍخ فٟ إٌظبَا٦شبساد اٌزمبس٠ش ٌغ١ّغ  أٛاع ِٓ ػشع ػذح٠غزط١غ اٌّغزخذَ 

٠٨ّىٓ ٌٍّغزخذَ ػشػٙب ِضً إظٙبس ػ١ٍّبد اٌزؾىُ اٌزٟ رّذ اٌّذ٠ش ػشع رمبس٠ش  غزط١غوّب ٠ ،ٌىً إشبسح

 إشبسح ِؼ١ٕخ . ػٍٟ

 يكَٕبد انُظبو : 1.1.1

 ِمغُ وّب ٠ٍٟ. (٠Distributed Systemؼزجش إٌظبَ اٌّمزشػ ِٓ ٔٛع إٌظبَ اٌّٛصع )

 :عٙبص ِشوضٞ  .1

ِزظً  ٠ٚغت اْ ٠ىْٛ ثٗ ٔظبَ ٠مَٛ ثبٌزؾىُ فٟ ا٤ٔظّخ اٌفشػ١خ)اٌزمبؽؼبد(  عٙبص ؽبعٛة ٚ٘ٛ

 ثٗ (GSM Modem)غٙبص ث ِزظً، فشػ١خرٛػغ ِٛلغ وً ٔظبَ ِٓ ا٨ٔظّخ اٌ خش٠طخثبٌشجىخ ٌؼشع 

 .٦سعبي اٚاِش اٌزؾىُ SIM))شش٠ؾخ 

 :(Sub Systemsا٤ٔظّخ اٌفشػ١خ ) .2

غٙبص ث ِٓ اسثغ إشبساد رُ رٛط١ٍٙب ٠زىْٛ اٌزمبؽغ ،ٟ٘ ِغّٛػخ اٌزمبؽؼبد اٌذاخٍخ فٟ إٌظبَ

((Arduino  ًِغ١ٌمَٛ ثبٌزؾىُ ثٙب ، ٠زظ (GSM Module)  ٠ؾزٛٞ ػٍٟ شش٠ؾخ (SIM)  ٦عزمجبي

 ل١مز١ٓ )لبثً ٌٍزغ١١ش(، ٚرُ رظ١ُّسعبئً اٌزؾىُ ٚ ٦سعبي رمبس٠ش ػٓ ؽبٌخ وً إشبسح ثضِٓ رُ إخز١بسٖ وً د

 . Leds)12)إشبساد اٌزمبؽغ ثئعزخذاَ ػذد 

 إٌظبَ : رظ١ُّ  3.3

 رُ ِخزٍفخ ٤غشاع اٌّخططبد ِٓ ػذد إعزخذاَ ٚ رُ UML   ثئعزخذاَ إٌظبَ ٚظبئف رؾ١ًٍ رُ

 :أدٔبٖ اٌّخططبد ٘زٖ ػشع ٚع١زُ ٘زا اٌجبة ثمبً فٟعب رٛػ١ؾٙب
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 :(Use case) الإستخدام حالةمخطط  2.1.1

 المستخدم قبل من إستخدامه وكٌفٌه النظام عمل طرٌقة ووصف لتوضٌح ٌستخدم المخطط هذا
 .و المدٌر

 

 ؽب٨د إٌظبَ ٌٍّغزخذَِخطؾ  ٠ٛػؼ (1.3اٌشىً )
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 ؽب٨د إٌظبَ ٌٍّذ٠ش٠ٛػؼ  (2.3) اٌشىً

  Sequence diagrams ) : التتابع ) خططاتم 3.4.2

  :هً والعملٌات الساسٌة مفصلة بصوره بالنظام الأساسٌه العملٌات تسلسل لإظهار المخطط هذا ٌستخدم
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 ٌٍّغزخذَ ٚ اٌّذ٠شػ١ٍّخ رغغ١ً اٌذخٛي : (3.3اٌشىً )

 

 عذ٠ذٖ إشبسح إػبفخ ( ٠ٛػؼ4.3اٌشىً )
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 إشبسحؽزف ٠ٛػؼ  (5.3)اٌشىً 

 

 

 إشبسحرؼذ٠ً ٠ٛػؼ  (6.3)شىً اٌ



24 

 

 

 ػشع اٌزمبس٠ش( ٠ٛػؼ 7.3اٌشىً )

 

  ٌٍزؾىُ  ػ١ٍّخ ( ٠ٛػؼ8.3اٌشىً )
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  (Activity Diagram) :  النشاط مخطط 2.4.2

ٟ٘ إؽذٜ أٔٛاع ِخططبد اٌزذفك, ٚرغزخذَ ٌزٛػ١ؼ اٌؼ١ٍّبد ٚرذفمٙب فٟ إٌظبَ . اٌشىً أدٔبٖ ٠ّضً ِخطؾ 

 بَ.اٌزٟ رزُ فٟ إٌظ ا٤عبع١خ ا٤ٔشطخ

 

 (Activity Diagram( ٠ٛػؼ ِخطؾ إٌشبؽ )9.3اٌشىً )



26 

 

  (Deployment Diagram) :  الانتشار مخطط 4.4.2

 hardwareاي  ِغ   ٠softwareٛػؼ اٌّخطؾ اٌزبٌٟ ا٨عٙضٖ اٌذاخٍٗ فٟ إٌظبَ ٚ رفبػً اي 

 

 اٌذاخٍٗ فٟ إٌظبَا٤عٙضح ( ٠ٛػؼ 11.3اٌشىً )

 خبتًخ :ان  4.2

رؾ١ًٍ إٌظبَ  ٚطف ٚ اعزخذاِٙب ٦رّبَ ٘زا اٌؼًّ ٚرُٚاد ٚاٌزم١ٕبد اٌزٟ رُ فٟ ٘زا اٌجبة رُ ػشع ا٤د

إٌظبَ و١ف١ٗ اٌزؾىُ ٚإعشاء  اٌجبة اٌمبدَ ع١زؼشع ٌزطج١ك إٌظبَ ٚو١ف١ٗ رٛط١ً اعٙضٖ، UMLثئعزخذاَ 

 اٌؼ١ٍّبد ِٓ داخً ٚاعٙبد إٌظبَ.
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انزاثغانجبة   

  انُظبو تطجٛك
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  : يمذيخ 2.1

 ػًّ ؽش٠مخ فُٙ رغًٙ اٌزٟ UML)) ِخططبد ِٓ ػذد ثئعزخذاَ ٚرؾ١ٍٍٗ إٌظبَ ٚطف رُ ثكاٌغب اٌجبة فٟ

 اٌجذء لجً اٌّخططبد ٘زٖ ػًّ فٟ اٌجذء دائّبً  ٠غت ٌزا إٌظبَ ٚػ١ٍّبد ِىٛٔبد ٌغ١ّغ ٌزٛػ١ؾٙب ٚرٌه إٌظبَ

 إٌظبَ ػًّ ؽش٠مخ ششػ ٚ ثؼؼٙب ِغ إٌظبَ اعٙضح رٛط١ً و١ف١خ اٌجبة ٘زا ٠زٕبٚي ،اٌجشِغخ فٟ

 ششػ ِغ اٌّزؼذدح إٌظبَ ٛاعٙبدٌ ِفظً ػشع خ٩ي ِٓ ٚرٌه ،٦خزجبسٖ رطج١مٙب ع١زُ اٌزٟ ٚاٌغ١ٕبس٠ٛ٘بد

 .ؽذح ػٍٝ ٚاعٙخ وً

 تصًٛى انُظبو :   1.3

 إٌّبعج١ٓ ٌزظ١ُّ إٌظبَ Hardware ٚ Softwareاخز١بس  ثبٌؼذ٠ذ ِٓ اٌزغبسة اٌٟ اْ رُ ِش ٘زا اٌجؾش

 : ٚ٘زٖ اٌزغبسة ٟ٘ 

  فٟ رظ١ُّ إٌظبَ (Java)َ ٌغخ إعزخذا .1

ا٨ٔزمبي اٌٟ ِشؽٍخ اٌزؾىُ ٚسثؾ  ذٚػٕ ،ِشٚس شبسحؼًّ ِؾبوبح ٦ٌ Java))ٌغخ  أعُزخُذِِذ فٟ اٌجذء 

ٚرٌه ٨ْ ٌغخ اٌغبفب  ٦سعبي ٚأعزمجبي سعبئً اٌزؾىُ وبٔذ ا٦عزغبثخ ثط١ئخ عذاً  GSMثشٔبِظ اٌغبفب ِغ 

 .ًٌه رُ اٌجؾش ػٓ ثذ٠سح ِجبششح ٌز٨رزؼبًِ ِغ اٌٙبسد٠ٚش ثظٛ

 : (SUMO SIMULATION)  ثشٔبِظ عزخذاَإ .2

ٌؼذح رُ ػًّ ِؾبوبح  ٦شبساد اٌّشٚس ٌٍّذْ اٌىج١شح ٚاٌشٛاسع اٌّؼمذح، ِؾبوبح ٌؼًّ ٠غزخذَ٘ٛ ثشٔبِظ 

 ٌٍزؼبًِ ٌٚذٚساد رذس٠ج١خ ػب١ٌخ وج١شٖ ٌخجشٖ ٠ؾزبط أٗٚ  عذاً  ٚعذ اْ ٘زا اٌجشٔبِظ ِؼمذرمبؽؼبد ِشٚس٠خ ٚ

 اثغؾ فٟ ؽزٝ اٌخظبئض رٍه ثغ١ّغ ا٨ٌّبَ ٠ٚغت عذاً  وج١شٖ ٌّشبس٠غ رظٍؼ خظبئض ػٍٟ ٠ٚؾزٛٞ ِؼٗ

 .اٌّشبس٠غ

 : Proteusثشٔبِظ اٌّؾبوبح   .3

ٚ أزٙبئبً  ِٓ اٌذٚائش اٌزّبص١ٍخ ٚ اٌشل١ّخٌّؾبوبح اٌذٚائش ا٨ٌىزش١ٔٚخ ثّخزٍف أٔٛاػٙب ثذئبً ٘ٛ ثشٔبِظ 

ٚرُ ِٓ خ٩ٌٗ ػًّ ِؾبوبح ٦شبساد اٌّشٚس  ١ض ثبٌغٌٙٛٗ فٟ ا٨عزخذا٠َٚزّ ثبٌّؼبٌغبد ٚاٌّزؾىّبد اٌذل١مخ

 .ٚع١زُ رٛػ١ؼ رٌه ثبٌزفظ١ًرٕف١ز اٌّششٚع  ٚ رُ ثٗ إخزجبس ٚ ثىً عٌٙٛٗ
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 : يزحهتٍٛ ػهٙ انُظبو تطجٛك تى 1.1

وّب  رٛػ١ؼ ؽش٠مخ اٌزٛط١ً ٚ اٌّظطٍؾبد ٌٍّغبػذح فٟ ششػ ثؼغلجً اٌجذء ثزظ١ُّ إٌظبَ ٨ثذ ِٓ 

 ( اٌزبٌٟ :1.4اٌغذٚي ) فٟ ِٛػؼ

 اٌذ٨ٌخ اٌّظطٍؼ اٌزمٕٟ
PINs  ٓػجبسٖ ػ ٟ٘((Digital Input  ِٕٙب  14رٛعذ

 (13-0ػٍٟ ا٨سد٠ٕٚٛ ِشلّخ ِٓ )

TX  ٟ٘ PINٕٛٚفٟ  فٟ ا٤سد٠ٚ GSM_Module 

 رغزخذَ ٦سعبي اٌج١بٔبد 

RX  ٟ٘ PINٕٛاٌج١بٔبد عزمجبيرغزخذَ ٦ فٟ ا٤سد٠ٚ 

COMPIM  عٙبص ٛ٘virtual ٠غزخذَ ٌشثؾ عٙبص 

GSM_Module  اٌؾم١مٟ ِغ ثشٔبِظProteus 

TXD  ٟ٘PIN ٟف COMPIM َ٦سعبي اٌج١بٔبد  رغزخذ 

RXD  ٟ٘PIN ٟف COMPIM َعزمجبي٦  رغزخذ 

 اٌج١بٔبد

LEDs ٟػجبسح ػٓ دا٠ٛد ػٛئ ٟ٘ 

 ( ٠ٛػؼ ثؼغ اٌّظطٍؾبد اٌزم١ٕخ2.3عذٚي )

 

 :  (Proteus) ًحبكبحان ثزَبيج ثإطتخذاو:  الأنٙ انًزحهخ 2.2.3

 ِىزجخ إػبفخ ثؼذ(  (Proteusثشٔبِظ ؽش٠ك ػٓ ثغٌٙٛٗ (Arduino) دٚائش ِؾبوبح رّذ

(Arduino)،  ثّؾبوبح اٌخبطٗ اٌّىزجبد ٔمً رُ رٌه ثؼذ (Arduino) ًثشٔبِظ داخProteus)  )ٓؽش٠ك ػ 

 : اٌزبٌٟ اٌّغبس اٌٟ ٔغخٙب

C:/ Program Files / Labcenter Electronics / Proteus 7 Professional / LIBRARY 

 : (Proteus)تٕصٛم اجٓشِ انُظبو فٙ ثزَبيج  2.2.1.1

 4ػذد  ٚرٛطArduino UNOً١) )إخز١بس ٚ  Proteus))ٌجشٔبِظ ( (Arduino إػبفخ ِىزجخثؼذ 

 COMPIM)) ِغArduino UNO) )رٛط١ً  ٚ،(PIN2, PIN3…PIN13) ثبٌّذاخً ،ثٗ إشبساد

 فٟ وّب ٚاؽذ رمبؽغ فٟ ٠خِشٚس إشبساد ٔظبَ رى٠ٛٓ رُ RXD)) غِ( RX) ٚ ((TXD ِغ TX)) ثزٛط١ً

 :  (1.4) اٌشىً
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 Proteus)) ( ٠ٛػؼ رٛط١ً اعٙضٖ إٌظبَ ف1.4ٟاٌشىً )

ٚإدخبي اٌّؼط١بد اٌزب١ٌٗ  COMPIM)خ )ثٛاعط سثطٗ ٚ اٌؾبعٛةعٙبص ِغ  (GSM)رٛط١ً رُ رٌه ثؼذ

  .(2.4وّب ِٛػؼ ثبٌشىً ) ثبٌٕبفزٖ

1. Physical port = COM3  

 لجً ٘زٖ اٌخطٖٛ. ٠GSMخزٍف ِٓ عٙبص اٌٟ آخش ٌزٌه ٠غت ِؼشفخ إٌّفز اٌزٟ رُ ثٗ رٛط١ً اي 

2. Physical Baud Rate = 9600 

3. Virtual Baud Rate = 9600 

 

  ٚرؾذ٠ذ ِؼذي ٔمً اٌج١بٔبد GSM( ٠ٛػؼ إخز١بس ِٕفز 2.4اٌشىً )
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 انثبَٛخ :ثإطتخذاو اجٓشِ يهًٕطّ : انًزحهخ 1.1.1

 ِٓ : ٠زىْٛ إٌظبَ

1. Arduino Uno 

2. GSM module 

3. LEDs 

 تٕصٛم اجٓشح انُظبو : طزٚمخ 2.1.1.1

وّب  RX)ِغ  TX  ٚ(TX)ِغ   (RXثزٛط١ً (  (Arduinoِغ  GSM Module))رٛط١ً عٙبص رُ 

 ,PIN2)ِغ  Leds 12ثؼذد  ( (Arduinoرُ رٛط١ً عٙبص ثؼذ رٌه  (3.4)بٌشىً ثِٛػؼ 

PIN3…PIN13(4.4وّب ِٛػؼ فٟ اٌشىً ) مبؽغ ٚاؽذ( ٚرٌه ٌزى٠ٛٓ ٔظبَ إشبسح ِشٚس فٟ ر. 

 

 ( (Arduino ِغ (GSM Module) عٙبص رٛط١ً ٠ٛػؼ( 3.4)اٌشىً 

 

  ٌٍزمبؽغ ثؼذ رٛط١ً ا٦شبساد ّٔٛرط ٠ٛػؼ( 4.4)اٌشىً  
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 طزٚمخ ػًم انُظبو : 1.1

 ثئخز١بس اٌّغزخذَ ٠مَٛ إٌظبَ فٟ اٌذاخٍٗ اٌشٛاسع رمبؽؼبد ع١ّغ ثٙب ٌٍّغزخذَ خش٠طٗ اٌّٛلغ ٠ؼشع       

 اٌذاخٍخا٦شبساد  ع١ّغ ػشع ٠زُ رمبؽغ إخز١بس ؽبٌخ فٟ ،اٌٛلذ ٔفظ فٟ اٌزمبؽؼبد ِٓ ِغّٛػخ اٚ رمبؽغ

 إشبساد اسثغ ػٍٟ ٠ؾزٛٞ اٌزمبؽغ اْ ثئفزشاع اٌّششٚع ٘زا رٕف١ز رُ) إشبساد اسثغ ٟٚ٘ اٌزمبؽغ ٘زا فٟ

 ٠مَٛ صُ ٌٍزؾىُ ثٙبا٦شبساد  إؽذٜ ز١بسثئخ اٌّغزخذَ ٠مَٛ (إشبساد ا٨سثغ ِٓ فمؾ ٚاؽذٖ إشبسح فزؼ ٠ٚزُ

ثذْٚ ششؽ صِٕٟ اٌٟ اْ ٠زُ رغ١شٖ  اٚ اٌذلبئك اٚ ثبٌضٛأٟ اٌزغ١١ش ٘زا ف١ٙب ع١غزّش اٌزٟ اٌض١ِٕخ اٌّذح ثىزبثخ

 فٟ ،اٌغبثمخ ؽبٌزٗ اٌٟ إٌظبَ ٠ؼٛداٌزؾىُ  اٌّؾذد ٌؼ١ٍّخ اٌضِٓ إٔمؼبء ٚثؼذ ِٓ لجً اٌّغزخذَ ، ِشح اخشٜ

 ػ١ٍّٗ ٌٚىٓ ٚاؽذ رمبؽغ اخز١بس ػٕذ رُ وّب إشبساد اسثغ ثؼشع ٠مَٛ اٌزمبؽؼبد ِٓ ّٛػخِغ إخز١بس ؽبٌخ

 فٟ اٌزمبؽغ إشبساد ع١ّغ ٚػغ ٠خزبس اْ ٌٍّغزخذَ ٠ّٚىٓ. اٌّؾذدٖ اٌزمبؽؼبد وً ػٍٟ رزُ اٌّخزبسٖ اٌزؾىُ

 . ثبٌزفظ١ً ٘زا وً رٛػ١ؼ ٚع١زُ( ا٨طفشا٨عزؼذاد ) ٚػغ

 انُظبو : ٔاجٓبد  4.3

 . ُٚ٘ اٌّغزخذَ ٚ اٌّذ٠ش ٚاعٙبد إٌظبَ ػٍٟ ؽغت ِغزخذِٟ إٌظبَع١زُ ػشع 

 

 ٠ٛػؼ ٚطف ِخزظش ٌطش٠مخ ػًّ إٌظبَ (5.4شىً )اٌ

 انخبصّ ثًظتخذو انُظبو : انٕاجٓبد 2.1.1

 :(6.4)وّب فٟ اٌشىً  اٌذخٛي ٌٍٕظب٠َمَٛ اٌّغزخذَ ثزغغ١ً 
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 ( ػ١ٍّخ رغغ١ً اٌذخٛي ٌٍّغزخذ6.4َاٌشىً )

رؾزٜٛ ػٍٟ اٌزمبؽؼبد  خش٠طخثٙب  (7.4وّب فٟ اٌشىً ) ٌٍّغزخذَ زُ ػشع شبشخثؼذ رغغ١ً اٌذخٛي ٠

  ٚاعّبء اٌزمبؽؼبد ٚ اصساس اٌزؾىُ اٌذاخٍٗ فٟ إٌظبَ

 

 ٚاٌزمبؽؼبد ٚػ١ٍّخ اٌزؾىُ خش٠طخ( ٠ٛػؼ ا7.4ٌاٌشىً )

 اٌغضء ا٨ٚي  : .1

٠زُ رؾذ٠ذ ٘زا اٌزمبؽغ ٚرظٙش  ػٕذ اخز١بس رمبؽغا٦شبساد فٟ ٘زا اٌغضء رظٙش اعّبء اٌزمبؽؼبد اٌزٟ ثٙب 

 . خش٠طخرفبط١ٍٗ ػٍٟ اٌ
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 اٌغضء اٌضبٟٔ : .2

 اٌزؾىُ ثٗ ِجبششحً ِٓ ػٍٟ اٌخش٠طخ ثؼغطخ ٚاؽذح٠ّىٓ ٌٍّغزخذَ فٟ ٘زا اٌغضء اخز١بس اٌزمبؽغ اٌّشاد 

ٚ ِٓ صُ اخز١بس  ٌٛؽخ اٌّفبر١ؼِٓ ػٍٟ   CTRL)) ثبٌؼغؾ ػٍٟ اخز١بس ِغّٛػخ ِٓ اٌزمبؽؼبد ِؼبً  اٚ ٠ّىٕٗ

اٚ ٠ّىٕٗ اخز١بس ِغّٛػخ ِٓ اٌزمبؽؼبد دفؼخً ٚاؽذح ثبٌؼغؾ  ،ٚاؽذاُ رٍٛ ا٢خش شاد اٌزؾىُ ثٙباٌزمبؽؼبد اٌّ

  ِٚٓ صُ رظ١ًٍ اٌزمبؽؼبد اٌّشاد إخز١بس٘ب ِؼبً  ٌٍفبسحٚ اٌزس ا٠٨ّٓ  (SHIFT) ِفزبػ ػٍٟ

 اٌغضء اٌضبٌش : .3

خز١بس اِشاٌزؾىُ ثب بٙاؽذٖ ٌٍزؾىُ ثٚ سحإشب٠مَٛ اٌّغزخذَ ثئخز١بس  ٙش اسثغ إشبسادفٟ ٘زا اٌغضء رظ

 Frozen)اٌّشاد إعزّشاس اٌزغ١١ش ف١ٙب فٟ  اٌّذح دل١مٗ ٚ وزبثخ ،اٌض١ِٕخ صب١ٔخ صُ ٠مَٛ ثئخز١بس اٌٛؽذح اٌّشاد

until) ( ً7.4وّب ِٛػؼ ثبٌشى) 

 اٌّؾذدٖ اد ا٦شبس/شبسحثز١ٌٛذ سعبٌٗ اٌزؾىُ ٚإسعبٌٙب اٌٟ ا٦ ٠مَٛ إٌظبَ (Control)ػٕذ اٌؼغؾ ػٍٟ صس

( ٠ٛػؼ 8.4اٌزٞ رُ اٌزؾىُ ثٗ ػٍٟ اٌخش٠طخ ؽغت ٔٛع اٌزؾىُ اٌزٞ رُ ػ١ٍٗ، اٌشىً ) زمبؽغ٠ٚزغ١ش شىً اٌ

 .اٌؾب٨د اٌزٟ رظٙش ثٙب اٌزمبؽؼبد ػٍٟ اٌخش٠طخ 

 

 ( ٠ٛػؼ اٌؾب٨د اٌزٟ رظٙش ثٙب اٌزمبؽؼبد ػٍٟ اٌخش٠طخ8.4اٌشىً )

 انتحكى : رطبنخ 

اٌّؾذد ٚرؾذ٠ذ  ثئخز١بس إؽذٞ إشبساد اٌزمبؽغبئ١بً ػٕذِب ٠مَٛ اٌّغزخذَ ٠زُ ر١ٌٛذ٘ب رٍم سعبٌخٟ٘  

 ١ِٕخ اٌزٟ ع١غزّش ػ١ٍٙب اِش اٌزؾىُ.اٌفزشح اٌض
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  رطبنخ انتحكىيكَٕبد :  

 ا١ّ١ٌٓ وّب ِٛػؾخ اٌٟ ا١ٌغبس ِٓ ِشرجخ خبٔبد خّغخ ِٓ ٠زىْٛ سلُ ِٓ اٌزؾىُ سعبٌٗ رزىْٛ

 : وبٌزبٌٟ (9.4ثبٌشىً )

 

 ٠control syntaxٛػؼ  (9.4شىً )اٌ 

 : اٌزب١ٌخ ا٨سلبَ اؽذٜ ػٍٟ رؾزٛٞ اْ ٠غت اٌشعبٌخ فٟ ا٨ٌٚٝ اٌخبٔخ .1

 (0)ٟٕفمؾ اٌّزمطغ ا٨طفش اٌٍْٛ ػٍٟ ا٨سثؼخ اٌزمبؽغ إشبساد ع١ّغ رشغ١ً ع١زُ أٗ رؼ 

 َا٦شبساد  رّضً( 1,2,4,8) ا٨سلب(T4,T3,T2,T1) ٍٟ٠زُ( 1) اٌشلُ اخز١بس ػٕذ ِض٩ً  اٌزٛاٌٟ  ػ 

 اٌٍْٛ ػٍٟ اٌزمبؽغ فٟ اٌجبل١خا٦شبساد  ع١ّغ رشغ١ً ٚ ا٨خؼش اٌٍْٛ ػٍٟ (T4) شبسحا٦ رشغ١ً

 ا٨ؽّش

 : اٌزب١ٌخ ا٨سلبَ اؽذٜ ػٍٟ رؾزٛٞ اْ ٠غت اٌشعبٌخ فٟ اٌضب١ٔخ اٌخبٔخ .2

 (0 )ِٟٕشٖ رغ١١شٖ ٠زُ اٌٟ اْ صِٕٟ ششؽ دْٚ ِٓا٦شبساد  فٟ اٌّشاد اٌزغ١ش رطج١ك ع١زُ أٗ ٚرؼ 

  اخشٜ

 (1 )ٟٕاٌغبثمٗ ؽبٌزٗ اٌٟ إٌظبَ ٠ؼٛد اْ لجً رؾذ٠ذ٘ب ع١زُ صٛأٟ ٌؼذٖ اٌزغ١١ش ع١غزّش أٗ ٚرؼ 

  (2) ٟٕاٌغبثمٗ ؽبٌزٗ اٌٟ إٌظبَ ٠ؼٛد اْ لجً رؾذ٠ذ٘ب ع١زُ دلبئك ٌؼذٖ اٌزغ١١ش ع١غزّش أٗ ٚرؼ 

 

 : اٌشعبٌٗ فٟ ٚاٌخبِغٗ اٌشاثؼخ ٚ اٌضبٌضٗ اٌخبٔخ .3

 ُؽغت ػٍٟ اٌذلبئك اٚ ثبٌضٛأٟ وبْ اٌزغ١١شعٛاء ف١ٗ ع١غزّش اٌزٞ اٌضِٓ وزبثخ اٌغضء ٘زا فٟ ٠ز 

 .(999-000) ِٓ اٌضب١ٔخ اٌخبٔٗ فٟ ِبٚسد
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  Opened of Yellow  ٠ّىٓ ٌٍّغزخذَ ٚػغ ع١ّغ إشبساد اٌزمبؽغ اٌّؾذد فٟ ٚػغ ا٨عزؼذاد ثبٌؼغؾ ػٍٟ

 : (11.4وّب ِٛػؼ ثبٌشىً )

 

 فٟ ٚػغ ا٨عزؼذادا٦شبساد ( ٠ٛػؼ ٚػغ ع١ّغ 11.4اٌشىً )

 اٌؼ١ٍّبد اٌخبطٗ ثبٌّذ٠ش :  2.5.4

 ( ٌٍذخٛي اٌٟ إٌظب11.4َفٟ اٌشىً )٠مَٛ اٌّذ٠ش ثزغغ١ً اٌذخٛي ٌٍٕظبَ وّب 

 

 ٌّذ٠ش اٌذخٛي ١ًرغغ ػ١ٍّخ :(11.4)شىًاٌ
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( ثٙب ػذد 12.4وّب ِٛػؼ ثبٌشىً ) Dashboard))ثؼذ رغغ١ً اٌذخٛي رظٙش ٌٍّذ٠ش اٌظفؾخ اٌشئ١غ١خ 

 اٌزٟ رُ إػبفزُٙا٦شبساد خذ١ِٓ ٚ ٚاٌّغز اٌذاخٍخ فٟ إٌظبَ ٚ ػذد اٌّذْا٦شبساد َ ٚػذد ِغزخذِٟ إٌظب

 ِؤخشاً.

 

 ( اٌظفؾخ اٌشئ١غخ ٌّذ٠ش إٌظب12.4َاٌشىً )

إػبفخ، رؼذ٠ً ٚ ؽزف  ثؾ١ش ٠ّىٓ ٌٗ ػشع، (Mange User)٠ّىٓ ٌّذ٠ش إٌظبَ ػًّ إداسٖ ٌٍّغزخذ١ِٓ 

 (.13.4) ىًّب ِٛػؼ ثبٌشاٌّغزخذ١ِٓ ٌٍٕظبَ و

 

 (: إداسٖ اٌّغزخذ13.4ٓ١ِشىً )اٌ

ف إػبفخ، رؼذ٠ً ٚ ؽز ثؾ١ش ٠ّىٓ ٌٗ (Mange Markers) ٌّذ٠ش إٌظبَ ػًّ إداسٖ ٌٍزمبؽؼبد ٠ّىٓ

 .(14.4) ٌٕظبَ ٌّب ِٛػؼ ثبٌشىًفٟ ا اٌذاخٍخ اٌزمبؽؼبد
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 ٠ٛػؼ إداسح ا٦شبساد (14.4اٌشىً )

ٚسلُ  شبسحٌزٍه ا٦ بً عّبء اٌطش٠م١ٓ اٌز٠ٓ ٠ّض٩ْ رمبؽؼش ثئدخبي أ٠مَٛ اٌّذ٠ شبسحػٕذ إعشاء ػ١ٍّخ إػبفخ ٦

اٌغذٌٚخ اٌض١ِٕخ ٌٍزمبؽغ ِٓ ػٍٟ اٌخش٠طخ ِٚٓ صُ إدخبي رفبط١ً  شبسح٠ٚمَٛ ثئخز١بس ِٛلغ ا٦ شبسح٘برف ا٦

 (.15.4وّب ِٛػؼ ثبٌشىً ) ٠ٚزُ ؽغبة ا٤ؽّش ثطش٠مخ رٍمبئ١خ أطفشأخؼش،

 

 عذ٠ذٖ إشبسحػ١ٍّخ إػبفخ : (15.4اٌشىً )
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 خبتًخ ان  5.3

 إٌظبَ ػًّ ؽش٠مخ ششػ ٚ ثؼؼٙب ِغ إٌظبَ اعٙضٖ رٛط١ً و١ف١ٗ رُ فٟ ٘زٖ اٌجبة رٛػ١ؼ

 اٌّزؼذدح إٌظبَ ٌٛاعٙبد ِفظً ػشع خ٩ي ِٓ ٚرٌه ٦خزجبسٖ، رطج١مٙب ع١زُ اٌزٟ ٚاٌغ١ٕبس٠ٛ٘بد

 .اٌزٟ رُ اٌزٛطً إ١ٌٙب ، ٚ اٌجبة اٌمبدَ ع١زُ ػشع إٌزبئظ ٚ اٌزٛط١بدؽذح ػٍٝ ٚاعٙخ وً ششػ ِغ
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انخبيضانجبة   

  انُتبئج ٔ انتٕصٛبد
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 انًمذيخ 2.4

رٛطً فٟ ثشٔبِظ اٌّؾبوبح ٚرُ  ٚ ١خ رٛط١ً اعٙضح إٌظبَ رٛط١ً ؽم١مٟرٛػ١ؼ و١ف رُ اٌغبثك اٌجبة فٟ

 . إٌزبئظ ٚاٌزٛط١بد ػٓ عٕزؾذس اٌجبة ٘زا ٚفٟ ، رٕف١ز ٚػشع ٚاعٙبد إٌظبَ

 انُتبئج 1.4

ؽ١ش ٨ ٠ّىٓ ِؼشفخ رؼطً إؽذٜ ثٗ اٌؼذ٠ذ ِٓ اٌّشبوً  ثبٌغٛداْ إشبساد اٌّشٚس اٌؾبٌٟ إْ ٔظبَ

وزٌه ٠٨ّىٓ رؼذ٠ً ػذاداد ٘زٖ  شبسحفٛس رؼطٍٙب إ٨ فٟ ؽبٌخ ٚعٛد ششؽٟ ِشٚس ثبٌمشة ِٓ ا٦ا٦شبساد 

اٌؼشٚسح ٌزٌه وبْ ِٓ  ؛اٌؾٛعخذ ػٕا٦شبساد ػٓ ثؼذ ٠٨ّٚىٓ اٌزؾىُ فٟ فزؼ ٚإغ٩ق ٘زٖ ا٦شبساد 

 رط٠ٛش ٔظبَ إشبساد اٌّشٚس ١ٌمَٛ ثؾً ٘زٖ اٌّشبوً.

 تى انتٕصم انٙ يجًٕػخ يٍ انُتبئج ًٚكٍ إٚجبسْب فٙ انُمبط انتبنٛخ :

 انًزٔر تى انتٕصم انٙ انُتبئج انتبنٛخ : إشبرحفًٛب ٚختص ث  2.1.4

عٛة ِغ ٚعٛد ٚرُ رٌه ػٓ ؽش٠ك رظ١ُّ ٔظبَ ٠ؼًّ ػٍٟ عٙبص اٌؾب : انًزٔر إشبرحإيكبَٛخ انتحكى فٙ  .1

 اعٙضح ؽشف١خ اخشٞ ٚثشاِظ ِغبػذٖ رذػُ إسعبي ٚ إعزمجبي اٚاِش اٌزؾىُ.

 .اٌّشٚس ٚ ِٛلغ اٌّزؾىُ إشبسحٚرٌه ثؼذَ ا٦٘زّبَ ثبٌّغبفخ ث١ٓ ِٛلغ  تحمٛك يفٕٓو انتحكى ػٍ ثؼذ : .2

 اٌّشٚس رؼًّ اَ ٨ دْٚ اٌؾٛعخ ٌٍزٛاعذ فٟ ِٛلؼٙب. إشبسحإِىب١ٔخ ِؼشفخ ِب إرا وبٔذ  .3

 ٚرؼذ٠ٍٙب ٠ذ٠ٚبً. شبسحاٌّشٚس ػٓ ثؼذ دْٚ اٌؾٛعٗ ٌٍمذَٚ اٌٟ ِٛلغ ا٦ إشبسحىٓ ِٓ رغ١١ش ػذاداد اٌزّ .4

 اٌزّىٓ ِٓ سثؾ ع١ّغ إشبساد اٌّشٚس فٟ عٙبص ِشوضٞ ٚإظٙبس٘ب فٟ شىً خش٠طخ. .5

 انجبَت انؼًهٙ انتطجٛمٙ :  1.1.4

 .رُ ػًّ ّٔٛرط ٌزمبؽغ ٠ؾزٛٞ ػٍٟ اسثغ إشبسد ِشٚس .1

 .ػٍٟ ٘زا إٌّٛرط رُ إخزجبس ػ١ٍّخ اٌزؾىُ .2

 انجبَت انؼًهٙ انجزيجٙ :  2.1.4

 اٌّشٚس. إشبسحرُ ػًّ ِؾبوبح ٌٕظبَ  .1

 رُ رطج١ك ػ١ٍّخ اٌزؾىُ ػٍٟ اٌّؾبوٟ. .2
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رُ ػًّ ٚثشِغخ ٔظبَ ١ٌمَٛ ثؼ١ٍّخ اٌزؾىُ إػبفبً ٌٙزٖ اٌؼ١ٍّبد ٠مَٛ إٌظبَ ثئخشاط ػذد ِٓ اٌزمبس٠ش  .3

 ػٓ ا٦شبساد

 تمبرٚز انُظبو : 1.1.1

ٌؾظخ ص١ِٕخ ِؼ١ٕخ وّب  اٌذاخٍخ فٟ إٌظبَ ٚػذد ِغزخذِٟ إٌظبَ ػٕذ٦شبساد اؼ ػذد ٠ٛػ (1.5)اٌشىً .1

 . اٌزٟ رّذ إػبفزٙب ٌٍٕظبَ ٚاٌضِٓ اٌزٞ رّذ ف١ٗ ا٦ػبفخ ا٦شبساد ٠ٛػؼ آخش اٌّغزخذ١ِٓ ٚآخش 

 

 ٚ ػذد اٌّغزخذ١ِٓا٦شبساد ػذد  ( ٠ٛػؼ رمش٠ش ػ1.5ٓاٌشىً) 

ٚ  ِٕٙب ٌه ثؼشع ؽبٌزٙب اٌؾب١ٌخ ٚصِٓ إعز٩َ آخش رمش٠شٚر ِؼ١ٕخ إشبسحؼ ث١بٔبد ٛػ٠ (2.5اٌشىً ) .2

زخذَ اٌزٞ لبَ ثٙزٖ اٌؼ١ٍّخ ٚاٌضِٓ اٌزٞ رّذ ٚ إعُ اٌّغ ب ٚٔٛع اٌزؾىُػ١ٍّخ رؾىُ رّذ ػ١ٍٙآخش  إظٙبس

 . Reset ٌٟ ٚػؼٙب اٌطج١ؼٟ ثبٌؼغؾ ػٍٟ ٠ّٚىٓ إٌغبء ػ١ٍّخ اٌزؾىُ اٌغبس٠خ ٚإػبدح ا٦شبسح ا ، ف١ٗ
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 ٚاؽذٖ إشبسحٛػؼ رمش٠ش ػٓ ( 2.5٠اٌشىً ) 

 ِؼشفخ ؽبٌخ إٌظبَ ثّغشد إٌظش اٌٟ اٌخش٠طخ .3

فبٌْٛ ا٨ؽّش ػٍٟ  (3.5ثٍْٛ ِؼ١ٓ ٠ؼىظ ؽبٌزٙب اٌؾب١ٌخ وّب ِٛػؼ ثبٌشىً ) إشبسحؽ١ش رظٙش ؽبٌخ وً   

شىً اٌغبػخ اٌض١ِٕخ اٌزٞ ٠ظٙش ػٍٟ ، اِب ٠ؼٕٟ اْ إشبساد ٘زا اٌزمبؽغ ِزٛلفخ ػٓ اٌؼًّ 1سلُ  زمبؽغاٌ

 رُ إعشاء ػ١ٍّخ رؾىُ ػ١ٍٙب ٌّذح ص١ِٕخ ِؼ١ٕخ ٌُٚ رٕزٟٙ ٘زٖ اٌّذح ثؼذ إشبساد ٘زا اٌزمبؽغ ف١ؼٕٟ اْ 2 ٌزمبؽغا

، اٌزٞ وبْ ػ١ٍخ لجً ػ١ٍّخ اٌزؾىُ ٚػٓ إٔمؼبء ٘زٖ اٌّذح ٠ؼٛد شىً اٌزمبؽغ فٟ اٌخش٠طخ اٌٟ اٌٛػغ اٌطج١ؼٟ

رؼًّ فٟ ٚػؼٙب اٌطج١ؼٟ دْٚ رذخً  شبسح٘زح ا٦ ٠ؼٕٟ اْ 3سلُ  شبسحاِب اٌٍْٛ ا٤خؼش اٌزٞ ٠ظٙش ػٍٟ ا٦

 .اٚ ػ١ٍّخ رؾىُ ػ١ٍٙب
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 ( ٠ٛػؼ رمش٠ش ػٓ ؽبٌخ إٌظب3.5َاٌشىً )

ؽ١ش ٠ٛفش إٌظبَ رمبس٠ش ػٓ آخش ػ١ٍّخ  إٌظبَ فٟ اٌّزٛفشح اٌزمبس٠ش أٛاع ٠ٛػؼ اٌزبٌٟ (4.5) اٌشىً .4

د اٌزؾىُ فٟ ا٦شبساد اٌّٛعٛدٖ ، ٚ ػشع رفبط١ً ِؾب٨ٚٚ رمبس٠ش ػٓ ؽب٨د ا٦شبساد ، رؾىُ رّذ

 ٚ ؽب٨د إخزشاق إٌظبَ ِٓ اسلبَ غ١ش ِغغٍخ فٟ إٌظبَ. ِٓ خبسط إٌظبَ

 

 ( ٠ٛػؼ أٛاع اٌزمبس٠ش اٌّزٛفشح فٟ إٌظب4.5َاٌشىً )



45 

 

 

وً اٌزمبؽؼبد اٌزٟ رّذ ػ١ٍّخ اٌزؾىُ ػ١ٍٙب ٚ إعُ آخش ِغزخذَ لبَ ثٙب ٚ ٚطف ٌٙب ٚ  رمش٠ش ػٓ ػشع .5

، ٚػٕذ اٌؼغؾ ػٍٟ إعُ اٌزمبؽغ ٠زُ ػشع وً اٌؼ١ٍّبد اٌزٟ اعش٠ذ ػٍٟ ٘زا ذ ف١ٗاٌضِٓ اٌزٞ رّ

 .(5.5وّب ثبٌشىً )  اٌزمبؽغ ِٕز إػبفزٙب فٟ إٌظبَ

 

 ػ١ٍّخ اٌزؾىُ( ٠ٛػؼ رمش٠ش ػٓ 5.5اٌشىً )

 ( اٌزب6.5ٌٟػشع رمبس٠ش ٌزمبؽغ ِؼ١ٓ وّب ثبٌشىً ) .6

 

 س٠ش ػٕٗ( ٠ٛػؼ اخز١بس رمبؽغ  ِؼ١ٓ ٚػشع رمب6.5اٌشىً )
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ػشع اٌغذٌٚخ اٌض١ِٕخ ٌزمبؽغ ِؼ١ٓ ٚرٌه ثئظٙبس سعُ ٠ٛػؼ اٌفزشٖ اٌض١ِٕخ ٌٍؼٛء ا٨ؽّش ٚ ا٨خؼش  .7

 .(7.5ٚ ا٨طفش ٌىً إشبساد رٌه اٌزمبؽغ وّب ثبٌشىً )

 

( ٠ٛػؼ اٌغذٌٚخ اٌض١ِٕخ7.5اٌشىً )  

 انتٕصٛبد  2.4

اوضش ِٓ إشبسح فٟ  فزؼاٌّزٕبظشح)إػبفخ إِىب١ٔخ اٌزؾىُ فٟ اٌزمبؽؼبد اٌزٟ رؼًّ ثّجذا فزؼ ا٦شبساد  .1

 اٌزمبؽغ(

 اٌزمبؽؼبد اٌزٟ رؾزٛٞ ػٍٟ الً اٚ اوضش ِٓ اسثغ إشبساد إِىب١ٔخ اٌزؾىُ فٟ إػبفخ .2

 .ِغ ثؼؼٙب اٌجؼغ فٟ شبسع ٚاؽذ اٌزمبؽؼبدث١ٓ  رضآِ ػًّ .3

 ثظٛسح رٍمبئ١خ. ػًّ عذٌٚٗ طجبؽ١خ ِٚغبئ١خ ٧ٌشبسادإػبفخ  .4

ذ ا٦شبساد ٚرغز٠خ ٘زٖ اٌّؼٍِٛبد إٌٟ وّج١ٛرشاٌزؾىُ اٌّشوضٞ ١ٌمَٛ رؾذ٠ذ ػذد اٌغ١بساد اٌزٟ رٕزظش ػٕ .5

 ثزغ١١ش صِٓ فزؼ ٚإغ٩ق ا٦شبساد
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http://www.atmel.com/products/microcontrollers/avr/default.aspx/  

access time 13/7/2017 at 12:00 am. 

 (Arduinoا٤سد٠ٕٚٛ ) [.7]

www.arduino.cc/ access time 15/7/2017 at 11:15 am. 

 ٟ ا٨عٙضح إٌّض١ٌخ  اٌزؾىُ ف [.8]
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