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https://ar.wikipedia.org/wiki/%D8%A7%D9%86%D8%B5%D9%87%D8%A7%D8%B1
https://ar.wikipedia.org/wiki/%D8%A7%D9%84%D9%85%D8%AD%D8%B1%D9%83_%D8%A7%D9%84%D8%A8%D8%AE%D8%A7%D8%B1%D9%8A
https://ar.wikipedia.org/wiki/%D8%A7%D9%84%D9%85%D8%AD%D8%B1%D9%83_%D8%A7%D9%84%D8%A8%D8%AE%D8%A7%D8%B1%D9%8A
https://ar.wikipedia.org/wiki/%D8%A7%D9%84%D9%85%D8%AD%D8%B1%D9%83_%D8%A7%D9%84%D8%A8%D8%AE%D8%A7%D8%B1%D9%8A
https://ar.wikipedia.org/wiki/%D8%AE%D8%B7_%D8%A7%D9%84%D8%AA%D8%AC%D9%85%D9%8A%D8%B9
https://ar.wikipedia.org/wiki/%D8%A5%D9%8A%D9%84%D9%8A_%D9%88%D9%8A%D8%AA%D9%86%D9%8A
https://ar.wikipedia.org/w/index.php?title=%D8%B4%D8%B1%D9%83%D8%A9_%D9%81%D9%88%D8%B1%D8%AF_%D9%84%D9%84%D8%B3%D9%8A%D8%A7%D8%B1%D8%A7%D8%AA&action=edit&redlink=1
https://ar.wikipedia.org/wiki/%D9%87%D9%86%D8%B1%D9%8A_%D9%81%D9%88%D8%B1%D8%AF
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https://ar.wikipedia.org/wiki/%D8%B1%D8%A7%D9%81%D8%B9%D8%A7%D8%AA_%D8%A7%D9%84%D8%B4%D9%88%D9%83%D8%A9
https://ar.wikipedia.org/w/index.php?title=%D8%B1%D8%A7%D9%81%D8%B9%D8%A7%D8%AA_%D8%A7%D9%84%D9%83%D8%B1%D9%8A%D9%86&action=edit&redlink=1
https://ar.wikipedia.org/wiki/%D9%87%D9%86%D8%B1%D9%8A_%D9%81%D9%88%D8%B1%D8%AF
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  Nmانشد انفعال=  

 Nm=انشد انمطهىب نتحريك انسير انفارغ  

  Nm=انشد انمطهىب نتحريك سير به حمىنه افقيا  

 Nm=انشد انمطهىب نرفع انحمم  وقيمته تكىن صفر في حانه انحركهالافقيه  

      

0.71 m = =
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