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 الآیـــــــــة
: قال تعالى  

آتوني زبر الحدید حتى إذا ساوى بين الصدفين {
قال انفخوا حتى إذا جعله نارا قال آتوني 

فما اسطاعوا أن   ( 96 )أفرغ علیه قطرا 
قال هذا  ( 97 )یظهروه وما استطاعوا له نقبا 

رحمة من ربي فإذا جاء وعد ربي جعله دكاء 
 } ( 98 )وكان وعد ربي حقا 

 صدق االله العظیم

سورة الكهف الآیة 
}96 -98{ 
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Abstract 

  

With the major advance in the building and the vertical 

development in the multi-level buildings, the need for the transporting 

between those buildings’ floors easily and fast became very important, 

and therefore the use of the elevators increased to do this job efficiently 

to save time and costs. 

The purpose of this research is to construct a circuit that is able to 

control a three levels elevator model so it can perform the elevator 

function to shift between the floors according to the orders and the 

priority of them and being able to determine the exact position of the 

elevator at any time so it can know when exactly to stop.  

  This circuit was achieved using the proper microcontroller. 

And by programming the microcontroller so it can control the elevator 

using servo motor and knowing the position using the right kind of 

sensors.      
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 المستخلص

مع التطور العمراني الهائل والتقدم الكبير 

تكون الحاجة في المباني ذات الطوابق المتعدده 

. شدیدة للتنقل بين هذه الطوابق بسهولة وسرعة

ولهذه ازداد الطلب على المصاعد لأداء هذه 

 .الوظیفة فاعلیة لتوفير الوقت والجهد

الهدف من هذا البحث هو بناء دائرة قادرة 

 ثلاثةج لمصعد كهربائي یتحرك في ذعلى التحكم في نمو

عد هام المصطوابق بحیث یقدر على القیام بم

والتنقل بين الطوابق بناء على الاولویة والطلب 

لحظة   أي  والمقدرة على معرفة موقع الغرفة في

 .لتحدید وقت الوقوف المناسب

تحقیق هذه الدائرة عملیا باستعمال متحكم  تم

وعن طریق برمجة المتحكم الدقیق یتم التحكم ,دقیق

 في المحرك ومعرفة

.سبةموقع الغرفة باستخدام محساسات منا
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