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َععلَ َوجَ ًا  ُبرُوجع َعلَ  ِفي  السّعمَا ِء  ّل ِذي  جَ َبارَكَ ا َت } 
ًا ( ًا مُ ِنيعر َقمَعر َو ًا  َها  ِسعرَاج َععل61َ ِفي ّلع ِذي  جَ َو ا ُهع َو  ( 

َد َأرَا ْو  َأ ّكرَ  ّذ َيةعع َأنْ  َد  َأرَا ْلفَععةً  ِلمَععنْ  َهععارَ  ِخ ّن َوال ْيععلَ  ّل  ال
ًا ( ُكور َلععى 62شُ َع َيةمْشُععونَ  ّلعع ِذيةنَ  ُد الرّحْمَ ِن ا َبا َو ِع  ( 

ًا ( ُلوا سَعلام َقعا ُلونَ  ْلجَا ِه ُهمْ ا َب َط َذا خَا َو ِإ ًا  ْونا َه َلرْ ِض  ا
ًا (63 َيامعع َو ِق ًا  ّب ِهععمْ سُععجّداً ُتععونَ  ِلرَ َية ِبي ّلعع ِذيةنَ  َوا  (64( 

ّنععمَ  ِإنّ َه َذابَ جَ َععع ّنععا  َع َنا اصْعع ِرفْ  ّب ُلونَ رَ َيةقُو ّل ِذيةنَ   َوا
ًا ( َغرَامعع َكععانَ  َها  َب َذا ًا65َععع َتقَرّ َءتْ مُسْعع َهععا سَععا ّنا  )  ِإ

ًا ( َلعم66َْومُقَام َو ُفوا  ُيةسْع ِر َلعمْ  َأنافَقُعوا  َذا  ّلع ِذيةنَ  ِإ َوا  ( 
ًا ( َوامعع َق َذ ِلععكَ  ْيععنَ  َب َكععانَ  َو ُتععرُوا  ّلعع ِذيةنَ ل67َيةقْ َوا  ( 

ّل ِتعي  ّنفْعسَ ا ُلعونَ ال ُت َيةقْ َول  ًا آخَعرَ  َله ّل ِه  ِإ َع ال ُعونَ مَ ْداً  َية
َق ْل َية َذ ِلكَ  َعلْ  َيةفْ َومَنْ  ُناونَ  َيةزْ َول  ّق  ْلحَ ّل  ِبا ّلهُ  ِإ  حَرّمَ ال

ًا ( َثام ْدا68ًَأ ُلع َيةخْ َو َيامَع ِة  ْل ِق ْومَ ا َية َذابُ  َع ْل َلهُ ا َعفْ  ُيةضَا  ( 
ًا ( َهاناعع ًلا69 ِفيعع ِه مُ َعمَ َع ِمععلَ  َو َوآمَععنَ  َتععابَ  ّل مَععنْ   )  ِإ

َكععانَ َو َناتٍ  َئا ِت ِهمْ حَسَعع ّي ّلععهُ سَعع ّداًلُ ال َب ُية َل ِئكَ  ْو ُأ َف ًا   صَا ِلح
ًا ( ًا رَ ِحيم َغفُور ّلهُ  ) }70ال
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ABSTRACT

This  research  presents  a  MATLAB  simulation  of  fuzzy  traffic 

controller  for  controlling  traffic  flow  at  multilane  isolated  signalized 

intersection. The controller is developed based on the waiting time and 

vehicles queue length at current green phase, and vehicles queue lengths 

at the other phases. For control strategy, the controller controls the traffic 

light timings and phase sequence to ensure smooth flow of traffic with 

minimal waiting time, queue length and delay time. In this research, the 

isolated intersection model used consists of two lanes in each approach. 

Each  approach  has  two different  values  of  vehicles  queue  length  and 

waiting time, respectively,  at  the intersection. The maximum values of 

vehicles  queue  length  and  waiting  times  are  selected  as  the  inputs  to 

controller  for  optimized  control  of  traffic  flows  at  the  intersection.  A 

traffic model and fuzzy traffic controller are developed to evaluate the 

performance of traffic controllers under different conditions. In the end, 

by comparing the experimental  result  obtained by the vehicle-actuated 

controller  (VAC)  and  fuzzy  traffic  controller  (FTC)  which  improves 

significant performance for intersections, we confirmed the efficiency of 

our intelligent controller based fuzzy inference system.
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المستلخص

 التحكم الغامض باسععتخداًام مععاتلابهذا البحث يةقداًم محاكاة 
 لتحكم في  اناسياب حركة المرور لتقاطع ثنائي  التجاه، تعم تطعويةر
 وحداًة التحكم علععى  اسععاس وقععت الناتظععار وطععول قائمععة اناتظععار
 السععيارات فععي  مرحلععة الضععوء الخضععر وطععول قائمععة اناتظععار
 السيارات في  المراحل الخرى، استراتيجية التحكم، وحععداًة تحكععم
 تسععيطر علععى  تععوقيت وتسلسععل مرحلععة اشععارة المععرور لضععمان
 اناسياب المرور مع الحداً الدناى  مععن طععول فععترة الناتظععار وطععول
 قائمة اناتظار السععيارات ووقععت التععاخير. فععي  هععذا البحععث نامععوزج
 التقاطع الثنائي  المستخداًم يةتكون من مساريةين في  كل اتجاه لكل
 اتجاه قيمتان مختلفتان من طول قائمعة الناتظععار ووقععت الناتظععار
 على  التوالي  عنداً التقععاطع. يةتععم تحداًيةععداً الحععداً القصععى  للقيععم مععن
 طول قائمة اناتظار السيارات وفععترة الناتظععار باعتبارهععا مععداًخلات
 وحععداًة التحكععم للتحكععم المثععل فععي  اناسععياب حركععة المععرور فععي 

 التحكععمالتقععاطع. تععم تطععويةر نامععوزج السععير والمععرور باسععتخداًام 
  بتقييم اداء مراقبي  الحركة في  ظل الظععروف المختلفععة.الغامض

 في  الختام تمت مقارناة النتائج العملية التي  تم الحصول عليها من
 . واكععداً انانععا لععداًيةنامععرور السععيارات التقليععداًي  مع المتحكم الغامض

.تحكم كفئ وزكي   يةستخداًم ناظام التحكم الغامض
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