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المستخلص

 في هذه الدراسة تم عمل المعادلت  الساسية باسصصتخدام طريقصصة العنصصصر

 المحدد للجملونات  الفراغية وقد استخدمت هذه المعصصادلت  لعمصصل برنامصصج

 فصصي المصصاتلب,, وقصصد سصصمي هصصذا البرنامصصج بتحليصصل الجملونصصات  الفراغيصصة

 باستخدام برنامج الماتلب,. تم تحليل بعض الجملونات  البسيطة  باستخدام

 هذا البرنامج للتاكد من فعالية البرنامج, وايضا تم تحليل نفصصس الجملونصصات 

 وقد وجدت  النتائج متطابقة.2000بواسطة برنامج الساب, 
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ABSTRACT

In  this  study  the  Finite  Element  formulation  for  space 

trusses was modeled in MATLAB Program Language. The 

modeled Program named Analysis of Space Truss by using 

MATLAB  Program  language (ASTMP).  Numerical 

examples  were  used  in  order  to  check  the  (ASTMP) 

program.  The  results  obtained  by  ASTMP were  also 

verified  by  using  structural  analysis  software  program 

SAP2000 and were found to be acceptable.     
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