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Abstract

Abstract

The  centrifuge  is  considered  as  an  important  device  in 

modern life as it is used widely in various aspect of life such 

as in the medical and industrial field. The main idea of the 

device is based on the separation of the material from each 

other based on certain percentages. In the medical field it is 

used to separate the blood samples. In factories it is used to 

separate materials so as to have new ones, also it is used in 

filtering processes.

This research concentrates on the nuclear centrifuge that is 

used to separate isotopes from each other. The radioactive 

material  radiated  from the  separation  process  affects  the 

people working in the area. Therefore, a wireless controlled 

centrifuge was designed and implemented where the people 

working  do  not  need  to  be  in  the  same  room  as  the 

centrifuge and the whole process can be done remotely. 

This idea can be applied in all industrial processes related to 

centrifuge  since  it  moves  from  the  traditional  control  to 

automation.
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التجريدة

التجريدة

 تعتبر أجههزه الطرد المركزية من الجههزة الهامة في حياتنا اليومية حيث تدخل

 في العديد من السههتخدامات الههتى يسههتفيد منههها النسههان سههواء كههانت هههذه

 الستخدامات صناعية او طبية ، حيث تبنى فكرته الساسية على فصل المواد

عن بعضها بنسب معينة .

 فمههن الناحيههة الطبيههة يسههتخدم لفصههل عينههات الههدم ومههن الناحيههة الصههناعية

 يستخدم في المصانع في عمليات الفصل للمواد للحصول علههى مههواد جهديههدة

وكذلك في عمليات تنقية المواد والخ ...

 هذا البحث ركز على أجههزة الطرد المركزيههة للمفههاعلت النوويههة الههتى تقههوم

ًا للمخاطرالشعههعاعيه الههتى قههد تضههر  بفصل النظائر عن بعضها البعض . ونظههر

 بالنسههان نتيجههة لليههة الفصههل أدخلههت فكههرة إسههتخدام أجههههزة الرسههال

 والستقبال بحيث تقوم بالتحكم في جههاز الطرد عن بعههد وبالتههالي نقلههل مههن

 عمليات الصابة بأمراض السرطان وهههذه الفكههرة يمكههن أن تعمههم علههى كههل

 العمليات الصناعية الخاصة بأجههزة الطرد المركزيههة لنههها تنقههل النسههان مههن

ًا منهها بههأن العههالم يتجههه  فكرة التحكم التقليدي الى التحكم اللي الحديث إيمان

   ) في كل المجههالت . لههذلك حاولنهها الربههطAutomationنحو فكرة التمتة (

 بين علم التصالت وعلوم التحكم لتصميم جههاز الطرد والتحكههم فههي سههرعتة

 حيث أن فكرة فصل المواد تعتمد على السرعة وعدد اللفات للجهاز وبالتههالي
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 البحث ادخل  فكرة جهديدة للجههزة الموجهودة وهههي فكههرة التحكههم مههن خلل

 إسههتخدام تقنيههة التحكههم اللسههلكي علههى هههذه الجههههزه بشههكل عهام وحللههت

 مشكلة التعرض للشععة من هذا الجهاز بشكل خاص فههي المفههاعلت النوويههة

للوصول إلى النتيجة المطلوبة . 
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