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تعالى: قال

ّلهُ( َواتِ ُنورُ ال َلْرْضِ السّم َثلُ َوا ِه مَ ِر ٍة ُننو َكنننا َهنان َكمِشْن  ِفي
َبننناحٌ َبننناحُ مِصْن ْلمِصْن َهنان الزّجَاجَنةُنن زُجَاجَنةٍنن ِفنين ا ّن أ

َ َكبٌ َك ْون ّي َكن  ُدرّ
ُد َق ٍةشَجَر مِن ُيو ٍةن َ َكن َبارَ ٍة مّ ِنن ُتو ْي ٍة اّل زَ ّي ِق ٍة َولَ شَنرْننن ّين ِب ُد َغرْ َكنان  َي
َها ُت ْي ُء زَ ْو ُيضِي َل َلنى ّننورٌ َنارٌ َتمْسَسْهُ َلمْ َو ٍر َع ِدني ُننو ْهن ّلنهُ َي  ال
ِه ِر ُنو ُء مَننن ِل ِرنننبُ َيشَناننن َيضْن ّلنهُ َو َثنالَ ال َلْمْ ّنناسِ ا ّلنهُ ِلل ُكنلّن َوال  ِب
ٍء ِليمٌ{ شَيْ ).}35َع

العظيم الله صدق

)35( الية النور سورة

ةةةةةة ةةةة ةةة
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ABSTRACT
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Microcontrollers have been applied successfully to a wide range of 

practical problems. It has been shown that the performance of these 

controllers perform better than conventional controllers, especially when 

applied to processes with multi input multi output(MIMO) requiring more 

precision, as well as to reduce the human factor.

The main objective of this research is to design a monitoring and control 

system for storeroom temperature .Firstly, the system has been controlled 

using ATmega 16 microcontroller. Secondly, the system has been 

simulated using PROTEUS 7 professional software. Finally, the system 

has been implemented using printed circuit board (PCB) technology.    
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 المشناننننكل منننن واسنعنننة مجموعنةننن علنىنن بنجنانننح طبقنتنن الدقيقنةنن المتحكمناننت

 المتحكمناننت اداء منننن أفضنلننن المتحكمناننت  هنذننه اداء أن ثبنتن ولقندنن العملينةن.

ُا تتطلنبنن عملينانت علنىنن تطبق عندما وخصوصا التقليدية،  ، الندنقه منننن مزيندن

. البشرى للعنصر تقليلها إلى بالضافة

 درجنةنن ومراقبنةن رصندننن نظنانننم تصنمنننيم هنونن البحنثننن هنذننا منننن الرئيسي والهدف

 المتحكنمنن باسنتنننخدام النظنانننم علنىنن السنيننننطرة تمنتنن أول، لمخنزنننن. الحنرنننارة

ATmega 16. ُنفذ  PROTEUS 7  برنامنجنن باسنتنننخدام المحاكناننة نظام ثانيا،

professional. ،اللكترونيننةنن اللوحات تكنولوجيا باستخدام النظام ُنفذ وأخيرا 

. المطبوعة
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