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ABSTRACT 

The project provides a mechanism for transporting medicine inside hospitals, 

where there is delay in the process due to overcrowding and the movement of 

nurses and co-patient to make the purchase. The process starts by writing the 

treatments in the patient's file, and due to its importance it is only handed over 

to the medical staff, which requires the appointment of a nurse assistant to 

accompany the co-patients during the procedures. And after the spread of 

Corona virus epidemic, new solutions must be found to reduce crowding, 

direct contact and to reduce the infection rate of the virus. 

 A control system has been designed and applied to process medicine and 

medical supplies delivery operation inside the hospital by using an elevator 

that moves vertically between the pharmacy and the nurse stations on each 

floor of the hospital, using an Arduino controller,  the motor that is connected 

to the Arduino controller via the motor driver which supplies the motor with 

the current required to operate and move the elevator between the different 

floors. 

 A simulation of this study was made using Protues program. A prototype of 

the project was also made, which achieved and facilitated the process of 

transporting medicine and medical supplies. The system can be improved by 

adding security, protection and software improvement, also the system can by 

linked to hospital information system through the software. 
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 مستخلص

حام زدلاا بسبب عمليةالر في يخأيكون هنالك تل الدواء داخل المستشفيات, حيث المشروع يوفر آلية لنق

تبدأ العملية بكتابة العلاجات في ملف  ة الشراء.عملي لإجراء ىلمرضامرافقي  وحركه الممرضين  و

 لمرافقةممرض مساعد  تعيين يتطلب, من ما المريض, و نظرا لأهميته لا يتم تسليمه الا للكادر الطبي

فايروس كورونا لا بد من الوصول لحلول  باءو  انتشاروفي ظل  اثناء الاجراءات. ي المرضىمرافق

 .جديدة للحد من الازدحام و التلامس و المعاملة المباشرة لتقليل فرص انتشار الفايروس

الطبية داخل المستشفى عن طريق  تتم تصميم وتطبيق نظام تحكم لعملية نقل الدواء والمستلزما 

د يتحرك رأسيا بين الصيدلية و محطات التمريض التي يتواجد فيها الممرضين في جميع طوابق مصع

لطوابق الاشارة من ا رساللإ ازرارعلي  الدائرة تحتوي  ,تحكم اردوينوم استخدامالمستشفى وذلك ب

عن طريق  الاردوينو بمتحكمموصل  حركمو قياس المسافة وتحديد مكان المصعد ل حساس, المختلفة

 .لتحريك المصعد بين الطوابق المختلفة الازم لتشغيله التيارب لإمداد المحركفر الموتر دراي

كما تم ايضا عمل نموذج مصغر للمشروع  لدراسة باستخدام برنامج البرتوسم عمل محاكاة لهذه ات 

م تأمين و حماية يمكن تحسين النظام بإضافة نظا نقل الدواء والمستلزمات الطبية.حقق وسهل عملية 

 و التحسين البرمجي بربط النظام برمجيا مع نظام المستشفى.
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