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 مستخلص البحث
  
 

على إمداد المیاه المستمرة للسكان للحفاظ الشمسیة أمداد المیاه معتده علي الطاقھ أنظمة  تم تصممت

الشمسیة مشكلة  ألواح الطاقھسرقة أصبحت ھا كھرباء.بالتي لا یوجد النائیة الحیوانات والري في المناطق ,

یعرض تصمیم . في ھذه الأطروحة، أكبر تاتي من قبل المجرمین  في جمیع أنحاء العالم، وتحدیات  مستمرة

  نظام الشمسیة وضمان استمراریة عملیة وحدات الضخ الشمسیة. ألواح الطاقھحمایة عن بعد ل انالأمنظام 

  ) SMSالأمان عن بعد  للألواح الطاقھ الشمسیھ ینتج أصوات إنذار عالیھ وإرسال رسالة قصیره ( تصمیم

.یستخدم الي مدیر المحطة عند اقتراب  الدخیل أو اللصوص من الواح الطاقھ الشمسیھ )  MMSوصورة (

) لإرسال أمر TAأوامر (یدعم  SMGھذا النظام أجھزة الاستشعار بالموجات فوق الصوتیة، متحكم، مودم 

، الجرس رسائل التنبیھ والمسافھ  التي تعرض) LCDالكریستال السائل ( شاشھ), SMSالبیانات عبر (

تنفیذ تصمیم في الأجھزة و )BASIC( باستخدام لغة كودتم برمجة ال مكونات رئیسیة.تعتبر  والكامیرا 

ي النتائج یمكن أستنتاج أن النظام المقترح ) . وإستنادا ال Proteus 7.7 ISIS( باستخدام برنامج  المستخدمة

 ھو مستقر وموثوق بھ وعملي جدا . ولدیھ مزایا مثل سھل التشغیل وإنخفاض استھلاك الطاقھ .

 

 

 

 

 

 



v 
 

 
 

 

 

 

 

 
 

ABSTRACT 
         Solar pumping systems are specially designed to maintain constant water 

supplies for the population, animals and irrigation in remote areas where there’s no 

electricity. Solar panels theft has been a persisting problem around the world and 

greater challenges come from criminals. In this thesis, presents design of security 

system remotely installed solar panels to protect the solar panels and to ensure the 

continuity of the solar pumping units operation. The design of security system 

remotely installed solar panels   produce high alarm sounds, send SMS and picture 

(MMS) message to station administrator when solar panels approached or touched 

by an intruder. This system uses ultrasonic sensor, microcontroller, GSM modem 

supports AT command set to send data command via SMS, Liquid Crystal Display 

(LCD) displays the distance and message, buzzer and camera as main components. 

The software was programmed use BASIC language. The designed was 

implemented in the hardware used Proteus 7.7 ISIS. Basing on results, one can 

conclude that the proposed method is stable, reliable and very practical. It has the 

advantages such as easy to operate, very efficient and low power consumption. 
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