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Abstract 

 

Railways have advantages over the roadways that they can carry a large number of 

passengers and large and heavy loads to long distance. Sudan has a large network of 

railways through the country with total length of track about more than 4000 km. 

The major accidents in the railway networks are occurs due to crack  faults. If these 

cracks are not detected at early stages they might lead to a number of derailments 

resulting in a heavy loss of life. So, This study aims in designing and implement of 

railway crack detection system using the Arduino Uno, IR obstacle Sensor assembly 

system, which detects the cracks along its path, the system is also capable of 

monitoring the location of the crack by using the GPS module and alerts through 

SMS messages using GSM module. 

The system with its both software and hardware sides has been tested and it 

performed well. Thus, considering the results that achieved it has remained projected 

that if the system is applied in railways it saves a lot of time compared with the 

traditional detection techniques hence  it will preventing train accidents to very large 

extent. 
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 مستخلـــــــــــــص

 

 من كبیرا عددا تحمل أن یمكن فھي الاخرى المواصلات طرق على مزایا الحدیدیة سككلدي ال

 خطوط من واسعة شبكةلدیھ  نالسودا.،  طویلة لمسافات والثقیلة الكبیرة والحمولات الركاب

  . كم 4000 من أكثر  حوالي  للمسارات إجمالي بطول البلاد عبر حدید السكة

 لمواذا  الحدیدیة المسارات علي كسور وجود نتیجة ھي حدید السكة شبكات في  الحوادث كثرأ

 ینتج مما مساراتھا عن القطارات خروج إلى ھذا یؤدي فقد مبكرة مراحل في عنھا الكشف یتم

 . الأرواح في فادحة خسائر عنھ

 باستخدام حدید السكة مسار في الكسر عن كشفال نظام وتنفیذ تصمیم إلى الدراسة ھذه تھدف

 لھ كما الطریق طول علي سركال اكتشاف علي عملی الذي الحمراء تحت الأشعة مستشعر

 القصیره الرسائل عبر والتنبیھ المواقع تحدید نظام مستخدما الكسر موقع رصد علي القدره

   .النقالة للاتصالات العالمي النظام باستخدام

 اذا المتوقع من فإنھ تحققت التي النتائج الي وبالنظر،  جیدا اداؤه وكان بنجاح النظام اختبار تم

 التقلیدیة الكشف تقنیات مع مقارنة الوقت من الكثیر یوفرس الحدیدیة السكك في النظام تطبیق تم

 .كبیر حد الي القطارات حوادث منع سیتم فإنھ وبالتالي
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