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ABSTRACT 

Rosaries Hydro-PowerStation considered one of the primary 

(essential) sources for electric energy inSudan using digital governor, 

which increases production efficiency compare to the mechanical 

governors been used before.This study analyzed the hydraulic turbine, 

identified deficiencies from leakage oil from the pumps used, find out the 

amount of energy consumed, and work on reducing that by counting the 

loss through monitoring the poor process during period of maximum 

water load that exceed up to 85% . ASa result of the study it was that 

found theamount of the energy consumed been reduced by(48 to 63%).  

Alsoreduction of the leakage of the oil in all units by using well-

made efficient pumps for each unit according to its consumption. 
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 مستخلص

ً تولید  تعتبر محطة  ً اساسیا وقد . للطاقة الكھربائیة في السودان الروصیرص مصدرا

كم الرقمي والذي یرفع الكفاءة والفاعلیة مقارنة بأنواع الحواكم اتم استخدام الح

قامت ھذه الدراسة بتحلیل التوربین . المیكانیكیة التى كانت تستخدم من قبل

یب الزیوت من المضخات الھیدرولیكي المعمول بھ وحددت أوجھ القصور من تسر

وذلك  تقلیلھاوالعمل على  عن طریقھاكمیة الطاقة المستھلكة المستخدمة ومعرفة 

لال فترة الحمولات القصوي بحساب الفقودات من خلال مراقبة عملیة التشغیل خ

استھلاك الطاقة نتائج جیده حیث تم تقلیل من خلالھا اظھرت %. 85تتجاوز ال والتي 

فقودات الزیوت في الوحدات بنسب تقلیل كما تم  %)63الى 48(بنسبة تتراوح بین

  .للزیوت لكل وحدة حسب استھلاكھاالصنع والكفاءة  باستخدام مضخات جیدة  متفاوتھ
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