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 (286سورة البقرة )

 

 

 

 

 

 



ii 
 

 

 الإىداء

 إلى من جرع الكأس فارغاً ليسقيني قطرة حب

 إلى من كمّت أناممو ليقدم لنا لحظة سعادة

 إلى من حصد الأشواك عن دربي ليميد لي طريق العمم

 إلى القمب الكبير

 والدي العزيز

 إلى من أرضعتني الحب والحنان

 إلى رمز الحب وبمسم الشفاء

 إلى القمب الناصع بالبياض

 والدتي الحبيبة

 إلى من حبيم يجري في عروقي ويميج بذكرىم فؤادي

 إخوتي

إلى من سرنا سوياً ونحن نشق الطريق معاَ نحو النجاح والإبداع إلى من تكاتفنا 
يداً بيد ونحن نقطف زىرة تعممنا 

أصدقائي  
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الشكر والعرفان 

الشكر أجزلو لله عز وجل الذي أصبغ عمينا من النعم الظاىرة 
والباطنة فمو الحمد كما ينبغي لجلالو ونور وجيو وعظيم 

................... سمطانو

انطلاقا من العرفان بالجميل، فإنو ليسرنا وليثمج صدورنا أن نتقدم 

 ميند حمد الجاك.أ: بالشكر والامتنان إلى أستاذنا ومشرفنا الأستاذ 
الذي مدنا  من منابع عممو بالكثير، والذي ما توانى يوما عن مد يد 

المساعدة لنا في جميع المجالات، وحمدا لله بأن يسره في دربنا ويسر بو 
أمرنا وعسى أن يطيل عمره ليبقى نبراسا متلألئا في نور العمم 

...................... والعمماء

كذلك نتقدم بالشكر إلي الذين ميدوا لنا طريق العمم والمعرفة جميع 
..................... نوويةية والائأساتذتنا الأفاضل بقسم اليندسة الكيرب

والشكر موصول إلي كل من ساىم في إخراج ىذا العمل 
......... المتواضع
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المستخلص 

من المعموم أن المحرك الحثي ثلاثى الطور ىو جياز تحويل كيروميكانيكى لمطاقة يمتاز  

   . بموثوقية عالية منذ عقود

 كما أن ىنالك حاجة ممحو لمتحكم في سرعة المحرك الحثي في التطبيقات الصناعية ،وتوجد 

عدة طرق لمتحكم في سرعة المحرك الحثي بجانب التحكم باستخدام تقنية ثبات النسبة بين 

. الفولتية والتردد 

 ولمتحكم في سرعة المحرك الحثي لا يمكن الإستغناء عن جياز  العاكس والذى يمعب دور 

وذلك لانو يحتوى عمى إلكترونيات القدرة ذات  أساسي في تغيير سرعة محرك التيار المتردد ،

. التبديل السريع 

 وبالاضافة الى التحكم في السرعة يستطيع العاكس أن يوفر بعض المزايا الفريدة مثل التحكم في 

. مراقبة عزم الدوران وتصحيح معامل القدرة وغيرىا الجيد ،

 في ىذه الدراسة العاكس يغذى بواسطة مولد تعديل عرض النبضة وذلك لمحصول عمى ترددات 

 مختمفة لمتحكم في سرعة المحرك الحثي 
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ABSTRACT 

 The three phase induction motor has proven to be an extremely 

reliable electromechanical energy conversion device for over 100 

years.  

The speed control of induction motor is a crying need for the real 

world industrial applications. However, there are so many options 

available for the precise speed control of induction motor beside 

V/F technique. 

 Therefore to achieve the goal of speed control of induction motor, 

there is no alternative of inverters. 

  With the availability of high speed power semiconductor devices , 

the three phase inverters play the key role for variable speed ac 

motor drives. 

 In addition to the speed control, the inverter can also provide 

some unique features, like voltage control, torque control, power 

factor correction, auto breaking, built in protection system and so 

forth. 

 In this study, a three phases PWM inverter using programmable 

AC voltage source with PWM generator and  three phase full 

bridge rectifier is proposed to run a squirrel case induction motor. 

Some results of the proposed inverter are presented. 
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