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ABSTRACT  
The project is designed to control AC power  to the load by using firing angle 

control of thyristor. Efficiency of such power control is very high compared 

to any other method. 

The project uses zero crossing point of the waveform which is detected by  

a comparator whose output is then fed to the microcontroller.  

The microcontroller provides required delayed triggering control to a pair of 

SCRs through opts isolator interface. Finally the power is applied to the load 

through SCRs in series. This project uses a microcontroller pic 16f73 which is 

interfaced through a push button switch for increasing or decreasing the AC 

power to the load. 
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  المستخلص
تیار المتردد عن طریق زاویة اشعال الثایرستور حیث تعتبر الالتحكم على یهدف هذا المشروع الى  

 تغذیةذ المشروع عبر یتم تنفی .كم كفاءة مقارنة مع الطرق الأخرىهذه الطریقة من أكثر طرق التح

من خلال عوازل الخرج حیث یتم تغذیة  وفر الاشعال لزوج من الثایروسترالمتحكم الدقیق الذي ی

الذي یتم ربطه ) 73pic 16f(نوعاستخدم متحكم دقیق من ال .بالتوالي الحمل عن طریق الثایرستور

  .لتقلیل تیار الحم تحكم لزیادة او بمفاتیح
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