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 المستخلص

 

حدث في المنظومة يمكن أن يؤثر  في الهدف الأساسي الذي تي  تالأخطاء )الأعطال(  ال

ن مشكلة تحديد موقع العطل في خطوط النقل أصبحت إ النظام .من اجله تم تصميم 

نه يعتمد في تحديده  علي حساب المعاوقة والتي تعتمد علي التيار لامعقدة ومكلفة  وذلك 

فكرة هذا المشروع هو حل مشكلة  والجهد وبناءا عليه يتم تحديد موقع العطل تقريبا .

دقيقة باستخدام جهاز تحديد المواقع و ط النقل بطريقة في خطو الأعطالتحديد موقع 

المتحكم الدقيق وحساس الجهد وجهاز إرسال الرسائل إلي الهواتف النقالة بطريقة 

طريقة عمل هذه الدائرة تتم عندما يحدث عطل في خطوط النقل    سريعة ودقيقة وآمنة  .

نبهه يتحسس جهاز حساس الجهد العطل ويقوم بإرسال إشارة إلي المتحكم الدقيق ي

بحدوث العطل , عندها يقوم المتحكم الدقيق بإرسال إشارة إلي جهاز تحديد المواقع الذي 

يقوم بتحديد موقع العطل وفي أي خط حدث العطل , وبعدها يتم إرسال رسالة نصية  

تحتوي علي موقع حدوث العطل ورقم الخط الذي حدث فيه العطل إلي هاتف المسئول . 

علي الدائرة تحصلنا  علي نتائج جيدة في تحديد الموقع ورقم الاختبارات  إجراءوبعد 

 الخط بدقة وسرعة عالية .  
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Abstract 

A fault  is an unexpected change of the system functionality ,which causes 

deviation of a plant  behavior from that which is specified it . 

The problem of detect the location of fault in transmission line has become 

complex and expensive which depended on The current mechanism used to 

detect the fault in power transmission lines approximated by the calculation 

of the impedance obtained from voltage and current data. The works of this 

thesis is to find solution of how detected  and located of fault  in the 

transmission line  by making use of GPS , GSM  , microcontroller  and 

power sensor the proposed system determine  the location of fault accurately 

and quickly as  possible. This process is done  when the power sensor sensed 

the transmission line and found a fault in it ,then send signal to 

microcontroller (processing units) Alert occurrence of fault in the  

transmission line , after that    The global positioning system detected  the 

location of  interruption and global system for mobile communication send 

message to supervisor this message include the details of location and 

number of line. 

At the end of research we have acquired results that it can be determined 

where the error with high accuracy. 
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